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Obecné

Blahoprejeme k ziskani ménice fady WL200. Prosim méjte na
paméti, Ze tento “Rychly prehled” nemlze v zadném pfipadé nahr-
adit uzivatelskou pfiruc¢ku, kde naleznete podrobna a dukladna
vysvétleni. Vénujte pozornost nasledujicim pokyndm:

Bezpe énost

VYSOKE NAPETI: Zafizeni pro fizeni motoru a elektro-
nicky regulator jsou pfipojeny na nebezpecné sit'ové
napéti. Provadime-li servis pohonu nebo elektronického
regulatoru, pracujeme se sou¢astkami a jejich kryty,
které mohou mit potencial sité nebo vyssi. Vénujte
zvySenou pozornost ochrané proti Urazu elektrickym proudem.
Pfi kontrole soucasti stljte na izolované podlozce a pracujte jen
jednou rukou. Vzdy pracujte s dal$i osobou pro pfipad nouzového
stavu. Pfed kontrolou zafizeni nebo provadénim adrzby vzdy
odpojte napéti. Vase vybaveni musi byt fadné uzeméno. Pouzivej-
te bezpeénostni bryle kdykoliv, kdyz pracujete s elektrickym
regulatorem nebo elektrickym zafizenim pro rotaéni pohony.

VYSTRAHA: Instalace, nastaveni a servis tohoto
zafizeni by mélo byt provadéno kvalifikovanym perso-
nalem seznadmenym s konstrukci, pfisluSenstvim,
provozem a s moznymi komplikacemi. Nedodrzeni
prevence muze zpusobit Uraz.

VYSTRAHA: Otagejici se h¥idele a elektrické potencidly

mohou byt nebezpeéné. Proto je velmi nutné, aby

vSechny elektrické prace odpovidaly narodnim elektro-

technickym normam a pfedpisdm. Instalace, zapojeni a

Gdrzba by mély byt provadény vyhradné kvalifikovanym
personalem.Vyrobce doporucuje dodrzovat testovaci procedury,
které jsou obsazené v této prirucce. Pfed praci na jednotce vzdy
odpoijte elektrické napéti.

VYSTRAHA: Pogkejte minimalné 5 minut po vypnuti
napéjeni pred provadéni Gdrzby nebo revize. Jinak
hrozi nebezpedi elektrického Soku.
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Konvence zna ¢eni model

Oznaceni kazdého modelu obsahuje uzite¢né zakladni informace a charak-
teristicka data jednotlivych pfistroju. Nize je uvedeno vysvétleni typového
koédu:

HITACHI TERTI
odel 1200-0025FE K
Input 50Hz, 60Hz 200-24 Ph A
0Hz, 60Hz Ph A
)0H7 j

MFG No. 57D _T1 )1
Hltaclilndustrial Ipmem -

’WLZOO‘ - ]ooz H S H F H E \

Oznaceni serie Oblast uréeni:
E = Evropa

Vybaveni typu:
F = opera¢ni panel

Vstupni napéti:
= jednofazové, tfida 200V
H = tfifazové, tiida 400V

Vykon pfipojitelného motoru:

002 = 0,2 kW 040 = 4,0 kW
004 = 0,4 kW 055 =5,5 kW
007 = 0,75kW 075=7,5kwW
015=1,5 kW 110 = 11 kW
022 =2,2 kW 150 = 15 kW
030 = 3,0 kw 185 = 18,5kW



Rozmist éni prvk G po odstran éni horniho krytu

1. spina¢ ukoncovaciho odporu

OFF

5
ON
(ovame)

2. spina¢ funkce bezpe&ného zastaveni

OFF
ON
(ovame

4. USB konektor (miniB)

6. konektor pro pfipojeni
volitelné jednotky

8. svorkovnice
vystupniho relé

10. LED indikator
napéjeni

5. konektor RJ45 rozhrani
RS422 pro OP

Nazev

Popis

1. spina¢ ukonéovaciho
odporu

Prepnutim spinace se na linku RS485 pfipne
rezistor 200R

2. spinac funkce
bezpecného zastaveni

Sepnutim spinace je aktivovana funkce
umoznujici “bezpecné zastaveni”. Spinaé
prepinejte pfi odpojeném napajeni ménice

3. spina¢ funkce EMD

Sepnéte tento spinac, je-li pozadovan vystup
EDM pro bezpecné zastaveni. Spina¢
pFepinejte pfi odpojeném napajeni ménice

obvodu

4. USB konektor USB konentor typu mini-B pro pfipojeni PC

5. konektor pro pfipojeni | rozhrani RS 422 pro pfipojeni externiho
externiho OP ovladaciho panelu

6. konektor vol. jednotky | konektor pro pfipojeni volitelné jednotky

7. svorkovnice logickych | Svorkovnice ménic¢e pro ovladani logickych
vstupl a vystupt A,B | vstupd a vystupl ménice

8. svorkovnice relé Svorkovnice vystupniho relé (pfepinaci kont.)

9. svorky silového Svorky pro pfipojeni napajeni ménice, kabelu k

motoru a brzdného odporu

10. LED indikator

LED indikator napéti v SS obvodu. LED se
rozsviti pfi napéti v meziobvodu nad 45Vss.

Pozn: 1. Blize viz sekce 5.4

2. poloha LED indikatoru zavisi na modelu
3. Pozor, pfi ovladani pomoci PC pres USB zUstata OP aktivni
4. P¥i pfipojovani a odpojovani externiho OP vypnéte napajeni
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tudujte pfilozenou uzivatelskou pfiru¢ku a vSechna bez-
pecnostni doporuceni. Tento rychly pfehled je uréen pro
znalé uzivatele v pfipadé servisnich zasah( a Gprav.

Svorky silového obvodu

f Upozornéni: Pred instalaci méni¢e WL200 prosim pros-

jednofazové m éniée 0,2 az 2,2 kW, tfida 200V

jednofazové napajeni

O =0 &
o 5| -
(O

pE N

vstup vystup

(napéjeni) (motor)
zemnéni

tFifazové m énice 0,4 az 5,5kW, t¥ida 400V

trifazové napéjeni

@)
[6)

RB D[ P+ | N/-
o|olo|o
RILT[SIL2 [ TIL3 fUrTT [ ViT2 [WIT3
OlO|I0]|O0|10 (0

-

o O

vstup vystup
(napéjeni) (motor)

zemnéni




Svorky silového obvodu - pokra  €ovani

tfifazové m éniée 7,5 az 18,5kW, tfida 400V
R [ sz [Tas Jumt [ vme Jwms
PO/+ [ P/+| | N/- | RB G G
O |0O||0||O0
AN J AN J
ir L
vstup vystup
(napéjeni) (motor)
Svorky silového obvodu - popis
symbol nazev popis

RIL1 (L1), S/L2,

sit'ové napajeci

slouzi pro pfivedeni sit'ového napéti,

Jednotky

T/L3 (N) svorky v pfipadé jednofazového ménice se
zapojuji svorky L1 a N

UIT1, VIT2, W/ | vystupni svorky | pro pfipojeni 3f motoru

T3 k motoru

PD/+1, P+ svorky DC po vyjmuti propojky je mozné pfipojit
meziobvodu DC tlumivku

P/+, RB pfipojeni slouzi pro pfipojeni externiho
brzdného brzdného odporu ( pokud je
odporu nezbytny)

P/+, N/- pripojeni brzdné | svorky pro pfipojeni brzdné jednotky

v pfipadé potreby

@

zemnici svorka

zemni pfipojeni k omezeni nebezpedi
Grazu el. proudem. U nékterych
modelu je zemnici svorka na chladici.

Pozn: Je-li méni¢ napéajen z nezavislé sité - generatoru, mtze dochazet k
deformaci vystupniho napéti generatoru, prehfivani a dal§im nezadoucim
jevam. Obecné plati, Ze vykon generatoru by mél byt minimalné 5 x vétsi

nez vykon ménice (kVA)




kom.
port
RS485

chybové
relé

logické vstupy

r

1

[sn[7]6[s5]as]2]1]L[rc]ps
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kom.
port
RS485

vstup

posloupnosti

pulsu

]
analog. analog. logické

vstupy  vystup Vystupy
vystup propojka
posloupnosti
pulst

Nazev

svorky RORIS

Rozsah a poznamky

P24 |+24V pro logické vstupy

24VDC napéjeni, max. 100 mA

(v€etné DI - kazdy 5mA)

Pozn.: Nelze pouzit k napajeni
vnéjSich objektl, nezkratujte se
svorkou [L]

PLC |spole¢na svorka inteligent-

nich digitalnich vstupd

v zakladnim nastaveni je upfed-
nostnéna zdrojova logika - napéti
[P24] je pfipojeno pies akéni clen
na vstupni svorky [1] az [7]. Mezi
[PLC] a [L] je propojka.

Zménu na spotfebiCovou logiku Ize
provést presunutim propojky mezi
[P24] a [PLC]. Zapnuti vstupu [1] aZ
[7] pak odpovida jeho spojeni se
svorkou [L]

1,2,
3/GS1,

Inteligentni programo-

vatelné dvoustavové

4/GS2, |logické vstupy

5/PTC, |svorky [3],[4] a [5] maji
6,7 jesté dalSi funkci

Napéti sepnuti : min. 18VDC
napéti rozepnuti : max. 3VDC
zatézovaci proud 5mA, max.
dovolené napéti 27VDC 4.7kQ
vstupni odpor

GS1(3) |bezpecnostni stop GS1

GS2(4) |bezpecnostni stop GS2

ve funkci, pokud je pfepnut
prepina¢ bezpe¢ného zastaveni,
blize viz uzivatelska prirucka

PTC(5) |vstup termistoru v motoru

termistor se pfipoji mezi svorky
[PTC] (pfifadte svorce [5] vyznam
19) a [L].

Indikovano prehfati motoru , pokud
odpor prekroc¢i 3kQ.




Nazev

svorky Popis Rozsah a poznamky
EA Pulsni vstup pro vyuziti s | max. 32kHz, spole¢na svorka [L]
EzSQ
L GND pro logické vstupy spole¢na svorka (Soucet proudl
(horni svorek [1] aZ [7], nesmi byt
fada) uzemnéno)
11/EDM, |Logické dvoustavové Imax 50 mA pfi sepnuti
12 vystupy ) Umax 27 Vpc pfi rozepnuti
funkce EDM, pokud je spole¢na svorka [CM2]
sepnut spina¢ EDM
CM2 |GND pro logické vystupy |soucet proudll max. 100 mA pro
oba vystupy [11] a [12]
AM Analogovy napét ovy 0 az 10Vpc, 2 mA max. pfesnost +/
vystup -10%
EO Vystup posloupnosti pulsi [ 10Vpc max. 2mA,
max. 32kHz
L GND pro analogovy signal |soucet proudu vystupu [Ol], [O],
(dolni [H], a [AM]
fada) (neuzemnuje se)
ol Proudovy analogovy vstup |rozsah 4 az 19.6 mA,
jmenovité 20 mA, 100Q
O Napét'ovy analogovy vstup|rozsah 0 az 9.8 VDC, jmenovité
10VDC, max.12Vp, vstupni
impedance 10 kQ
H Referenéni napéti +10V | jmenovité 10Vpc, max. 10 mA
SP, SN |Seriova komunikace uré¢eno pro komunikaci RS485
Modbus
ALO | Prepinaci kontakt relé Zatizitelnost kontaktd
PR 2 Max odporova zatéz =
AL1 | Spinaci kontakt relé (ve . .
stavu “ready” sepnut) ZSOYAEIZI;S_A’ ,30,\/?§l 3A;
AL2 |Rozpinaci kontakt relé (ve Max induktivni zatsz =

stavu “ready” rozepnut)

250V5c/0.2A; 30Vp/0.7A
Minimalni zatéz =
5Vpc/100mA, 100V, /10mA

Svorkovnice ovladacich obvodu jsou bezsroubové, zasouvaci (viz
obrazek nize). Nasledujici tabulka uvadi dovolené prirezy
pouzitelnych vodicu dle typu.

tvrdy vodi € lankg Spi cka

(mm?) (mm?) (mm?)
fidici svorky 0,2~1,5 02~1,0 0,25~ 0,75
svorky chybového relé 02~15 0,2~1,0 0,25~ 0,75




Jak pfipoijit:
1. malym Sroubovakem (max. 2,5mm) stisknéte uvolfiovaci
oranzovou packu.
2. zastrcte vodi€
3. pfidrzte vodi¢ a vysurite Sroubovak - vodic¢ je upevnén
pro vyjmuti zvolte opaény postup
\\
=

[ JEa N N
]@@%ﬁ Bro ™o

Dimenzovani vodi €a a pojistek

¥

" Zapojeni k
Vykon —_ jist éni pojistky
motoru | YPMeENICe [ gjoue signalové gG 600V
vodi ¢e vodi €e
02 [-002SFE | >
04 |- 004SFE Smm 10A/200KkA/1f
0,7 |-007SFE 3,3mm?
15 |-015SFE 2 . 20AJ200KA/LT
5,3mm 3
22 |-022SFE 2> 30A/200KA/LT
0.4 | OOAHFE ESE
0,7 |O007HFE Rea
i 2 -GS0 Q
15 TOIBHFE 1,3mm S g 22 10A/200KA/3f
22 |022HFE S5 s
EQZ®
30 |030HFE 21mm?| E2E
40 | 040HFE ,| 280 15A/200KA/3f
55 | 055HFE 3,3mm g°
75 |O075HFE ) 30A/200kA/3f
11,0 | 110HFE 5.3mm
150 | 150HFE ) 50A/200kA/3f
185 | 185HFE 13mm

Pozn: Pfi zapojovani musi byt pouzito schvalenych kabelovych
koncovek.



Zakladni schema zapojeni

Nasledujici schema zapojeni znazorriuje zapojeni motoru a
napéjeni pro zakladni provoz. Signalové zapojeni umozriuje chod
vpred, vzad a nastaveni frekvence externim potenciometrem.

Napajeni z
3f/1f sité
(viz Stitek
ménice)

: . Vypinag, stejnosm
Inteligentni st);/’l)@é tlumivka
vstupy (7x) (volitelna)

24Voc
volitelnd
brzdna
jednotka.
GND pro
logické
vstupy Reléovy
kontakt
Pozn.:
5 ‘quﬁleni dl‘g\- .
ainich a analo-
govich /0 pou- vstupni gg?ep#' rsn
Zite stinény pa- obvod Y
y
ovanj kiouceny ¢ 7 kolektorem
kabel.
Stinéni zapojte  ¢—0O"0
pouze na strané
ménige k piislus-  ¢—O—"0
né spolecné svor-
ce. Impedance e
kazdého digit.

vstupujed ke, —O~"0

spole¢na

&Fi¢ frekvence Ukoncovaci vystupt
odpor 200Q
+DIP pepina¢
1 —E - »
port seriové
voltmetr L modul komunikace
“_‘ >& = RS485 (RS485/Modbus
| L L7

RJ45 - volitelny
externi panel

Analog. reference H O— i
i
0-10V RS422
< =a
priblizng 10k(;£r 7L
L modul

1-2kQ

=

4-20mA

USB (mini B)

. UsB komunikace s PC
pulsni vstup 24Voc,
max. 32kHz AL
volitelny konektor pro
modul volitelny modulu
77t

* - L .
GND pro analogové | 77 L
signaly

10



Ovladani m énice z panelu

LED “Tlag. RUN aktivni”

Zobrazeni parameir LED Napéjeni

\LED “Run/Stop” LED h
/ — porucha

iy

' 7
\ | konektor USB
[y
| L'.'_’. ,_'.,_,. 6 LED “Programovani
— [ aktivni”
STOP ™~ Signalizace jednotk
= RESET [~ ' ! y

Hertz

\. 1 </

konektor RJ45

Tlag. chod \ Tla¢. nahoru/dal ~ Tlag. uloz ~ Tlac. STOP/RESET

Tlag. funkce

e LED Run/Stop - Sviti, pokud je méni¢ v chodu a motor bézi,
nesviti pokud méni¢ neni v chodu, vystup je zablokovan.

* LED Program/Monitor — Sviti, pokud je ménic pfipraven k
Gpravé parametrll (stav programovani). Nesviti, pokud méni¢
zobrazuje aktualni stavové hodnoty (parametry d xxx).

e LED tlaé. chod aktivni —sviti, pokud je méni¢ pfipraven
reagovat na tlac¢itko, nesviti, pokud je zvolen jiny druh ovladani.

e Tla€. chod (RUN) —Stiskem tohoto tlac¢itka uvedete méni¢ do
chodu (motor se otaci). Parametr FO04 uréuje smér otaceni
vpred nebo vzad.

« Tla€. Stop/Reset — Stiskem tohoto tlacitka zastavite bézici
pohon (dobih& po dobé&hové rampe), nebo odstranite zablo-
kovani ménice vzniklou chybou.

« Konektor USB - pfipojeni programovaci ho PC
« Konektor RJ45 - pfipojeni externiho panelu
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« Zobrazeni parametr G — sedmisegmentovy ¢tyfmistny displej
zobrazujici parametry a funkéni kody.

« Jednotky zobrazeni: Hertz/Amper —Sviti LED jednotky, ktera
pfislusi zobrazenému parametru.

« LED napéjeni — sviti, pokud je na vstupu ménice pfitomno
napajeci napéti.

* LED porucha - sviti, pokud je méni¢ zablokovan poruchou.

 Funkéni tla &itko — slouzi k pohybu v nabidce parametri,
zobrazeni a navratu z editace parametru bez zmény.

« Tlaé. nahoru/dol G — umoziiuje pohyb v nabidce
parametrli a zménu hodnoty parametr(.

» Tlaéitko uloz — Stiskem této klavesy se dostanete do
hodnoty parametru a ukladate upravené hodnoty parametri do
paméti EEPROM (zakonéite-li Gpravu parametru bez stisku
tlagitka (stiskem tlagitka [E¢] ), zGstane zapsana jeho
pavodni hodnota).

Pozn.: K seriovému rozhrani ménic¢e WJ200 Ize pripojit

externi ovladaci panel. Tlac¢itka panelu ménice budou v

tomto pripadé mimo funkci a zobrazeni na displeji ménice
je urc¢eno hodnotou parametru b150.

12



Jak se pohybovat v nabidce

PRI,

Skupina
parametrt d
. zobrazeni

_..
c
=
=
)
=
o
=
=
o
o
12

| posun k zobrazeni obsahu |

o
o
o

]
—
—_—
[<] =

o o
= o
1
(@) o
S N

Skupina
parametrd F
- zobrazeni

c
3
=
O
=
o
=r
=
[=}
Q
=

—(_ 0.0

FOO1

—

B B
gllllg_>
2 WHE

- zobrazeni
funkénich kodu

nastaveni hodnoty

E - uloZeni dat do EEPROM a navrat k
zobrazeni kédu funkce

=== - navratk zobrazeni kédu funkce bez

‘ zapisu

2
—1O
<]~

> T
H 1 >
o o
g (18

Skupina
- parametrt b

EH/E
/ '

pfi zméné hodnoty displej blika, coZ zna-

mena, Ze Udaj neni jesté aktivni

- aktivace dat a ulozeni do EEPROM,
navrat k zobrazeni kédu funkce

- zruSeni zmény a navrat k zobrazeni
koédu funkce bez zapisu

stiskem obou klaves sougasng
prejdete do rezimu zmény jednot-
livych mist na displeji samostatné
(blize viz uzivatelska pfirucka
strana 2-34)

J




Testovaci chod
Testovaci chod vyuziva nastaveni minima parametrd pro ovéreni
chodu pohonu. Je mozné vyuzit dva zpUsoby ovladani ménice:

ovladani z operatorského panelu (dale jen OP), nebo ovladani
pomoci logickych vstupnich svorek.

» Provéfte zapojeni napajeni a pfipojeni motoru (viz schema na
strané 10)
« Pouzijete-li pro ovladani logické vstupni svorky ([P24],[FW], [H],
[O], a [L]) a provérte jejich spravné zapojeni podle schematu na
strané 10.
« Nastaveni [RV] (vzad) (tovarné na svorce [2]) je volitelné.

Krok Popis Z OP Ze svorek
1 |Zvolte zdroj povelu  [A001 = 00 A001 =01,
rychlosti (potenciometr na vstupni svorky
OP) [H-O-L1]
2 |Zvolte zdroj povelu |A002 = 02 A002 =01,
chod vpred (FW) (Tlag. Run) svorka [FW] (1)
3 | Zvolte zdroj povelu — C002 =01,
chod vzad (REV) svorka [RV]
4 | Zvolte zékladni A003 =50
frekvenci motoru
5 |Zvolte pocet pélu HO004 = 4 (tovarné), meérite pouze pokud je
(2/141618) vas motor odlisny
6 |Nastavte displejna |nastavte dO01, stisknéte tlac. FUNC, zobrazi
zobrazeni frekvence |se 0.0
Provéite bezpecnost |odpojte motor od zatéze
7 nastavte poten- provéite zda napéti
ciometr na OP na mezi
minimum [O]—{L] je OV
8 |Zadani povelu chod |stisknéte tlacitko sepnéte svorku [FW]
vpred RUN 1)
9 | ZvySeni rychlosti otocte pot. na OP zvySte napéti na
vpravo svorce [O]
10 |Snizeni rychlosti otocte pot. na OP snizte napéti na
vlevo svorce [O]
11 |Zastaveni motoru Stisknéte tlacitko rozepnéte svorku
STOP [FW] (1)
12 |Zadani povelu chod — sepnéte svorku [RV]
vzad (volba)
13 |Zastaveni motoru — rozepnéte svorku [RV]

14




Navrat k tovarnimu nastaveni

Ukon

Zobrazeni

Funkce/parametr

stiskni dle potfeby.

b001

Prvni parametr ze skupiny “b”

stiskni dokud

b084

Volba typu inicializace:

pro zobrazeni hodnoty
parametru stiskni

00

Typ inicializace:

00 = zakazana

01 = vymaz chyb

02 = vSechny parametry

03 = v8echny parametry a
vymaz chyb

04 = vSechny parametry,
vymaz chyb, vymaz
EZSQ programu

proved zménu pomoci a , hodnotu a zapi$

:

pomoci a najdi parametr B085 zemé inicializace

stiskni [[ser] . Je-li nastaveni

spravné prejdi k dalSimu
kroku, jinak zmén

01

00 = Japan
01 = Europe

pomoci a najdi par.

inicializaci

ametr B094 - predvolba parametr(i pro

stiskni . Je-li nastaveni

spravné prejdi k dalSimu
kroku, jinak zmén

00

Predvolba parametr, které
maji byt inicializovany:
00 = V8echny parametry
01 = VSechny parametry
kromé V/V svorek
a komunikace
02 = jen parametry
predvolené v Uxxx
03 = v8echny parametry
kromé predvolenych
v Uxxx a BO37

Tim je ukonéeno zadavani predvoleb a je mozné pfistoupit k viastnimu

spusténi procesu inicializace.

To se provede pomoci nastaveni parametru B180:

pomoci a najdi parametr B180 spusténi inicializace

stiskni .

00

Slouzi ke spousténi inicial-
izace dle nastaveni B084,
B085 a B094.

Predvolby:

00 = z&kaz inicializace

01 = spusténi inicializace
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Ukon ‘ Zobrazeni ’ Funkce/parametr

Po zadani predvolby stiskni

Prvni segment za¢ne rotovat HC Mody inicializace:
a na druhych dvou se objevi HC = vymaz poruch
typ 00 1C = inicializace oblasti A
inicializace. Stfidavé blikaji 01 = inicializace oblasti B
dva displeje: 01 Mody po inicializaci:
Mad inicializace/méd po I-C = HD mod
ukongeni inicializace I-C I-u = ND mod
H-I = velka frekvence
I-u
H-1
inicializace je ukon¢ena d 001 zobrazi se funkéni kéd zobra-

zeni vystupni frekvence

Pozn.: Po ukonéeni inicializace ménice provedte opét
zkouSku chodu dle postupu na strané 14.

Softwarovy zamek

Funkce softwarového zamku zabrariuje obsluze v ndhodné zméné
parametrii paméti ménice. Uzijte b031 k nastaveni raznych Grovni
zabezpecdeni.

Tabulka nize udava vSechny kombinace voleb

b031 a stavu vstupu [SFT] Kazdy znak a (povo- Zména za

B . S . chodu
leni) nebo x (zakaz) indikuje, zda Ize editovat Uroven
odpovidajici parametr. Sloupec Standardni Ledit&;:eH
parametry uvadi nizkou (LO) a vysokou (HIGH) S %
Uroven editace pro rizné hodnoty softwarového

zamku. To odpovida tabulkdm parametrd v

tomto ¢lanku, kde je definovano, za jakych podminek (a zda
vubec) je mozné dany parametr ménit za chodu. PFi nékterych
nastavenich softwarového zamku b031 Ize pouze ménit Zadanou
hodnotu FOO01, pevné rychlosti A020, A220, A021-A035 a tipovaci
frekvenci A038.
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. FO01 a
Mod | Intel. p Y| frekvence
Bo31 | Svorka
SFT Stop a
Stop | Chod ehod Stop | Chod
OFF v | Lo Y v X
00
ON X x X Y X
OFF v | Lo Y v X
01
ON x | x Y vl X
02 x | ox X Y X
03 | bezvlivu X X v v X
10 v [HIGH v v Y

Tabulky obsahujici uzivatelem nastavitelné funkce se fidi

Pozn: Protoze je mozné vzdy ménit parametr b031, pokud
je méni¢ ve stopu, neni tato funkce totozna s ochranou

heslem, jak ji zname z jinych zafizeni.

néasledujicimi pravidly:

« Nékteré parametry Ize nastavit i pro druhy motor (druhé
nastaveni). Tuto skute¢nost poznate jiz podle kddu parametru,

ktery je ve tvaru x2xx.

« V nékterych parametrech je mozné volit z nékolika kédl. Pokud
tomu tak je, pak jsou moznosti vypsany ve sloupci nazev/popis.

Tovarni nastaveni platné pro vSechny modely (pokud tomu neni

jinak) jsou uvedeny pro kazdy parametr JPN (Japonsko) / EU

(Evropa)
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Tabulky parametr G

o

Skupina parametr @ “d” funkce zobrazeni

Kod
Funkce

Nazev / popis

Jedn.

doo1

Zobrazeni vystupni frekvence

Hz

doo2

Zobrazeni vystupniho proudu

doo3

Zobrazeni sméru ota¢eni motoru

5 d o

Vpred Stop Vzad

Smér

doo4

Zobrazeni hodnoty zpétnovazebni veli¢iny (PV) PID
regulace

%

doos

Stav vstupnich inteligentnich svorek

Slalalak

76 54321

Cislo svorky

dooé6

Zobrazeni stavu vystupnich inteligentnich svorek
[0 (0 100 (202
0 [0 [0 I we
AL 12 11

Cislo svorky

doo7

Zobrazeni pfepoctené hodnoty frekvence
(vystupni frekvence x b086 nasobitel)

dle
uzivatele

do13

Zobrazeni vystupniho napéti 0 az 600,0V

\Y

doi4

Zobrazeni vstupniho pfikonu 0 az 999,9kW

kw

do15

Zobrazeni energie (Watt-hod) 0 az 9999000

do16

Zobrazeni celkového poctu provoznich hodin

hodina

do17

Zobrazeni celkového poc¢tu hodin pfipojenti k siti

hodina

do1s

Zobrazeni teploty chladi¢e (-20 az 150)

°C
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Kéd

Funkce Nazev / popis Jedn.
d022 [Zobrazeni Zivotnosti —
DZ[I DZD [I':'D [lzll Zivotnost prekrocena
20 ] 11 Eﬂ *\normélnl' stav
o
Chladici / elektrolytické.
ventilator kondenzétory

d023 |Zobrazeni ¢itace programu [EzSQ], 0 az 1024 —
d024 |Zobrazeni ¢isla programu [EzSQ], 0 az 9999 —
d025 |Uzivatelské zobrazeni 1 [EzSQ)] —
d026 |Uzivatelské zobrazeni 2 [EzSQ)] —
d027 |Uzivatelské zobrazeni 3 [EzSQ] —
d050 |Dvojité zobrazeni (b160 a b161) —
d062 |Zobrazeni zdroje frekvence: —

* 0: ovladaci panel « 1-15: pevné frekvence

« 16: tipovaci frekvence + 18: Modbus

« 19: volitelna jednotka ¢ 21 potenciometr na OP

« 23: vysledek kalkulaéni funkce

¢ 24: program EzSQ ¢ 25: vstup [O]

« 26: vstup [OIl] « 27:vstup [O] + [OI]
d063 |Zobrazeni zdroje povelu chodu:

« 1: svorkovnice « 2: ovladaci panel

« 3: Modbus « 4: volitelna jednotka
do80 |[Cita¢ chyb podet
d081 |Zobrazeni posledni (n-té) chyby —
d082 |Zobrazeni chyby n-1 —
d083 |Zobrazeni chyby n-2 —
d084 |Zobrazeni chyby n-3 —
d085 |Zobrazeni chyby n-4 —
d086 |Zobrazeni chyby n-5 —
d090 |Zobrazeni varovani —
d102 |Zobrazeni napéti DC sbérnice (0,0 az 999,9) \%
d103 |Mira vyuziti brzdného odporu 0,0 az 100,0% %
d104 |Zobrazeni akumulované hodnoty termoelektrické %

ochrany 0,0 az 100,0%
d130 |zobrazeni analogového signalu O
d131 |zobrazeni analogového signalu Ol
d153 [Odchylka PID regulace
d155 |Zobrazeni regulace PID:

* A071=01 0.00 ~ 100.0[%]
* A071=02 -100.0 ~ 100.0[%]
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Skupina parametr @ “F”

Zména
Kéd a " za chodu | Tovami
fce Nazev / popis hodnota
LO | HIGH
FOO01 |Nastaveni vystupni frekvence 4 v 0.0
F002 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) v v 10.0
F202 |Nastaveni rozbéhového ¢asu (1) motor 2 v v 10.0
FO03 |Nastaveni dob&hového ¢asu (1) v v 10.0
F203 |Nastaveni dobéhového ¢asu (1), motor 2 v v 10.0
FO04 |Nastaveni sméru otaceni z panelu: 00 X |x 00
vpred, 01 zpét
Skupina parametr @ “A” standardni funkce
Zména -
. Tovami
|§Cog Néazev / popis zachodu | oo
LO | HIGH
A001/ [Nastaveni zdroje zadavani frekvence X | x 01
A201 |+ 00 Potenciometr na OP
» 01 Ovladaci svorkovnice
» 02 Nastaveni v FOO1
* 03 Vstup z komunikace ModBus
« 04 Volitelna jednotka
« 07 program EzSQ
* 10 Vypoctena hodnota
A002/ | Nastaveni zdroje povelu chodu X | X 01
A202 |+ 01 Ovladaci svorky FW nebo RV
» 02 Tlagitko na OP
» 03 Ovladani komunikaci ModBus
« 04 Volitelna jedn.
A003/ | Nastaveni zakladni frekvence X | x 50.0
A203 |(rozsah od 30Hz do A004)
A004/ | Nastaveni maximalni frekvence X | x 50.0
A204 |(rozsah od A003 do 400Hz*)
A005 |Volba [AT] X | X 00
* 00 Svorka [AT] voli mezi [O] a[Ol]
* 02 [AT] voli mezi[O] a potenc. na OP*!
* 03 [AT] voli mezi [Ol] a pot. na OP*!
AO011 |[O]-[L] pocatecni frekvence (0 ~ 400Hz) X v 0.0
A012 ([O]-[L] kone¢na frekvence (0 ~ 400Hz) X v 0.0
A013 ([O]-[L] pocate¢ni napéti (%) rozsah 0 ~A014| x | ¥ 0.
A014 |[O]-[L] koncové napéti (%) rozsah A013 ~100| x | V¥ 100.
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Zména

A Tovami
'?gg Né&zev / popis zachodu | oo
LO | HIGH
A015 [O-L uréeni po&ateéni frekvence X 4 01
« 00 PouZije se hodnota A011
* 01 PouZije se 0 Hz
A016 |Casova konstanta vstupniho filtru. X | ¥ 8.
Rozsah 1 ~ 30 (x 2ms),
31- pevna hodnota 500ms)
A017 |Volba zpracovani programu EzSQ Vi v 00
* 00 zakazan
01 zvolen pokud aktivni svorka PRG
02 zvolen vzdy
A019 |ZpUlsob volby pevnych rychlosti: X | X 00
* 00 binarni volba (4svorky, 16 rychlosti)
« 01 bitova volba (7 svorek , 8 rychlosti)
A020/ | Nastaveni pevnych frekvenci (Hz) Vi v 0
A220 |(rosah b082 ~ A004)
A021 v v 0.0/0.0
A022 0.0/0.0
A023 0.0/0.0
A024 | Nastaveni pevnych frekvenci (pro oba motory) 0.0/00
A025 h b082 ~ A004 0.0/0.0
A026 |(r0zsa ) 00/00
A027 0.0/0.0
A028 0.0/0.0
AO2 |
A035 0.0/0.0
A038 |Nastaveni frekvence tipovani (b082 ~9,99Hz) | ¥ | ¥ 1.00
A039 |Zpusob zastaveni pfi tipovani X | v 04
* 00 Volny dobéh motoru (tipovani nepovoleno
pfi béhu motoru)
« 01 Rizeny dobéh (tipovani nepovoleno pfi
béhu motoru)
« 02 Stejnosmérna brzda (DC) (tipovani
nepovoleno pfi béhu motoru)
« 03 Volny dobéh motoru (tipovani povoleno
pfi béhu motoru)
« 04 Rizeny dobéh (tipovani povoleno pfi béhu
motoru)
« 05 Stejnosmérna brzda (DC) (tipovani
povoleno pfi béhu motoru)
A041/ | Volba momentového boostu X | X 00
A241 |+ 00 manualni momentovy boost
» 01 automaticky momentovy boost
A042/ | Hodnota manualniho momentového boostu Vi v 1,0
A242 |(rozsah 0,0 - 20,0%)
A043/ | Nastaveni frekvence manualniho momen- Vi v 5,0
A243 |tového boostu (0~50%)
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Zména

A Tovarni
'?gg Né&zev / popis zachodu | oo
LO | HIGH
A044] [Volba tvaru charakteristiky U/f X | x 00
A244 |« 00 U/f pro konstantni moment
« 01 U/f pro redukovany moment (1,7)
« 02 Volna U/f
A045/ | Nastaveni napét ového zesileni U/f Vi v 100.
A245 |(rozsah 20 ~ 100%)
A046/ | Zesileni automatické napét ové kompenzace | Vv | Vv 100
A246 |(0~255)
A047/ | Zesileni automatické kompenzace skluzu Vi v 100
A247 |(0~255)
AO51 |Volba stejnosmérné brzdy X v 00
* 00 mimo provoz
* 01 v provozu pfi zastaveni
« 02 aktivni pod hodnotu frekvence A052
A052 |Frekvence stejnosmérné brzdy (b082~60Hz) X v 0.5
A053 | Doba prodlevy stejnosmérné brzdy (0~5s) X v 0.0
A054 |Sila stejnosmérné brzdy pfi dobéhu (0~70%) X v 50./0.
A055 |Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi dobéhu | x v 0.5/0.
(0~60s)
A056 |Reakce brzdy na externi vstup [DB] - X v 01
* 00 na hranu * 01 na Uroven
A057 |Sila stejnosmérné brzdy pfi rozbéhu (0~70%) v 0.0
A058 |Doba provozu stejnosmérné brzdy pfi rozbéhu v 0.0
(0~60s)
A059 [Nosna frekvence pfi stejnosmérném brzdéni X | v 5.0
2.0~10kHz
A061/ | Nastaveni horniho limitu frekvence (rozsah X | ¥ 0.0
A261 |A062~A004), Hz
A062/ | Nastaveni dolniho limitu frekvence (rozsah X | v 0.0
A262 |b082~A061), Hz
A063 |Nastaveni frekvenéniho skoku (stfed) (rozsah | x | ¥ 0.0
A065 |0~400Hz*)
A067
A064 |Frekvenéni skok (Sitka) x| v 0.5
A066 |(rozsah 0,0~10,0Hz)
A068
A069 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni frekvence x| v 0.00
(0,0~400.0Hz*)
A070 |Pozdrzeni rozbéhu - nastaveni doby (rozsah | x | ¥ 0.0
0,0~60,0s)
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Zména

A Tovamni
fgg Né&zev / popis zachodu | oot
LO | HIGH
AO071 |Aktivace PID regulatoru X | ¥ 00
« 00 regulator PID vyfazen
« 01 regulator PID ve funkci
« 02 regulator PID ve funkci, reverzni vystup
A072 |PID proporcionalni zesileni (0,0~25,0) Vi v 1.0
A073 | PID integra¢ni konstanta (0,0~3600s) v v 1.0
A074 | PID deriva¢ni konstanta (0,0~100s) v v 0.00
A075 | PV méfitko prepoctu skute¢né hodnoty (rozsah | x v 1.00
0,01~99,99)
A076 | Nastaveni vstupu skute¢né hodnoty X v 00
« 00 svorka [OI] (proudovy vstup)
« 01 svorka [O] (napét’ovy vstup)
* 02 z komunikace ModBus
» 10 vstup z vypoctové funkce
AQ077 | Obracena funkce PID X | ¥ 00
« 00 PID vstup = SP — PV
« 01 PID vstup = —(SP - PV)
A078 | PID omezeni vystupu (0,0~100.0%) X v 0.0
A079 | PID zdroj zadani dopfedného zesileni X v 0.0
« 00 nefunkéni « 02 svorka [OI]
« 01 svorka [O]
A081/ | Volba funkce AVR X | x 02
A281 |+ 00 AVR vzdy aktivni
¢ 01 AVR neaktivni
* 02 AVR aktivni kromé dobéhu
A082/ | Volba napéti pro AVR (V) X | X 230/
A282 |tfida 200V: 200/215/220/230/240 400
tfida 400V: 380/400/415/440/460/480
A083 | Casova konstanta filtru AVR (0~10s) X | ¥ 0.30
A084 | AVR - zesileni pfi dobéhu (50~200%) X v 100.
A085 | Rezim Setfeni energif X | x 00
* 00 normélini « 01 Setfici
A086 | Nastaveni Setficiho rezimu (0~100%) v v 50.0
A092/ | Nastaveni rozbéhového ¢asu (2) Vi v 10.0
A292 |rozsah 0,01~3600s
A093/ | Nastaveni dobéhového casu (2) Vi v 10.0
A293 |rozsah 0,01~3600s
A094/ | Volba pfechodu mezi prvni a druhou rampou X | x 00
A294 |+ 00 sepnutim svorky 2CH
» 01 prekro€enim stanovené frekvence
* 02 zména sméru - vpred / vzad
A095/ | Frekvence zmény rozbéhu Accl na Acc2 X | x 0.0
A295 |(0~400Hz*)
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Zména

A Tovami
'?gg Né&zev / popis zachodu | oo
LO | HIGH
A096/ [ Frekvence zmény dob&hu Decl na Dec2 X | x 0.0
A296 |(0~400Hz*)
A097 |Volba rozbéhové kfivky X | X 00
* 00 linearni » 01 S-kfivka
» 02 U-kfivka » 03 inverzni U-kfivka
A098 |Volba dobéhové kfivky (stejné jako v A097) X | X 00
A101 ([OI]-[L] aktivni rozsah pocatecni f. (0 ~ 400Hz) | x | ¥ 0.0
A102 |[Ol]-[L] aktivni rozsah koneéna f. (0 ~ 400Hz) | x v 0.0
A103 |[Ol]-[L] pocatecni proud (0 ~ A104) % X v 0.0
A104 |[OI]-[L] koncovy proud (A104 ~ 100) % X v 100.
A105 |([OI]-[L] uréeni pocatecni frekvence X | v 01
» 00 PouZije se hodnota A101
* 01 Pouzije se 0 Hz
A131 |Volba konstanty rozbéhové kfivky 01~10 X v 02
A132 |Volba konstanty dob&hové kfivky 01~10 X | v 02
Al141 |Volba vstupu A pro vypoctovou funkci X v 02
* 00 Operatorsky panel
« 01 Potenciometr na OP *!
« 02 Vstup [O]
« 03 Vstup [OI]
* 04 Proménna z komunikace RS485
« 05 Volitelna jednotka
Al142 |Volba vstupu B pro vypoctovou funkci stejna | x | ¥ 03
volba jako pro A141
Al143 |Operator X | v 00
* 00 ADD (vstup A + vstup B)
* 01 SUB (vstup A - vstup B)
* 02 MUL (vstup A x vstup B)
Al45 |PFidavna frekvence (0~400Hz*) v v 0.00
Al146 |Volba znaménka pfidani frekvence X v 00
« 00Pficte (A145 k vystupni frekvenci)
» 010decte (A145 od vystupni frekvence)
Al154 |Pozdrzeni dobéhu - nastaveni frekvence X | v 0.00
(0~400Hz*)
A155 |PozdrZeni rozbéhu - nastav. doby (0~60s) X v 0.0
A156 |PID - Grover prechodu na funkci “spanek” X | v 0.00
(0~400Hz*)
A157 [PID - funkce “spanek” - doba prodlevy x| v 0.0
(0.0~25.5s)
A161 |Pot. na ext. OP - pocatecni f. (0 ~ 400Hz) X v 0.0
A162 |Pot. na ext. OP - koncova frekv. (0 ~ 400Hz) X v 0.0
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A Tovamni
fgg Né&zev / popis zachodu | oot
LO | HIGH
A163 [Pot. na ext. OP - posun pocatku (0 ~A164 %) [ x v 0.0
A164 |Pot. na ext. OP - posun konce (A163 ~ 100%) | x v 100
A165 | Potenciometr panelu - volba pocate¢ni X v 01
frekvence
« 00 pouzije se hodnota A161
« 01 pouzije se hodnota OHz

Pozn: *1 pro pripojeny externi ovladaci panel OPE-SR- mini

Konfigurace analogovych vstup G

Nasledujici tabulka znazorfiuje navoleni analogovych vstup( pfi raznych
stavech svorky [AT].

A005 [AT] Vstup povelu frekvence
00 OFF O]
ON o1
02 OFF 0]
ON potenciometr na externim OP
03 OFF o1
ON potenciometr na externim OP
Skupina “B” funkce jemného nastaveni
Zména
Kéd P 8 za chodu | Tovami
o Néazev / popis el
LO [ HIGH
b001 [Volba zpusobu automatického restartu: X v 00
* 00po chybé porucha, bez restartu
« Olrestart od OHz
« 02restart s uréenim okamZitych otacek a
zachycenim motoru
» 03zachyceni motoru, nasledné dobéh a
zastaveni, hlaSeni chyby
* 04 restart s aktivnim zachycenim motoru
b002 | Povoleny ¢as chyby napajeni (0,3~25s) X v 1.0
b003 | Prodleva po odeznéni chyby pfed restartem X v 1.0
(0,3~100s)
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota

b004

MZikovy vypadek napéajeni / podpéti hla3eni
chyby

« 00neni indikovano jako chyba

« 0l1je indikovano jako chyba

 02pfi stopu a dobéhu neni indikovana chyba

X

v

00

b005

Pocet pokusu o restart po mzikovém vypadku
napéjeni / podpéti

« 00 16 x pokus o restart

* 01 neomezeno

00

b007

Restart motoru z 0Hz, pokud je aktuélni
frekvence nizsi nez hodnota uréena timto
parametrem (0~400Hz*)

b008

ReZim restartu po chybé prepéti nebo

nadproudu:

« 00 indikace chyby, bez restartu

* 01 restart od OHz

« 02 restart s uréenim okamzitych otacek a
zachycenim motoru

« 03 aktivni zachyceni motoru, pak dobéh a
hlaSeni chyby

* 04 pokra¢ovani provozu po aktivnim
zachyceni motoru

00

b010

Pocet pokusU restartu pfi chybé prepéti /
nadproudu, 1 az 3 pokusy

3

b011

Prodleva pred restartem pfi chybé prepéti /
nadproud (rozsah 0.3 ~100 s)

1.0

b012/
b212

Nastaveni trovné termoelektrické ochrany
(0,20~1,00 X Iy ) (A)

lim_
menice

b013/
b213

Charakteristika termoel. ochrany
« 00 snizeny moment

» 01 konstantni moment

» 02 volné charakteristika

01

b015

Volna termoelektricka charakteristika -
nastaveni frekvence 1 (0~400 Hz*)

0.0

b016

Volna termoelektricka charakteristika -
nastaveni proudu 1 (0~Ijm) (A)

0.00

b017

VolInéa termoelektrick& charakteristika -
nastaveni frekvence 2 (0~400 Hz*)

0.0

b018

VolInéa termoelektrick& charakteristika -
nastaveni proudu 2 (0~ljy) (A)

0.00

b019

Volna termoelektrick& charakteristika -
nastaveni frekvence 3 (0~400 Hz*)

0.0

b020

Volna termoelektrick& charakteristika -
nastaveni proudu 3 (0~ljy) (A)
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota

b0217
b221

Ochrana omezenf pretizeni

* 00 mimo funkci

« 01 funkéni pfi rozbéhu a konst. rychlosti

» 02 funkéni pouze pfi konstantni rychlosti

» 03 funkéni pfi rozbéhu a konstantni rychlo-
sti, zvySeni rychlosti pfi regeneraci

X

v

01

b022/
b222

Uroveri omezeni pretizeni
rozsah 0,20 az 1,50 lj,, ménice (A)

mx 15

b023/
b223

dobé&hova rampa pfi omezeni pretizeni
(rozsah 0,1~3000,0 s)

1.0/30.0

b024

Ochrana omezeni pretizeni rezim 2
(volby shodné jako pro b021)

01

b025

Uroven omezeni pretiZzeni pro reZzim 2 (A)
(nastaveni shodné jako pro b022)

lmx15

b026

dobé&hova rampa pfi omezeni pretizeni pro
rezim 2 (s) (nastaveni shodné jako pro b023)

1.0/

b027

Potlageni nadproudu:
* 00 mimo funkci « 01 funkéni
* 02 funkéni se snizenim napétie

00

b028

Uroven proudu pfi aktivnim zachyceni motoru
(rozsah 0.20~1,50 X I;, ménice) (A)

Jm
ménige

b029

Dobéhovéa rampa pfi aktivnim zachyceni
(rozsah 0.1 az 3000.0 s)

0.5

b030

Pocatecni frekvence pro aktivni zachyceni
motoru

00 frekvence pred vypadkem
01 pocatek od max. frekvence
02 pocatek od nastavené frekvence

00

b031

Volba softwarového zamku

* 00 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana

* 01 zména povolena (LO),
[SFT] zména blokovana (kromé FO01 a
pevnych rychlosti)

* 02 zména blokovana

« 03 zména blokovana kromé FOO01 a pevnych
rychlosti

« 10 vysoky stupeni pfistupu véetné b031
(HIGH)

01

b033

Parametr zohlednéni délky kabelu k motoru
(rozsah 5 az 20.)

10.

b034

Nastaveni hlidani doby provozu / doby
pFipojeni k siti (0~655.350 hodin)
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota

b035

Omezeni sméru otaceni
* 00 bez omezeni

e 01 zékaz chodu vzad
» 02 zékaz chodu vpred

X

v

00

b036

Rozbéh s redukovanym napétim
* 00 mimo funkci
e 0laz 255 ve funkci (6 ms ~1,5s)

06

b037

Omezeni displeje

00 bez omezeni

01 pouze specifické funkce

02 uZivatelem uréené funkce a b037

03 pouze parametry odliSné od tovarnich a
vSechna dxxx

¢ 04 zékladni zobrazeni

« 05 pouze monitor (dxxx)

04

b038

Volba zobrazeni pfi zapnuti

000, 202 - posledni zménény parametr
001~030 - d001~d030

201 - FOO1

001

b039

Automaticka registrace zmeén
« 00 nefunkéni e 01 funkéni

00

b045

Volba funkce LAD STOP
¢ 00 mimo funkci < 01 ve funkci

00

b046

Z&kaz chodu vzad
* 00 bez omezeni
¢ 01 chod vzad zakazan

00

b050

Rizeny dobéh pfi ztraté napajeni

* 00 chyba

* 01 dobéh a zastaveni

« 02 dobéh a zastaveni s fizenim napéti DC
shérnice

« 03 dobéh a zastaveni s fizenim napéti DC
sbhérnice, nasledné restart

00

b051

Uroven napéti DC sbérnice pro Fizeny dobéh
(0.0~1000.0 V)

220.0/
440.0

b052

Uroven prepéti DC sbérnice pro Fizeny
dobé&h(0.0~1000.0 V)

360.0/
720.0

b053

Dobéhovy ¢as pro fizeny dobéh
(0,01~3600.0 s)

1.0

b054

Pocatecni frekvenéni propad pro fizeny dobéh
(0,0~10.0 Hz)

0.0

b060

Pasmovy komparator napéti [O], maximalni
hodnota pasma (b061~b062)x2 (%)

100

b061

Pasmovy komparator napéti [O], minimalni
hodnota pasma (b060-b062)x2 (%)
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Zména

Kod . . zachodu | Tovamni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH
b062 [PAsmovy komparator napéti [O], hystereze 4 v 0
(b061-b062)/2 (%)
b063 | Pasmovy komparator proudu [Ol], maximalni | v v 100
hodnota pasma (b064~b065)x2 (%)
b064 | Pasmovy komparator proudu [Ol], minimalni v v 0
hodnota pasma (b063-b065)x2 (%)
b065 | Pasmovy komparator proudu [Ol], hystereze v v 0
(b063-b064)/2 (%)
b070 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového signalu | x v no
[O] (rozsah 0~100% / no)
b071 |Zadana hodnota pfi ztraté analogového signalu | x v no
[O1] (rozsah 0~100% / no)
b075 | Nastaveni hlidani teploty okoli v v 40
(rozsah -10~50 °C)
b078 |Vymazani pocitadla kWh Vi v 00
« 00 vypnuto
« 01 zapnuto (k vymazani Udaje dojte pfi
stisku tlacitka STOP/RESET)
b079 |Délitel idaje spotifebované energie (1.~1000.) | ¥ | ¥ 1.
b082 | Nastaveni pocatecni frekvence x| v 0.5
(rozsah 0,1~9,99 Hz)
b083 | Nastaveni nosné frekvence (2.0~10.0 kHz)* v 5.0
b084 | Zpusob inicializace (navrat k tovarnim X | x 00
parametrim nebo vymaz historie chyb)
« 00 inicializace neprobéhne
* 01 vymaz historie chyb
» 02 navrat k tovarnim parametrim
« 03 vymaz historie chyb a navrat k tovarnim
parametrdm
« 04 vymaz historie chyb, inicializace EzSQ a
navrat k tovarnim parametrim
b085 |Volba kédu zemé pro inicializaci X | x 01
* 00 rezim O ¢ 0lrezim1
* 03 rezim 3
b086 | Nasobitel frekvence (0,01~99,99) v v 1.0
b087 | Funkénost tlagitka STOP/RESET na OP: X | ¥ 00
* 00 vzdy funkéni
« 01 vzdy nefunkéni
« 02 stop nefunkéni, reset funkéni
b088 |ReZim restartu po FRS X | Vv 00
« 00 restart od OHz
« 01 restart se zachycenim motoru
« 02 restart s aktivnim zachycenim motoru
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota

b089

Automaticka redukce nosné frekvence:
* 00 nefunkéni

« 01 funkéni, zavisi na vystupni proudu
« 02 funkéni, zavisi na teploté chladice

X

X

01

b090

Pomér vyuziti dynamického brzdéni
(0.0~100.0 %)

0.0

b091

Volba chovani po povelu Stop
* 00 DEC (dobéh po rampé zastaveni)
* 01 FRS (zastaveni volnym dobéhem)

00

b092

Zpusob fizeni chladiciho ventilatoru *2

« 00 ventilator vzdy v chodu

« 01 zapnut béhem chodu, vypnut pfi stopu
(5 min. dochlazeni)

« 02 ventilator zapinan dle teploty

00

b093

Vymaz doby Zivotnostu ventilatoru
* 00 nacitani doby < 01 vymazani

00

b094

Inicializace dat:

* 00 vSechny parametry

* 01 vS8echny parametry mimo 1/O svorek a
komunikace

« 02 pouze parametry uzivatelsky uréené
Uxxx

» 03 vSechny parametry kromé uzivatelsky
uréenych Uxxx a b037

00

b095

Rizeni dynamického brzdéni

« 00 vypnuto

« 01 povoleno pouze pfi chodu
« 02 povoleno vzdy

00

b096

Uroven aktivace dynamického brzdéni
330~380V (tFida 200 V)
660~760V (tfida 400 V)

360/
720

b097

Hodnota pfipojeného brzdného odporu Po
zadani b097 je hodnota v parametru b090
spoctena automaticky (Q).

VYSTRAHA: pfipojeny brzdny odpor
nesmi byt mensi nez minimalni
dovolena hodnota.

zavisi
na
modelu

b100

Volna charakteristika U/f
frekvence 1 (0~b102) (Hz)

b101

Volna charakteristika U/f
napéti 1 (0~800 V)

0.0
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Zména

Kod . . zachodu | Tovamni
fce Néazev / popis hodnota
LO | HIGH

b102 [VoIna charakteristika U/f X [ x 0.
frekvence 2 (b100~b104) (Hz)

b103 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0
napéti 2 (0~800 V)

b104 |Volna charakteristika U/f x| x 0.
frekvence 3 (b102~b106) (Hz)

b105 |Volna charakteristika U/f X | x 0.0
napéti 3 (0~800 V)

b106 |Volna charakteristika U/f X | X 0.
frekvence 4 (b104~b108) (Hz)

b107 |Volna charakteristika U/f X | X 0.0
napéti 4 (0~800 V)

b108 |Volna charakteristika U/f X | X 0.
frekvence 5 (b106~b110) (Hz)

b109 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0
napéti 5 (0~800 V)

b110 |Voln& charakteristika U/f x| x 0.
frekvence 6 (b108~b112) (Hz)

b111 |Volna charakteristika U/f x| x 0.0
napéti 6 (0~800 V)

b112 |Volna charakteristika U/f X X 0.
frekvence 7 (b110~400) (Hz)

b113 | Voln& charakteristika U/f X | X 0.0
napéti 7 (0~800 V)

b120 |Rizeni brzdy X v 00
« 00 vypnuto « 01 zapnuto

b121 |Cas prodlevy pted odbrzd&nim X | v 0.00
(rozsah 0.00~5.00 s)

b122 |Cas prodlevy pted rozb&hem X | v 0.00
(rozsah 0.00~5.00 s)

b123 | Cas prodlevy pred zastavenim X | v 0.00
(rozsah 0.00~5.00 s)

b124 |Cas prodlevy pro potvrzeni X v 0.00
(rozsah 0.00~5.00 s)

b125 |Uvolfiovaci frekvence odbrzdéni (0~400 Hz) X v 0.00

b126 | Uvoliiovaci proud odbrzdéni (0.00~1.50 Ijp, x| v lim
ménice) (A)

b127 |Frekvence zabrzdéni (0~400 Hz*) X v 0.00
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Kéd
fce

Nazev / popis

Zména
za chodu

LO

HIGH

Tovarni
hodnota

b130

ProdlouZeni dob&hu v z3vislosti na zvy3Seni
napéti v meziobvodu

« 00 nepovoleno

« 01 povoleno

« 02 povoleno i s rozbéhem

X

v

00

b131

Nastaveni urovné napéti pro prodlouzeni
dobéhu (V)

200V tfida: 330~395

400V tfida: 660~790

380/760

b132

Rozbéhova konstanta pfi prodlouzeni dob&hu
(b130=02) 0.10~30.00 (s)

b133

Rizenf prodlouZeni dob&hu
proporcionalni zesileni 0.00~5.00

b134

Rizeni prodlouzeni dobéhu
integra¢ni konstanta 0.00~150.0 (s)

b145

Vstupni rezim GS (bezpecné zastaveni)
» 00 neni chyba (pouze hardwarové vypnuti)
¢ 01 chyba

00

b150

Zobrazeni pfi pfipojeni externiho OP
(d001~d030)

001

b160

b161

Dva parametry pro dudlni zobrazeni
(d001~d030)

001

002

b163

Moznost zadavani frekvence
pfi zobrazeni d001
* 00 zakazano) « 01 povoleno

00

b164

Automaticky navrat k po¢ate¢nimu zobrazeni
uréenému v b038 (10min. po poslednim stisku
nékterého tlacitka)

* 00 zak&zano « 01 povoleno

00

b165

Ztrata komunikace s externim OP:
* 00 chyba

* 01 chyba po dobéhu a zastaveni
« 02 ignorovat

« 03 volny dobéh (FRS)

« 04 dobéh a zastaveni

02

b166

Cteni / zapis dat
» 00 cteni/zapis povolen
* 01 zakazéano

b180

Provedeni inicializace dat:
* 00 neprovadi se
« 01 provede se inicializace pfi stisku klavesy

=

00

b190

Nastaveni hesla A

0000
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Zména

Kod . . zachodu | Tovamni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH
b191 [Potvrzeni hesla A X X 0000
b192 |Nastaveni hesla B X | X 0000
b193 | Potvrzeni hesla B X | X 0000
b910 |Funkce snizovani akumulované termoelek-
trické zatéze:
« 00 vypnuto
« 01 linearni snizovani s pfednastavenym
pomérem
02 linearni snizovani s pomérem dle b911
» 03 snizovani s filtrem zpozdéni prvého fadu,
pomeér dle b912
b911 |¢&as snizovani (0.1~100000.0 s) 600.0
b912 |Easova konstanta snizovani (0.1~100000.0 s) 120.0
b913 |zesileni terméalni akumulace (1.0 ~ 200 %) 100.0
Pozn: *2 pouze u ménicy opatfenych ventilatorem
Skupina “C” nastaveni funkce svorek
Zména
Kod P f za chodu | Tovarmni
fce Nazev / popis hodnota
LO | HIGH
C001/ [Funkce svorky [1] svorky mohou | x [ ¥ [ 18700
C201 mit 68
moznych
((::%%22/ Funkce svorky [2] vyznamt (viz X v |16/01
strana 40)
C003/ | Funkce svorky [3] X v [11/16
C203 | (mozno pfifadit [GS1]) *®
C004/ | Funkce svorky [4] X v 103/13
C204 | (mozno pfifadit [GS2])*3
C005/ | Funkce svorky [5] X v [02/18
C205 | (mozno prifadit [PTC])
C006/ | Funkce svorky [6] X v [01/02
C206
C007/ | Funkce svorky [7] X v [ 00/03
Cc207
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Zména

Kod . . zachodu | Tovarni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH
CO011 [Aktivni stav svorky [1] *« 00 zaklidu [ x| V¥ 00
C012 |Aktivni stav svorky [2] [ﬁzoe]pnuta X v 00
CO013 | Aktivni stav svorky [3] ¢ 01 zakldu | x | v 00
— sepnuta
CO014 | Aktivni stav svorky [4] NC] x| ¥ |00/01
C015 |Aktivni stav svorky [5] x| v 00
C016 |Aktivni stav svorky [6] x| v 00
C017 |Aktivni stav svorky [7] X v 00
C021 |Funkce svorky [11] mozno zvolit X v 01
(mozno pfifadit EDM)** 48 vyznamﬂ42
t
C022 |Funkce svorky [12] (viz strana 42) X v 00
C026 |Funkce chybového relé x| v 05
C027 |Volba funkce svorky [EO] 13 moznych v
vyznamu (viz
strana 43)
C028 |Volba funkce signalu [AM] mozno zvolit x| v 00
11 vyznamu
(viz strana 43)
C030 |Digitalniho zobrazeni proudu - referenéni v v lim
hodnota (rozsah 0.20~1.50 lim pfi - 1440Hz)
(A)
C031 |Aktivni stav svorky [11] « 00 zaklidu x| v 00
C032 |Aktivni stav svorky [12] E&zct)?)pnuto e 00
C036 |Aktivni stav chybového relé [+ 01 zaklidu [ x [ v 01
sepnuto
(NC)
C038 |Rezim detekce nizkého zatizeni X | ¥ 01
00 pfirozbéhu, dobéhu a konstantni rychlosti
« 01 pouze pfi konstantni rychlosti
€039 |Urover nizkého zatizeni v v lim
(rozsah 0.20~1.50 I, ) (A) ménide
C040 |Rezim varovani pfi pfetizeni X v 01
» 00 pfi rozbéhu, dobéhu a konstantni rychlosti
« 01 pouze pfi konstantni rychlosti
C041/ | Nastaveni Grovné pro hlaSeni pretizeni ViV lim
C241 |(rozsah 0.20~1.50 Ijm) (A) ménice
C042 |Dosazeni frekvence pii rozbéhu x| v 0.0
(rozsah 0~400 Hz*)
C043 |Dosazeni frekvence pii dobéhu x| v 0.0
(rozsah 0~400 Hz*)
C044 |Uroven odchylky skuteéné hodnoty od Zadané x| v 3.0
hodnoty pfi regulaci PID (0~100 %)
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Zména

Kod . X za chodu | Tovarni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH
C045 |DosaZeni frekvence pfi rozb&hu 2 nastaveni (Hz) X 4 0,00
C046 | Dosazeni frekvence pfi dobéhu 2 nastaveni (Hz) X v 0,00
C052 |PID FBV horni mez skute¢né hodnoty (%) X | v 100.0
C053 |PID FBV dolni mez skute¢né hodnoty (%) X | v 0.0
CO061 |Varovani termoelektrické ochrany X | v 80/90
(rozsah 0~100 %)
C063 | Detekce nulové rychlosti (0~100 Hz) X v 0.00
C064 |Varovani prehrati chladice (0~110 °C) v 100.
CO071 | Volba komunika¢ni rychlosti x| ¥ |06/05
« 03 2400bps « 07 38400 bps
« 04 4800 bps « 08 57600 bps
» 05 9600 bps « 09 76800 bps
« 06 19200 bps « 10 115200 bps
C072 | Nastaveni adresy ménice v siti Modbus X v 1.
(rozsah 1 - 247)
C074 | Volba parity (komunikace) X v 00
¢ 00 zadna parita
« 01 suda parita
02 licha parita
C075 | Volba stop-bitu (komunikace) 1 bit/ 2 bit X v 1
C076 | Volba chovani po chybé komunikace X v 02
« 00 chyba (kéd E60)
« 01 fizeny dobéh, zastaveni, hlaSeni chyby
(E60)
« 02 nepodstatna
* 03 volny dobéh
« 04 fizeny dobéh a zastaveni
C077 | Povolena doba preruseni komunikace X v 0.00
(rozsah 0.00 nefunkéni / 0.01~99.99 s)
C078 | Prodleva pfi komunikaci mezi pfijatou X v 0.
a odeslanou zpravou (0.~1000.ms)
C081 | Kalibrace napét ového vstupu (O) v v 100.0
(rozsah 0~200 %)
C082 | Kalibrace proudového vstupu (Ol) v v 100.0
(rozsah 0~200 %)
CO085 | Nastaveni termistorového vstupu (PTC) Vi v 100.0
(rozsah 0~200 %)
C091 |Uvolnéni Debug médu Neméiite Vi v 00
« 00 vypnuto « 01 zapnuto
C096 | Volba komunikace X | X 00.
* 00 Mudbus-RTU
« 01 EzCOM
* 02 EzCOM-administrator
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Zména

Kod . . zachodu | Tovarni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH
C098 |EzCOM poc&ateéni adresa - master (1-8) X | x 1.
C099 |EzCOM koncové adresa - master (1-8) X | x 1.
C100 |EzCOM spoustéci impuls X | X 00
* 00 svorka e 01 vzdy
C101 |Pamét” pri ovladani signaly “nahoru/dol(” X v 00
« 00 pocatek vzdy z frekvence v FO01
« 01 uchovani posledni nastavené frekvence
C102 | Volba resetu v v 00
« 00 kvituje chybu na ndbéznou hranu signalu,
zastavi chod ménice
« 01 kvituje chybu na sestupnou hranu signalu,
zastavi chod ménice
« 02 kvituje chybu na ndbéznou hranu signalu,
nema vliv na chod ménice
« 03 vymazani paméti stavu chyby
C103 |ReZim restartu po resetu x| v 00
* 00 start od OHz
« 01 start se zachycenim motoru
» 02 start s aktivnim zachycenim
C104 |Rezim vymazani hodnoty X v 00
motor potenciometru
« 00 po vymazani OHz
« 01 po vymazani hodnota z EEPROM
C105 |Zesileni signalu [EO] (50~200 %) viov 100.
C106 |Zesileni signalu [AM] (50~200 %) viv 100.
C109 |Posun signalu [AM] (0~100 %) v v 0.
C111 [Nastaveni Urovné 2 pro hlaSeni pretizeni v v 1,15x
(rozsah 0.00~1.50 I, ) (A) im
C130 |Prodleva sepnuti vystupu [11] x| v 0,0
C131 |Prodleva rozepnuti vys. [11] X v 0,0
C132 |Prodleva sepnuti vystupu [12] X v 0,0
C133 [Prodleva rozepnuti vys. [12 rozsah x| v 0,0
pnuti vs. 12 |5°67100.0s
C140 |Prodleva sepnuti reléového X v 0,0
vystupu
C141 |Prodleva rozepnuti reléového X v 0,0
vystupu
C142 |Operand A pro logickou vSechny x| v 00
operaci na vystupu 1 vystupni
C143 |Operand B pro logickou Lor%'r%? funkee, x| v 01
operaci na vystupu 1 LOG1~LOG3
OPO, no
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Zména

Kod . X za chodu | Tovarni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH

C144 |Volba logického operatoru pro operaci na X 4 00
vystupul
+ 00 [LOG]=AAND B
*« 01 [LOG]=AORB
+ 02 [LOG] = A XOR B

C145 | Operand A pro logickou vSechny X v 00
operaci na vystupu 2 vystupni

C146 | Operand B pro logickou LorglrcT:‘Iéefunkce, X v 01
operaci na vystupu 2 LOGI~LOG3

OPO, no

C147 | Volba logického operatoru pro operaci na X | v 00
vystupu 2 (stejna volba jako pro C144)

C148 | Operand A pro logickou stejna volba X v 00
operaci na vystupu 3 jako pro log.

- operaci

C149 | Operand B pro logickou vystupu 1 X v 01
operaci na vystupu 3 resp.2

C150 | Volba logického operatoru pro operaci na X v 00
vystupu 3 (stejné volba jako pro C144)

C160 | Doba odezvy vstupu [1] X v 1.

C161 | Doba odezvy vstupu [2] X v 1.

C162 | Doba odezvy vstupu [3] rozsah X v 1.

C163 | Doba odezvy vstupu [4] OfZOO(Xst) X v 1.

C164 | Doba odezvy vstupu [5] (tj. 0~400ms) X v 1.

C165 | Doba odezvy vstupu [6] X v 1.

C166 | Doba odezvy vstupu [7] X v 1.

C169 | Potlaceni pfechodového déje pfi zméné kombi- | x v 0.
nace pevnych rychlosti rozsah 0 ~200 (x10ms)

C901 |rozhodovaci cyklus pro varovani pfi pretizeni | x v 00
* 00 40ms * 01 2ms

C902 | tasové konstanta pro varovani pfi pretizeni x| v 0
0~9999ms

C903 | hystereze pro varovani pfi pretizeni X v 10.0
0.00~50.00 (%)

Pozn: *3 Je-li jednou prepinac funkce bezpeéného zastavena sepnut,
nastavi se automaticky C003=77(GS1) a C004=78(GS2) (nelze
zvolit). P vypnuti se obé svorky nastavi na “nepouzito” (no).

Pozn: *4 Je-li jednou spinac funkce EMD sepnut, nastavi se automaticky
C021=62(EMD) (nelze zvolit). Pfi vypnuti pfepinace se svorka

nastavni na “nepouzito” (no).
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Skupina funkci “H” motorové konstanty

Zména za
Kéd a " chodu Tovarni
e Néazev / popis b
LO | HIGH

HOO03/ | Vykon motoru (kW) X | x _dle

H203 0.1/ 0.2/ 0.4/ 0.75/ 1.5/ 2.2/ 3.0/ 3.7/ 4.0/ 5.5/ Stitku
7.5/ 11/15/ 18.5 ménice

H004/ | Pocet p6li motoru X | X 4

H204 |0/2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/30/
32/34/36/38/40/42/44/46/48

HOO06/ | Stabiliza¢ni konstanta motoru v v 100

H206 |rozsah 0~255

Skupina funkci “P” ostatni parametry
Zména za
Kod . . chodu Tovarni
fce Nézev / popis hodnota
LO | HIGH

P001 [Reakce na chybu volitelné karty: X v 00
* 00 chyba ménice
* 01 chyba ignotovana

PO31 |Volba vstupu ¢asu dobé&hu X | X 00
* 00 OP * 03 EzSQ

P044 |Nastaveni ¢asovace hlidani prerusent X | x 1.00
komunikace (rozsah 0.00~99.99s)

P045 |Chovani ménice po chybé komunikace X | x 00
* 00 Porucha E70
* 01 zastaveni po rampé a chyba E70
» 02 74dnéa odezva
« 03 volny dobéh
» 04 zastaveni po rampé

P046 |Cislo vyzyvaného vystupniho zafizeni X | x 1
DeviceNet (0~20)

P048 |Cinnost ménide, je-li detekovan X X 00
“idle mod” (viz moznosti pro P045)

P049 |Nastaveni pdli pro otacky za minutu X | x 0
0/2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/30/
32/34/36/38/40/142/44/46/48

P100~ | UzZivatelské patametry programu EzSQ v v 0.0

P131 |U(00) ~ U(31)

P140 [EzCOM ¢&islo dat (1 ~5) vV 5

P141 [EzCOM poloha 1 adresy (1~247) v v 1

P142 [EzCOM poloha 1 registru (0000~FFFF) v v 0000

P143 |EzCOM zdroj 1 registru (0000~FFFF) Vi v 0000
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Zména za

ﬁfg Néazev / popis chodu rg)gr?(;rt]z;
LO [ HIGH
P144 [EzCOM poloha 2 adresy (1~247) v 4 2
P145 [EzCOM poloha 2 registru (0000~FFFF) ViV 0000
P146 [EzCOM zdroj 2 registru (0000~FFFF) v v 0000
P147 [EzCOM poloha 3 adresy (1~247) v v 3
P148 [EzCOM poloha 3 registru (0000~FFFF) v v 0000
P149 [EzCOM zdroj 3 registru (0000~FFFF) v v 0000
P150 [EzCOM poloha 4 adresy (1~247) v v 4
P151 [EzCOM poloha 4 registru (0000~FFFF) Vi v 0000
P152 |EzCOM zdroj 4 registru (0000~FFFF) Vi v 0000
P153 [EzCOM poloha 5 adresy (1~247) v v 5
P154 [EzCOM poloha 5 registru (0000~FFFF) v v 0000
P155 [EzCOM zdroj 5 registru (0000~FFFF) v v 0000
Fl;116609 éoéggl?gllg:r)eglstr k zépisu [1] ~ [10] vl 0000
Fl;ll7709 Egoélct)%lﬁgll/;:r)eglstr ke ¢&teni [1] ~ [10] v v 0000
P180 | Profibus node address (0~125) X | x 0.
pP181 |- X X 00
* O clear ¢ 1 not clear
P182 |Volba Profibus mapovani x| x 00
* 00 (PPO)
* 01 (konvencni)
* 01 (rezim flexibilniho forméatu)
P192 |DeviceNet MAC ID (0 ~ 63) X | X 63
U001~ | Uzivatelsky volitelné parametry no
U032 |no/doo1 ~ P196
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MoZné funkce vstupnich inteligentnich svorek
Nésledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfiradit
vstupnim svorkdm [01]~[07], pouZitim funkci C001/C201~C007/C207

Symbol Kéd N&zev vstupni svorky

FW 00 Vpred chod/stop

RV 01 Vzad chod/stop

CF1 02 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 1
CF3 04 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 2
CF4 05 Volba pevné rychlosti, binarni, Bit 3 (HSB)
JG 06 Tipovani

DB 07 Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy
SET 08 Volba druhého motoru

2CH 09 Druhé rozbéhové a dobéhové Casy
FRS 11 Volny dobéh (FRS)

EXT 12 Vnéjsi porucha

USP 13 Ochrana proti neo¢ekavanému rozbéhu
CSs 14 Spinani pohonu siti

SFT 15 Softwarovy zamek

AT 16 Volba analogového vstupu U / |

RS 18 Reset ménice

PTC 19 Vstup termistoru tepelné ochrany (PTC)
STA 20 Start (3-vodic¢ové ovladani)

STP 21 Stop (3-vodi¢ové ovladani)

FIR 22 FWD, REV (3-vodi¢ové ovladani)

PID 23 Deaktivace regulatoru PID
PIDC 24 Reset regulatoru PID

UP 27 Délkové ovladani zvySovani frekvence
DWN 28 Délkové ovladani snizovani frekvence
ubDC 29 Délk. ovladani vymaz posledni hodnoty
OPE 31 Nuceny prenos ovladani na OP

SF1 32 Volba pevné rychlosti bitov4, Bit 1

SF2 33 Volba pevné rychlosti bitov4, Bit 2

SF3 34 Volba pevné rychlosti bitov4, Bit 3

SF4 35 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 4
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Symbol Kéd Néazev vstupni svorky
SF5 36 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 5
SF6 37 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 6
SF7 38 Volba pevné rychlosti bitova, Bit 7
OLR 39 Omezovani pretizeni (zména zdroje povelu)
BOK 44 Potvrzeni odbrzdéni mechanické brzdy
LAC 46 Blokovani funkce LAC
ADD 50 Povoleni pficteni frekvence
F-T™M 51 Nuceny prenos ovladani na svorkovnici
KHC 53 Vymaz Udaje o spotfebované energii
Mi1 56 Obecny vstup 1
MI2 57 Obecny vstup 2
MI3 58 Obecny vstup 3
Mi4 59 Obecny vstup 4
MI5 60 Obecny vstup 5
MI6 61 Obecny vstup 6
MI7 62 Obecny vstup 7
AHD 65 Podrzeni hodnoty analogového signélu
SPD 73 Volba mezi rychlostni a polohovou regulaci
GS1* 77 Signaly procesu bezpeéného zastaveni dle
Gso 78 EN60204-1
485 81 Spusténi komunikace EzCOM
PRG 82 Spusténi programu EzSQ
HLD 83 Podrzeni aktualni hodnoty frekvence
ROK 84 Povoleni povelu chodu
DISP 86 Omezeni zobrazeni displeje (b038)
uio 90
no 255 Nezvoleno
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MoZné funkce vystupnich inteligentnich svorek

Nasledujici tabulka uvadi mozné funkce, které Ize pfifadit vystupnim
svorkam [11],[12] a vystupnimu relé, pouzitim funkci C021, C022 a C026

Symbol Kéd Néazev vystupni svorky
RUN 00 Signal chod
FA1 01 Dosazeni frekvence typ 1 (pfi konstantni rychlosti)
FA2 02 Dosazeni frekv. typ 2 (pfi pfekroceni nastavené hodnoty)
oL 03 Ptedbézné hlaSeni pretizeni (hranice 1)
oD 04 Prekro¢eni odchylky regulace PID
AL 05 Poruchovy signal
FA3 06 Dosazeni frekvence typ 3
uv 09 Podpéti
RNT 11 Prekro¢eni nastavené doby chodu
ONT 12 Prekroceni nastavené doby pfipojeni k siti
THM 13 Termoelektrick& ochrana - varovna Groven
BRK 19 Povel k odbrzdéni mechanické brzdy
BER 20 Chyba mechanické brzdy
ZS 21 Indikace nulové rychlosti
FA4 24 Dosazeni frekvence typ 4
FA5 25 Dosazeni frekvence typ 5
oL2 26 Ptedbézné hlaSeni pretizeni (hranice 2)
ODc 27 Detekce preruseni analogového napét ového signalu
OIDc 28 Detekce preruseni analogového proudového signalu
FBV 31 Vystup relace zpétnovazebniho signalu
NDc 32 PteruSeni komunikace
LOG1 33 Logicky vystup 1
LOG2 34 Logicky vystup 2
LOG3 35 Logicky vystup 3
WAC 39 Varovani - prekroceni Zivotnosti kondenzatort
WAF 40 Varovani - prekroceni Zivotnosti ventilatoru
FR 41 Monitor povelu chodu (FW nebo RV)
OHF 42 Varovani - prehrati chladic¢e (C064)
LOC 43 Detekce nizkého zatiZeni (C039)
MO1 44 Obecny vystup 1
MO2 45 Obecny vystup 2
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Symbol Kéd Néazev vystupni svorky

MO3 46 Obecny vystup 3

IRDY 50 Signal “méni¢ pripraven”

FWR 51 Detekce chodu vpred

RVR 52 Detekce chodu vzad

MJA 53 Vyznamna chyba

WCO 54 Pasmovy komparator napét ového signalu
WCOI 55 Pasmovy komparator proudového signalu
FREF 58 Zdroj povelu frekvence je OP

REF 59 Zdroj povelu chodu je OP
SETM 60 Je zvolen 2 motor

EDM 62 Je provadéno bezpecné zastaveni

OPO 63 Vystup volitelné jednotky

no 255 nezvoleno

Mozné funkce vystupni svorky [EO]
Nasledujici tabulka znazorfiuje mozné funkce, které Ize pfiradit
vystupu [EO], pouzitim funkce C027

Kéd popis funkce

00 Vystupni frekvence (signal PWM)

01 Vystupni proud (signal PWM)

03 Vystupni frekvence (posloupnost pulsu)
04 Vystupni napéti (signal PWM)

05 Vstupni pfikon (signal PWM)

06 Uroven termoelektrického zatizeni (signal PWM)
07 Frekvence funkce LAD (signal PWM)
08 Vystupni proud (posloupnost pulsut)

10 Teplota chladic¢e (signal PWM)

12 Obecny vystup (signal PWM)

16 Volitelné (signal PWM)

Mozné funkce analogového vystupu [AM] (0~10V)
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Nésledujici tabulka znézorfiuje mozné funkce, které Ize priradit
analogovému vystupu [AM], pouzitim funkce C028

Kod popis funkce
00 Vystupni frekvence
01 Vystupni proud
04 Vystupni napéti
05 Vstupni pfikon
06 Uroven termoelektrického zatizeni
07 Frekvence funkce LAD
10 Teplota chladi¢e
13 Obecny analogovy vystup
16 Volitelné
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Chybové kody

Ochrany méni¢e WL200 zablokuji chod pfi nadproudu, pfepéti a
podpéti. Vystup ménice se zablokuje a motor volné dobiha (free
run stop - FRS). Stiskem tlacitka stop/reset odblokujete ménic a
odstranite chybovy stav (nikoliv pFi¢inu chyby!!).

Zakladni chybové kody

Kédy

chyb Nazev

Mozné pfi€ina(y)

Nadproud pfi konstantni
rychlosti

EO1

zkrat na vystupu ménice
zablokovani hfidele motoru

Nadproud pfi dobéhu

EO02

piilis velka zatéz
motor s dvojim napét'ovym
rozsahem neni spravné zapojen

Nadproud pfi rozbéhu

EO3

Pozn.: Méni¢ WL200 hlasi chybu
nadproudu pfi 200% nominalni

Nadproud z jinych pFi¢in

EO4

hodnoty proudu ménice
Je nastavena pfilis velka sila
stejnosmérné brzdy (A054)

Ochrana proti pretizeni

EO0S

Je zjisténo pretizeni motoru (funkce
termoelektrické ochrany)

Pretizeni brzdného
odporu

EO06

Vyuziti brzdného odporu prekroci
dovoleny ¢as, nebo miru zatizeni

Chyba prepéti

EO7

napéti na stejnosmerné sbérnici
(DC bus) prekrogilo chybovou
hranici (regenerativni energie z
motoru pfi brzdéni)

Chyba EEPROM

EO8

Komunikace paméti EEPROM je
ruSena, prehrati paméti apod.

Chyba podpéti

EO09

napéti na DC sbérnici pokleslo pod
Uroveni potfebnou pro spravnou
funkci Fidicich obvodl

Chyba proudového cidla

E10

Chyba proudového transforméatoru/
zaru$eni fidicich obvodu

Chyba CPU

E11l

chyba vnitfni jednotky CPU

Vnéjsi chyba

E12

signal externi chyby na svorce
[EXT] je aktivni

USP (Ochrana proti
nechténému rozbéhu)

E13

Je-li zvolena funkce USP, dojde k
chybé, pokud je pfi jiz sepnutém
povelu chodu zapnuto napéajeni

Zemni chyba

E1l4

Je zjisténo zemni spojeni na
vystupu ménice. Tato funkce nenf
uréena k ochrané osob.

Vstupni prepéti

E15

Vstupni napéti se drzi nad povole-
nou hranici déle nez 60s (ménic je
ve stavu klidu - stop)
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Kédy
chyb

Nazev

Mozné p Ficina(y)

E19

systém hlidani teploty
ménice

« Teplotni sensor modulu ménice neni
pfipojen

E21

Teplotni chyba ménice

« Vnitfni teplota ménice prekrocila
povolenou hranici

E22

Chyba komunikace CPU

« chyba komunikace vnitfnich
jednotek CPU

E25

Chyba napéajeciho
obvodu

« napdjeci zdroj nepracuje spravné
vlivem ruSeni nebo poSkozeni

E30

Chyba pfenosu

« Vnitfni chyba ménice - elektrické
zaruSeni pfenosu mezi CPU a
obvody fizeni vykonu.

E35

Chyba termistoru

« Hodnota na vstupu termistoru [THM]
a [L], je mimo pfipustny rozsah

E36

Chyba ovladani externi
brzdy

« Je-li zvoleno ovladani externi brzdy
(b120=01) dojde k chybé, pokud
méni¢ neobdrzi potvrzeni o
zabrzdéni v uréeném case (b124)

E37

Bezpecnostni stop

« Je zobrazeno, pokud je provedena
funkce bezpeéného zastaveni

E38

Pretizeni pfi malé rychlo-
sti

« Méni¢ hlasi chybu dojde-li k
pretizeni pfi chodu na velmi nizké
rychlosti

E40

Chyba pfipojeni OP

Méni¢ hlasi chybu dojde-li k
prerusSeni komunikace mezi
méni¢em a OP

E41

Chyba komunikace
Modbus

« Méni¢ vyhlasi chybu, pokud dojde k
poruse komunikace Modbus a je
zvoleno C076=00

E43

EzSQ neplatné instrukce

« Program uloZeny v paméti je
porusen, nebo byla v pribéhu
nacitani programu do ménice
sepnuta svorka PRG

E44

EzSQ prekroceni
hloubky vnoreni
programu

« Bylo pouzito vice vnofenych
podprogramt, podminkovych
pfikazu (if a for-next) nez
dovolenych 8

E45

EzSQ chyba instrukce

« Méni¢ nalezl piikaz, ktery nemize
byt proveden

ES0~
ES9

EzSQ uzivatelska chyba
(0az9)

« Doslo k chybé definované
uZivatelem

E60~
E69

Chyba volitelné jednotky
(vyznam zavisi na
pripojené jednotce)

« Tato chybova hlaSeni jsou rezer-
vovéana pro volitelné jednotky. Kazda
volitelna jednotka muze vykazovat
specifické chyby. Blize viz uzivatel-
ska prirucka pouzité voliteiné
jednotky
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Kédy
chyb

Nazev

Mozné pfi€ina(y)

E8O

PreruSenf signalu cidla
polohy

« Dojde-Ii k preruenf pripojeni ¢idla
polohy, je-li ¢idlo vadné, nebo je
pfipojeno nepodporované ¢idlo,
meénic vyhlasi chybu a zablokuje
vystup

E81

Prekro¢eni povolené
rychlosti

« Prekroci-li rychlost motoru
maximalni dovolenou frekvenci
(A004xP026) dojde k zablokovani
ménice.

E83

Prekro¢eni dovoleného
rozsahu polohy

« Pokud aktuélni poloha vybo¢i z
dovoleného rozsahu (P072~P073)
dojde k zablokovani ménice a
hlaseni chyby

Ostatni zobrazeni displeje

Kédy
chyb

Nazev

Mozné pfi€ina(y)

Inicializace pam é&ti chyb

- Probih& inicializace (vymaz) pam  &ti
chyb

Chyba komunikace
(displej blika)

¢ Chyba v komunikaci mezim é&niéem a
OP

Z4dana data
(monitor chyby)

« Nejsou zaznamenana zadnéa data chyby
nebo varovani

Nedovoleny p Fikaz chodu

f Zvoleny sm ér chodu je zakazan (b035)

Cekani na restart

Zobrazeni displeje po chyb
restartem (prodleva)

& pred

Reset

« Je sepnuta svorka RS nebo stisknuto
tlaéitko STOP/RESET (zobrazeni na
displeji rotuje)

Podp éti (je zablokovan
vystup m énice)

» Nizké vstupni nap éti zpasobilo vypnuti
chodu a m éni¢€ se po op étovném
zvySeni nap éti pokusi o restart. V
pFipadé nelsp é5ného pokusu vyhlasi
chybu.
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Podminky, p i kterych doslo k chyb &

V parametrech zobrazeni d081 az d086 naleznete zapsany
zakladni veli¢iny, pfi kterych dosSlo k chybam (nejcerstvéjsi zapis je
v d081). Pohyb mezi jednotlivymi Udaji je mozny dle nasledujiciho
schematu

posledni chyba nejstarsi chyba (6) stav pfi chybé

14081 ---- 086 e

™y

celkovy ¢as

o Pozn: skuteény stav ménice

mdze byt odlisny od zdanlivého,
napf pokud je funkéni PID
regulace neexistuje stav kon-
stantni rychlosti, ménic¢ neustale
zrychluje a zpomaluje.

!
o
EE

—
—

celkovy ¢as
pfipojeni k siti

=
a1

! (E0 k6d chyby ' pFigina chyby
' _ : stav ménice v okamziku
! \g‘ l < ' vzniku chyby
' ]
; 50.00 B wewpni
) frekvence  * Stavy m éniée:
: l I ' .0 zapinani napdjeni, proces
' : inicializace
' vystupni ., .1 zastaveno
' proud + .2 dobéh
' = AN + .3 konstantni rychlost
! [2] l ' ' 4 rozbéh
. ' .5 chod, zadani frekvence OHz
' 2 8 4 ' .6 zahdjeni provozu
' __ 7 , .7 stejnosmérné brzdéni
' [=] 1 ‘ ' .8 omezovani pretizeni
' ]
' ]
' ]
' ]
' ]
' 1
' b
' '
'
'
y

LL
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Kody a podminky varovani

Kéd
varo- Podminky vzniku varovani
vani
WOO01 |Horni omezeni frekvence (A061) [> Wax. irekvence ( A004)
WO002 |Dolni omezeni frekvence (A062) [> Max. frekvence ( A004)
WO005 | Nastaveni frekvence (FO01), > | Max. frekvence (A004)
pevna frekvence (A020)
WO015 | Nastaveni frekvence (FO01), > | Horni omezeni frekvence (A061)
pevna frekvence (A020)
WO025 | Dolni omezeni frekvence (A062) |> Nastaveni frekve nce (FO01),
pevna frekvence (A020)
WO031 |Pocateéni frekvence (A082) > Horni omezeni frekvence (A061)
WO032 |Poéatecni frekvence (A082) > Polni omezeni frekvence (A062)
WO035 |Pocateéni frekvence (A082) > Nastaveni frekvence (FO01),
pevna frekvence (A020)
WO036 |Pocateéni frekvence (A082) > Pevné rychlosti 1~15
(A021~A035)
WO037 |Poéatecni frekvence (A082) > Frekvence tipovani (A038)
WO085 | Nastaveni frekvence (FO01), = |Hodnota p feskakované
pevna frekvence (A020) frekvence A063/A065/
+
WO086 |Pevné rychlosti 1~15 ADB7 £A064/A066/A068
(A021~A035)
WO091 |Volna U/f, frekvence 7 > Horni omezeni frekvence  (A061)
WO092 |Volna U/f, frekvence 7 > Polni omezeni frekvence  (A062)
WO095 | Volna U/f, frekvence 7 > Nastaveni frekvence (FOO 1),
pevna frekvence (A020)
W201 |Horni omezeni frekvence (A261) |> ax. frekvence ( A204)
W202 |Dolni omezeni frekvence (A262) [> Max. frekvence ( A204)
W205 | Nastaveni frekvence (FO01), > [ Max. frekvence (A204)
pevna frekvence (A220)
W215 | Nastaveni frekvence (FO01), > | Horni omezeni frekvence (A261)
pevna frekvence (A220)
W225 | Dolni omezeni frekvence (A262) |> Nastaveni frekve nce (FO01),
pevna frekvence (A220)
W231 |Pocateéni frekvence (A082) > Horni omezeni frekvence (A261)
W232 |Poéatecni frekvence (A082) > Polni omezeni frekvence (A262)
W235 |Pocateéni frekvence (A082) > Nastaveni frekvence (FO01),
pevna frekvence (A220)
W285 | Nastaveni frekvence (FO01), = |Hodnota p feskakované
pevna frekvence (A220) frekvence A063/A065/
A067 £A064/A066/A068
W291 |Volna U/f, frekvence 7 > Horni omezeni frekvence  (A261)
W292 |Volna U/f, frekvence 7 > Polni omezeni frekvence  (A262)
W295 | Volna U/f, frekvence 7 > Nastaveni frekvence (FOO 1),

pevna frekvence (A220)
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Zakladni specifikace m éni¢a WL200
Specifikace modell pro tfidu 1f-200V a 3f-400V

pojem | trida 11, 200v

MéniGe WL200 modely SFE | 002 004 007 015 022
pouZitelny motor kw 0,2 0,4 0,7 1,5 2,2
Jmenovitd kapacita | 200V | 0,4 1,2 1,5 2,8 4,1
(kVA) 240V| 05 | 14 | 18 3,4 4.9

Jm. vstupni napéti

1f, 200V -15% az 240V +10%, 50Hz +/-5%

Jm. vystupni napéti

3f, 200 az 240V (dle napajeciho napéti)

Jm. vystupni proud 1.2 | 2,6 | 35 | 6,0 | 9,6

Pocate¢ni moment 200% pfi 0,5Hz

Brzdéni bez externiho 100%< 50Hz, 70%<50Hz
odporu 50%< 60Hz 50%<60Hz

s ext. odporem

150%

Stejnosmérné brzda

volitelna pracovni frekvence, ¢as a sila

Vaha kg 1,0 | 1,0 | 1,1 | 1,6 18
pojem tfida 3f, 400V

Méni¢e WL200 modely 004 | 007 | 015 | 022 030 040
HFE

pouZitelny motor kwW 04 10,75| 15| 2,2 3,0 4,0
Jmenovita kapacita | 380V | 1,4 | 1,4 | 29 | 3,9 54 6,2
(kvA) 280V | 1,7 | 18 | 36| 50| 68 7.9

Jm. vstupni napéti

3f, 400V -15% az 480V +10%, 50Hz +/-5%

Jm. vystupni napéti

3f, 400 aZ 480V (dle napajeciho napéti)

Jm. vystupni proud (A) 15 | 2.1 | 4,1 | 54 | 6,9 | 8.8

Pocate¢ni moment 200% pfi 0,5Hz

Brzdéni — [bezodporu | 100W<SOMz | Toeeo [ 20y
s odporem 150% 100%

Stejnosmérné brzda voliteln& pracovni frekvence, ¢as a sila

Vaha | | kg | 1,5 | 15 | 1,6 | 18 | 1,9 1,9
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zéakladni specifikace - pokracovani

pojem tfida 3f, 400V

Ménice WL200 modely HFE 055 075 110 150 185
pouzitelny motor kW 55 7,5 11 15 18,5
Jmenovita kapacita | 380V 8,8 13,2 15,8 25,1 29,0
kVA) 280V | 1L1 | 16,7 | 200 | 3L6 | 36,6

Jm. vstupni napéti

3f, 400V -15% aZ 480V +10%, 50Hz +/-5%

Jm. vystupni napéti

3f, 400 az 480V (dle napajeciho napéti)

Jm. vystupni proud (A)

11,1 | 17,5 | 23,0 | 31,0

39,0

Pocate¢ni moment

200% pfi 0,5Hz

Brzdéni

bez odporu | 20%.50Hz,

20%<60Hz

20%,50Hz, 20%<60Hz

s odporem 100%

80%

Stejnosmérna brzda

volitelna pracovni frekvence, ¢as a sila

Vaha

kg 2,1

[ 35 ] 35 | 47 | 52

Snizeni vykonu dle spinaci frekvence

1f, 200V

nutné

snizeni

3f, 400V

nutné
snizeni

WL200-002SFE

ne

WL200-004HFE

ne

WL200-040HFE

WL200-004SFE

ne

WL200-007HFE

ne

WL200-055HFE

ano

WL200-007SFE

ano

WL200-015HFE

ano

WL200-075HFE

ne

WL200-015SFE

ano

WL200-022HFE

ne

WL200-110HFE

ano

WL200-022SFE

ne

WL200-030HFE

ne

WL200-150HFE

ano

WL200-185HFE

ano

Velikost nutného sniZeni vykonu uréite dle snizovacich kfivek,
které jsou pro jednotlivé modely obsazeny v uzivatelské pfirucce

dostupné na webovych strankach vyrobce nebo dodavatele.
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Spln éni pozadavk G CE-EMC

PFi pouziti ménic¢e WL 200 v zemich Evropské unie je potfeba
dodrzet pozadavky na EMC (2004/108/EC).

Aby byly dodrzeny pozadavky vySe uvedené smérnice je potfeba
na vstupu ménice doplnit EMC filtr. V nasledujici tabulce jsou
uvedeny dodavané filtry fy Schaffner, se kterymi byly ménice test-
ovany.

taktovaci
model kat. Ve kabel k motoru
vSechny modely C1 2kHz 20m (stinény kabel)
WL200
napéjeci t fida model model filtru

WL200-0025F, WL200-0045F,
1f 200y |WL200-007SF

WL200-015SF, WL200-022SF FS24828-27-07
WL200-004HF, WL200-007HF FE24830-6-07

WL200-015HF, WL200-022HF,
WL200-030HF, WL200-040HF

FS24828-8-07

FS24830-12-07

3f, 400V \\200-055HF FS-24830-15-07
WL200-075HF, WL200-110HF FS24830-29-07
WL200-150HF, WL200-185HF FS24830-48-07

Pro spInéni kategorie C1 vyzaduji modely 150HF a 185HF umistit
v kovovém rozvadéci a na vstupni kabel navléci ferritova
odruSovaci jadra. Bez tohoto opatfeni je splnéna pouze kategorie
C2.

Dulezité poznamky:

1. Pokud je pouzita vstupni tlumivka, pak musi odpovidat smér-
nici EMC co do zkresleni prabéhu (IEC 61000-3-2 a 4)

2. Pokud délka kabelu prekro¢i 20m, pouzijte vystupni tlumivku,
aby jste predesli problémim s unikajicimi proudy (chybna
funkce teplotnich relé, vibrace motoru atp.)

3. Dbejte na to aby vf impedance mezi ménic¢em, filtrem a zemi
byla co nejmensi. SnaZzte se o to, aby plocha metalickych
spoju byla co nejvétsi.

4. Vyvarujte se smycek na vodi€ich, které mohou pulsobit jako
antény, specialné smycky velkého priméru
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» Vyvarujte se zbyte¢nych vodicu
* Vyvarujte se soubéhu nizkonapét'ovych a silovych vodi¢t
5. Pouzijte stinéné vodice a kabely pro zapojeni motoru (silovy) a
pro veskeré analogové signaly.

» Neodstranujte zbyte¢né velké plochy stinéni na kabelech

 Vintegrovanych systémech (napf. kdyz je ménic frekvence

fizen nadfazenym PLC nebo pocitaéem) umisténych v
jednom rozvadéci a pfipojenych na stejny zemnici potencial
PE, pripojte stinéni kabell fidicich signalt na tento poten-
cial na obou koncich. V distribuovanych systémech, kde
nadrazena fidici jednotka je umisténa vné rozvadéce
pohonu, pfipojte stinéni kabelu Fidicich signald na konci u
ménice. Je-li to mozné, vedte kabely fidicich signald pfimo
k pfistroji, bez dalSiho pferuSeni (svorkovnic). Silovy
stinény kabel k motoru uzemnéte vzdy na obou koncich.
Dbejte na to, aby pfipojeni stinéni k zemnimu potencialu
mélo co mozna nejvétsi plochu.

Pouzivejte kabely se splétanym, mé&dénym stinénim s 85%
pokryti

Stinéni kabeld nesmi byt preruSeno, v pfipadé viozeni
tlumivek a styka¢d musi byt nestinéné Gseky co nejkratsi.
Nékteré motory mohou mit gumové tésnéni mezi pfipojo-
vaci krabici a télesem motoru. Velmi ¢asto byvaji pfipojo-
vaci svorky zemnéni na strojich zatfeny barvou. Prosim
dbejte na to, aby tyto pfipadné izolacni mosty byly
odstranény a vodivé spojeni bylo co nejlepsi.

6. Snazte se minimalizovat ovlivnéni mezi kabely.

» Oddélte vyzatujici kabel minimalné vzdalenosti 25cm od
kabelt citlivych na interferenci. K¥izeni kabelll provadéjte
pokud mozno pod Ghlem 90°. Kabely Fidicich signalt nesmi
byt vedeny spole¢né s kabelem k motoru a kabely meziob-
vodu (brzdného odporu).

7. Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruSeni a spotfebi¢em
(méni¢em a motorem), ¢imz snizite Uroven ruseni.

» Pouzivejte pfistroje odolné proti interferenci a udrzujte
vzdalenost alespon 25cm od ménice.

8. Dodrzujte pravidla pro spravnou instalaci filtru viz dale:

* Pfi pouziti EMC filtru nezapomerite propojit zemni svorku
filtru PE se zemni svorkou ménice. Pouhy kontakt kovovych
povrchd filtru a ménice (nebo propojeni stinénim vodice)
nelze povaZzovat za dosatec¢né ochranné spojeni. Filtr musi
byt dostate¢né silné a trvale spojen se zemnim poten-
ciadlem, aby se zabranilo Urazu el. proudem pfi dotyku v
pfipadé jeho poruchy.
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K dosaZeni ochranného zemnéni filtru je potreba:

- uzemnéte filtr vodidem o prafezu min 10mm?
« Pfipojte druhou zemnici svorku paralelné k ochrannému
vodici (prufez zvolte dle nominalniho zatizeni)

HITACHI EMC doporu éeni
Pro spravnou funkci pohonu s méni¢em WL200 dodrzujte nize
uvedené zasady:
1. Napéjeci sit’ musi splfiovat nasledujici pozadavky
« tolerance napéti +/- 10% nebo méné
* nevyvazenost napéti +/- 3% nebo méné
« tolerance frekvence +/- 4% nebo méné
« zkresleni sité THD = 10% nebo méné
2. Instalace
* pouzijte pouze EMC filtry navrzené a testované s ménici
WL200. Postupujte dle instrukci dodavatele EMC filtru
3. Zapojeni
« pro pfipojeni motoru pouZijte stinény kabel do 20m délky
» pokud je délka kabelu vétsi, pouzijte vystupni tlumivku
» nosna frekvence musi byt nastavena na 2kHz
« oddélte mistné od sebe vstupni napajeni, kabel k motoru a
signalové a procesni vodice
4. Podminky prostfedi
« teplota okoli -10°C az +50°C (sniZeni vykonu nutné nad
40°C (viz snizovaci kfivky v uzivatelské pfirucce)
« vlhkost od 20 do 90% bez kondenzace
« vibrace 5,9m/s? (0,6G) 10-55Hz
« umisténi do 1000m.n.m., vnitini prostfedi bez korozivnich
plynd a prachu
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Instalace m éniée WL200 s filtrem (pfiklad modelu SF)

1f tfida 200V

kovova deska (zem)

Filtr je uréen pod méni¢, proto
je potfeba zajistit dostatecné
vodivé spojeni v oznacenych
mistech

PE
olo

EMC filtr

zemnici vodic¢ je pfipojen na ) -
chladi¢ ménige nebo na zem- kabelova vodiva
nici svorku (u vétsich modeld) pfichytka *

stinény kabel

kovova deska (zem) kabelova vodiva
prichytka *

* oba konce stinéni kabelu jsou pfipojeny k zemnimu potencialu pomoci
vodivych kabelovych pfichytek

Pro spInéni podminek CE z hlediska vy$Sich harmonicky (IEC61000-32 a
IEC610003-3) je nutna vstupni tlumivka nebo jiné zafizeni k potlac¢eni har-
monického zkresleni
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Bezpe énostni zastaveni

Méni¢ je schopen provést funkci bezpe¢ného zastaveni dle EN60204-1 kat-
egoriie 0 (nekontrolované zastaveni pfi odebrani napajeni)(funkce STO dle
IEC/EN61800-5-2). Funkce je navrZzena tak, aby splfiovala poZadavky
1SO13849-1 kat.3 PLd, IEC61508SIL2 a IEC/EN61800-5-2 SIL2 pouze v
systému, kde signal EDM je sniman externim zafizenim.

Kategorie bezbe¢ného zastaveni dle EN60204-1

kategorie 0 - nekontrolované zastaveni (<200ms) pfi vypnuti napajeni sité
na ovladacim prvku

kategorie 1 - fizené zastaveni pfi preruSeni napajeni sité na ovladacim
prvku, napf. nebezpeény pohyb je ukonéen zastavenim (Casova
prodleva vypnuti sité)

kategorie 2 - fizené zastaveni. Napajeni pohybového ¢lenu neni pferuseno.
Dalsi opatfeni dle EN1037 (ochrana proti neoc¢ekavanému
startu) jsou nezbytna (jako funkce SS2 dle IEC/EN61800-5-2)

Jak funkce pracuje

Preru$eni proudu do GS1 nebo GS2
napf. pferuSenim spojeni mezi GS1 0 OFF 3 ON
nebo GS2 & PLC nebo obou 6S1/652a " LI omay [ ey
PLC zablokuje vystup pohonu, coZ zna-
mena, Ze napéjeni motoru je zablokvano
bezpeénym ukonéenim spinani stfidace
v méniéi. Vystup EDM je aktivovan
pokud jsou aktivovany oba signaly GS1 a
GS2.

Pro bezpec¢né zastaveni pouZivejte vzdy
oba vstupy GS1 a GS2. Vystup EDM
vede, pokud oba obvody GS1 a GS2
pracuji spravné. Pokud z néjakého
davodu je pferusen pouze jeden kandl, je
pohon zastaven, ale vystup EDM nenf
aktivovan. V tomto pfipadé je nutné
provéfit zapojeni bezpe¢nostnich vstupl
GS1 aGS2.

Aktivace

Sepnutim spinace bezpecnostni funkce (viz obr.) jsou automaticky pfifazeny
vstupy GS21 a GS2. Aby byl pfifazen vystup EDM, prosim zapnéte spina¢
EDM (viz obr.). Vystup EDM je automaticky pfifazen na svorku 11.

Vypnutim spinace bezpe¢nostni funkce a spina¢e EDM jsou svorky nas-
taveny “bez funkce” v klidu rozepnuto (NO).

Pro bezpec¢né zastaveni pohonu pouzivejte vZdy oba kanaly GS1 a GS2.
Instalace

V souladu s bezpeénostnimi standardy uvedenymi vySe, prosim zapojte oba
bezpecénostni obvody pohonu dle pfilozeného pfikladu.
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Prosim po zapojeni provedte test funkce obvodu.

K realizaci funkce bezpeéného zastaveni pouzijde certifikovany bez-
pecnostni prvek a postupujde dle jeho uzivatelské pfirucky.

Safety Switch
(Example: emergency
push button)

Safety Unit
XStandard
(IEC61508,15013849)
certfied

(*) Specifikace pojistky:
Oblouk zhasejici pojistka AC250V, 100mA odpovidajici specifikaci IEC6127 -2/-3/-4

« funkce bezpeéného zastaveni neodepina zafizeni od napajeni a
tedy nenahrazuje vypnuti hlavniho vypinace
P¥i revizich a pfipadné praci na zafizeni je nutné vypnuti sité
hlavnim vypina¢em

« délka vodic¢t bezpeénostniho obvodu nemé pfesédhnout 10m

« Cas mezi preruSenim bezpecénostniho obvodu a zablokovanim
pohonu je mensi nez 10ms

. kéd | hod i
(=) fge gtan popis
funkce vstup Co003 | 77 bezpecnostni vstup GS1 (pozn.1)
[Bla[4] co04 |78 bezpe&nostni vstup GS2 (pozn.1)

Co013 | 01 v klidu sepnuto (NC) (pozn.1)

stav vstupt [3] a [4]
C014 |01 v klidu sepnuto (NC) (pozn.1)

funkce vystupu [11] | C021 | 62 EDM: external device monitor (pozn.2)

stav vystupu [11] | CO31 | 00 v klidu rozepnuto (NO) (pozn.2)

hardwarové zablokovani vystupu ménice, neni
00 chyba
rezim b145
o1 hardwarové zablokovani vystupu ménice, a

néasledné chyba E37

pozn.1 - jsou automaticky pfifazeny pfi sepnuti spinace bezpe¢nostni funkce
(viz obr.) a nemohou byt zménény

pozn.2 - je automaticky pfifazen pfi sepnuti spinace EDM a nemuze byt
zménén

Dalsi informace naleznete v uzivatelské pfirucce
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Nékteré praktické poznamky k nastaveni a provozu
1. Nastaveni m énice:

Pfi kazdém nastaveni ménice je tfeba uréit odkud budeme
zadavat frekvenci (A001) a odkud budeme davat vykonny povel k
chodu (A002). V tovarnim nastaveni je povel ze vstupnich svorek
ménice (P24-1) a zadavani frekvence z napét'ového vstupu O.
Dale je nutno v kazdém pfipadé nastavit tepelnou ochranu motoru
dle Stitku motoru v parametru b12. Je také vhodné nastavit rozsah
otacek, zejména omezit jej smérem dold, nebot’ motory s vlastni
ventilaci se pfi nizkych otackach prehfivaji. Obvykle by se pfi
plném zatizeni nemél motor provozovat pod 15 Hz, delSi chod pod
10 Hz neni bez ciziho chlazeni mozny. Napf. pro vstup O je
vhodné nastavit doinf frekvenci v A011 a horni frekvenci v A012.
2. Chybova hlaseni

Pokud dochazi opakované k nadprouddm (E1 - E4), je nutno v
kazdém pfipadé odstranit pri¢inu (odstranit mechanickou zavadu,
prodlouzit rozbéhovou rampu). Pfi ¢astém opakovani této chyby
muze dojit k poSkozeni méni¢e. Pokud dochazi k této chybé pfi
kazdém spusténi i pfi odpojeném motoru, je ménic¢ vadny.

V pfipadé pretizeni motoru E5 je nutno prohlédout zafizent,
zda neni mechanicky zablokovano, pop¥. zkontrolovat stav motoru.
MuizZe byt také zpusobena chybnym nastavenim ménice (obvykle
je chybné nastavena zéakladni frekvence A003).

Prepéti EO7 je typickou chybou u brzdénych zatézi. ReSenim
je prodouzeni dobéhové rampy FO03, pokud to z technologickych
davodu neni mozné, je nutno pouzit brzdny odpor.

Chyba podpéti E9 je béznou chybou pfi vypadku a kolisani
sité, neni nijak nebezpecna.

Maximalni dovolena cetnost p fipojovani a odpojovani
meénice k siti je 1 x za 3 minuty, v p Fipad € kratSich interval @
hrozi poSkozeni m énice.

PFi provozu z generatoru maze dojit k pfehfivani generatoru a
k deformaci vystupni kfivky napéti. Kapacita generatoru by méla
byt vZdy alespori 5x vétsi nez je kapacita ménice (kVA).
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Dodatek A - Komunikace ModBus

Méni¢e WL200 maji standardné zabudovanu komunikaci Modbus

na rozhrani RS485

POZOR konektor RJ485 slouzi pouze pro pfipojeni vnéjsiho

operatorského panelu a je naném rozhrani RS422.

Zapojeni komunika €niho fetézce

DIP piepinac
ukonc¢ovaciho opdporu

/lSN[\7|6|SI4[3|Z|I[LlF‘L[lPMl

[(PlE;blEA|H|O|O\|L|AM|CM2|12|HF

External device
(Master)

\ [ \ [

[sp Tsn] [sp Isn ]

[sp Tsn]

i

1=

MX2_(No.1)

Zéakladni specifikace rozhrani

MX2 (No.2) MX2 (No.3)

MX2 (No.n)

Pojem Specifikace Er?é?r_ L\J/gil\k/);

telem
prenosova rychlost | 2400/4800/9600/19,2k/38,4k/ co71 v

57,6k/76,8k/115,2k bps

komunika¢ni rezim asynchronni - X
mod binarni - X
umisténi LSB pfenos LSB jako prvni - X
elektrické rozhrani RS485 diferenéni pfenos - X
datové bity 8-bitti (Modbus RTU) - X
parita zadna/sudé/licha Co74 e
stop bity 1 nebo 2 C075 v
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volba

Pojem Specifikace Para 1 siva-
e telem
pocateé¢ni konvence | jednosmérny start z nadfazeného R X
zafizeni
¢as prodlevy pro 0 az 1000ms
odpoveéd co7s v
velikost sité od 1 do 247 stanic C072 v
indikace chyb preteceni, kod formovani bloku, C076
CRC-16, horizontalni parita co77
délka kabelu max. 500m - X

Ukon éeni sité

Sbérnice RS485 vyzaduje ukonéeni na kazdém fyzickém konci,
aby nedochéazelo k elektrickému odrazu a zvySenému vyskytu

pfenosovych chyb. Méni¢ WL200 méa zabudovan ukonéovaci

odpor 200Q , ktery Ize pfipojit ke sbérnici pfepnutim DIP spinace
(viz obrazek vyse). Je-li potifeba, zvolte jiny rezistor odpovidajici
charakteristické impedanci sité.

Komunika €nf bity a registry
Tabulku komunikaénich registra a pfifazeni adres jednotlivym

funkcim a Udajum naleznete v uzivatelské pfirucce, nebo si ji

vyzadejte u dodavatele.
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