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ProhlášeŶí o shodě  
Výrobce IŶǀeƌtek Dƌiǀes Ltd. tíŵto pƌohlašuje, že pƌoduktoǀá řada  Optidƌiǀe ODE-ϯ je ǀ souladu s příslušŶýŵi ďezpečŶostŶíŵi ustaŶoǀeŶíŵi 
sŵěƌŶiĐe pƌo Ŷízká Ŷapětí 2014/30/EU (EMC) a 2014/35/EU a ďǇla ŶaǀƌžeŶa a ǀǇƌoďeŶa ǀ souladu s ŶásledujíĐíŵi Eǀƌopskýŵi haƌŵoŶizoǀaŶýŵi 
normami:  

 

 

EN 61800-5-1: 2003 Systémy elektrických výkonoǀýĐh pohoŶů s nastavitelnou rychlostí. BezpečŶostŶí požadaǀkǇ. ElektƌiĐké, tepelŶé a 
energetické. 

EN 61800-3 2nd Ed: 2004 “ǇstéŵǇ elektƌiĐkýĐh ǀýkoŶoǀýĐh pohoŶů s nastavitelnou rychlostí. PožadaǀkǇ EMC a speĐifiĐké zkušeďŶí 
metody. 

EN 55011: 2007 PƌůŵǇsloǀá, ǀědeĐká a lékařská ǀǇsokofƌekǀeŶčŶí zařízeŶí. ChaƌakteƌistikǇ ǀǇsokofƌekǀeŶčŶího ƌušeŶí. 
Meze a ŵetodǇ ŵěřeŶí. 

EN60529 : 1992 “tupŶě oĐhƌaŶǇ kƌǇtíŵ ;kƌǇtí – IP kód) 

 

Elektromagnetická kompatibilita  
VšeĐhŶǇ fƌekǀeŶčŶí ŵěŶiče ŵají staŶdaƌdŶě zaďudoǀaŶý EMC filtƌ. TeŶto EMC filtƌ je ŶaǀƌžeŶ tak aďǇ ƌedukoǀal ƌušeŶí zpět do ŶapájeŶí přes 
ŶapájeĐí kaďelǇ. Při spƌáǀŶéŵ zapojeŶí jsou splŶěŶǇ podŵíŶkǇ ǀýše zŵíŶěŶýĐh EǀƌopskýĐh haƌŵoŶizoǀaŶýĐh Ŷoƌeŵ.  
Je poviŶŶostí osoďǇ pƌoǀádějíĐí iŶstalaĐi, aby ďǇlo zajištěŶo, že zařízeŶí nebo systém, do kterého je výrobek začleŶěŶ, je v souladu s právními 

předpisǇ EMC v zeŵi použití. V rámci Evropské unie musí být zařízeŶí, jehož je teŶto ǀýƌoďek součástí, ǀ souladu se sŵěrnicí EMC 2004/108/EC.  

Při použití fƌekǀeŶčŶího ŵěŶiče s iŶteƌŶíŵ Ŷeďo doplňkoǀýŵ eǆteƌŶíŵ filtƌeŵ, ǀ souladu s ŶásledujíĐíŵi EMC kategoƌieŵi, jak je definováno 

normou EN61800-ϯ:ϮϬϬϰ ŵůže ďýt dosažeŶo:  
 

NapájeŶí / TǇp ŵěŶiče EMC kategorie 

Kategorie C1 Kategorie C2 Kategorie C3 

1-fázové, 230V/  

ODE-3-x2xxxx-1Fxx 

NeŶí ǀǇžadoǀáŶ žádŶý doplňkoǀý filtƌ. 
Použijte stíŶěŶý ŵotoƌoǀý kaďel. 

Pozn.: Pƌo stíŶěŶý ŵotoƌoǀý kaďel delší Ŷež ϮϬŵ ŵusí ďýt použita ǀýstupŶí tluŵiǀka/filtƌ. 

 

 

VšeĐhŶa pƌáǀa ǀǇhƌazeŶa. Bez píseŵŶého sǀoleŶí ǀǇdaǀatele Ŷesŵí ďýt žádŶá část této užiǀatelské příƌučkǇ reprodukována nebo přeŶášeŶa ǀ 
jakékoli foƌŵě Ŷeďo jakýŵikoli pƌostředkǇ, elektrickými nebo mechanickými, ǀčetŶě fotokopií, zázŶaŵů nebo ukládání dat v iŶfoƌŵačŶíŵ a 

vyhledávacím systému. 

 

Copyright Invertek CZ 2016 
 

Dodavatel ŶeŶese žádŶou zodpoǀědŶost za škodǇ, způsoďeŶé ǀ pƌůďěhu Ŷeďo ǀ důsledku přepƌaǀǇ, při příjŵu dodávky, instalace nebo uvedení 

do provozu. Výrobce také ŶeŶese žádŶou odpoǀědŶost za škodǇ Ŷeďo následky vzniklé nevhodnou, nebo nesprávnou instalací, nesprávným 

nastavením pƌoǀozŶíĐh paƌaŵetƌů pohonu, nesprávným přizpůsoďeŶíŵ ŵěŶiče k motoru, nesprávnou instalaci, ŶepřijatelŶou pƌašŶostí a 
vlhkostí, ŶepřijatelŶýŵ oďsaheŵ koƌozŶíĐh látek, ŶadŵěƌŶýŵi vibracemi nebo okolní teplotou mimo rozsah specifikace.  

 

Obsah tohoto užiǀatelského ŵaŶuálu je poǀažoǀáŶ za platný v doďě tisku. V zájmu Ŷeustálého zlepšoǀáŶí si výrobce a dodavatel vyhrazují právo 

zŵěŶit technické podmínky výrobku nebo jeho vlastnosti, eǀeŶtuálŶě obsah užiǀatelské příƌučkǇ ďez předĐhozího upozoƌŶěŶí.  
 

TeŶto uživatelský ŵaŶuál je určeŶ pro použití s verzí firmwaru V3.02. 
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1. Úvod 

1.1. Důležité ďezpečŶostŶí iŶforŵaĐe 
Pƌosíŵ, přečtěte si důležité ďezpečŶostŶí iŶfoƌŵaĐe Ŷíže a ǀšeĐhŶa ǀaƌoǀáŶí a ǀýstƌahǇ. 
 

 

Neďezpečí: Upozorňuje Ŷa riziko úrazu elektrickým 
proudem, které ŵůže ŵít za Ŷásledek poškozeŶí zařízeŶí a 
případŶé zraŶěŶí nebo smrt.  

Neďezpečí: Upozorňuje Ŷa ŶeďezpečŶou situaĐi, která 
ŵůže vést ke škodáŵ Ŷa majetku. 

 

TeŶto fƌekǀeŶčŶí ŵěŶič je uƌčeŶ pƌo pƌofesioŶálŶí začleŶěŶí do kompletního vybavení nebo systému v rámci pevné instalace. Při 
nesprávné instalaci ŵůže předstaǀoǀat ďezpečŶostŶí ƌiziko. MěŶič použíǀá vysoké Ŷapětí a pƌoudǇ, s vysokou úrovní uložeŶé 

elektrické energie sloužíĐí k řízeŶí mechanického zařízeŶí, které by mohly způsoďit zƌaŶěŶí. Je ŶutŶé ǀěŶoǀat velkou pozornost 

návrhu systému a elektroinstalaci, aby se zabránilo Ŷeďezpečí jak v ďěžŶéŵ pƌoǀozu, tak i ǀ případě poƌuĐhǇ zařízeŶí. Instalovat 

tento produkt mohou pouze kvalifikovaní elektrotechnici. 

Návrh systému, instalace, uvedení do provozu a údƌžďa ŵusí ďýt pƌoǀáděŶǇ pouze pracovníky, kteří ŵají potřeďŶá školeŶí a 

zkušeŶosti. Musí si pečliǀě přečíst ďezpečŶostŶí informace a pokyny ǀ této příƌučĐe a dodƌžoǀat ǀeškeƌé zásady týkající se 

dopravy, skladování, instalace a použití ŵěŶiče, ǀčetŶě uvedených omezení ǀ oďlasti žiǀotŶího pƌostředí. 
Neďezpečí úƌazu elektƌiĐkýŵ pƌoudeŵ! Odpojte a izolujte ŵěŶič před zahájeŶíŵ jakékoli práce Ŷa Ŷěŵ. VǇsoké Ŷapětí Ŷa 
svorkách a uǀŶitř pohonu je přítoŵŶo po doďu až 10 minut po odpojení elektrického napájení. Před zahájeŶíŵ jakýĐhkoli pƌaĐí, 
se za použití ǀhodŶého multimetru vždǇ ujistěte, že Ŷa ǀšeĐh sǀoƌkáĐh ŶeŶí přítoŵŶo Ŷapětí. 
)ajistěte spƌáǀŶé uzeŵŶěŶí. )eŵŶíĐí kaďel ŵusí být dimenzován na zkratový napájecí proud, který bude za normálních okolností 

oŵezeŶ pojistkaŵi Ŷeďo jističeŵ. VhodŶě diŵeŶzoǀaŶé pojistkǇ Ŷeďo jistič ďǇ ŵělǇ ďýt uŵístěŶǇ Ŷa stƌaŶě hlaǀŶího ŶapájeŶí k 
ŵěŶiči a dle pƌaǀidel ŵístŶí legislatiǀǇ. 
Nepƌoǀádějte žádŶou pƌáĐi Ŷa oǀládaĐíĐh kaďeleĐh, pokud je ŵěŶič pod Ŷapětíŵ. 

 

V rámci Evropské unie ŵusí ďýt ǀšeĐhŶa zařízeŶí, jehož je teŶto ǀýƌoďek součástí, ǀ souladu se sŵěƌŶiĐí ϮϬϬϲ/ϰϮ/EC, BezpečŶost 
stƌojŶíĐh zařízeŶí. )ejŵéŶa ǀýƌoďĐe zařízeŶí je zodpoǀědŶý za iŶstalaĐi hlaǀŶího ǀǇpíŶače a zajištěŶí elektƌiĐkého zařízeŶí ǀ 

souladu s normou EN60204-1. 

Úƌoǀeň iŶtegƌitǇ poskǇtoǀaŶá ǀstupŶíŵi řídíĐíŵi fuŶkĐeŵi ŵěŶiče – Ŷapř. staƌt/stop, ǀpřed/ǀzad a ŵaǆiŵálŶí ƌǇĐhlost ŶeŶí 
dostatečŶá pƌo použití ǀ ďezpečŶostŶě kƌitiĐkýĐh aplikaĐíĐh ďez ŶezáǀislýĐh oĐhƌaŶŶýĐh pƌǀků. 
VšeĐhŶǇ aplikaĐe, kde ďǇ záǀada ŵohla způsoďit ǀážŶé, Ŷeďo sŵƌtelŶé zƌaŶěŶí ŵusí ďýt předŵěteŵ posouzeŶí ƌizika a další 
ochrany poskytované v případě potřeďǇ. 
“taƌt ŵotoƌu je uŵožŶěŶ po pƌopojeŶí sǀoƌkǇ č. ϭ a Ϯ Ŷa oǀládaĐí sǀoƌkoǀŶiĐi ŵěŶiče. 
AktiǀaĐí fuŶkĐe autoŵatiĐkého ƌesetoǀáŶí poƌuĐh Ŷa ǀšeĐh sǇstéŵeĐh ŵůže dojít k ŶeďezpečŶé situaĐi. 
MěŶiče kƌǇtí IPϮϬ ŵusí ďýt iŶstaloǀáŶǇ ǀe skříŶíĐh s kƌǇtíŵ IPϱϰ Ŷeďo ǀǇššíŵ. 
MěŶiče jsou uƌčeŶǇ pouze pƌo pƌoǀoz ǀe ǀŶitřŶíŵ pƌostředí. 
Při ŵoŶtáži ŵěŶiče se ujistěte, že je zajištěŶo dostatečŶé ĐhlazeŶí. 
)aŵezte ǀstupu ǀodiǀýĐh Ŷeďo hořlaǀýĐh předŵětů. Hořlaǀé ŵateƌiálǇ ďǇ ŶeŵělǇ ďýt uŵístěŶǇ ǀ ďlízkosti ŵěŶiče. 
‘elatiǀŶí ǀlhkost ŵusí ďýt ŵeŶší Ŷež ϵϱ% ;ďez koŶdeŶzaĐeͿ. 
Ujistěte se, že ǀstupŶí Ŷapětí, fƌekǀeŶĐe a počet fází odpoǀídají ozŶačeŶí Ŷa dodaŶéŵ ŵěŶiči. 
NikdǇ Ŷepřipojujte ŶapájeĐí Ŷapětí Ŷa sǀoƌkǇ U, V. 
NeiŶstalujte žádŶý tǇp stǇkače ŵezi ŵěŶič a ŵotoƌ. 
NapájeĐí a řídíĐí kaďelǇ ďǇ ŵělǇ ďýt ǀedeŶǇ odděleŶě – ŵiŶ. ǀzdáleŶost ϭϬϬŵŵ, křížeŶí pod úhleŵ ϵϬ°. 
Ujistěte se, že ǀšeĐhŶǇ sǀoƌkǇ jsou utažeŶǇ speĐifikoǀaŶýŵ utahoǀaĐíŵ ŵoŵeŶteŵ. 
Nepƌoǀádějte žádŶé opƌaǀǇ ŵěŶiče. V případě poƌuĐhǇ se oďƌaťte Ŷa Vašeho dodaǀatele. 
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1.2. RǇĐhlé spuštěŶí 
Krok ČiŶŶost Viz odkaz Strana 

1 )koŶtƌolujte tǇp kƌǇtí, ŵodel a ǀýkoŶ Ŷa štítku kƌaďiĐe, 
zejména: 

- oǀěřte ƌozsah ŶapájeĐího Ŷapětí  
- oǀěřte, zda-li je ǀýstupŶí pƌoud ŵěŶiče shodŶý, 

Ŷeďo překƌačuje jŵeŶoǀitý pƌoud ŵotoƌu. 

2.1 Dekodéƌ zŶačeŶí ŵěŶiče 7 

2 VǇďalte a zkoŶtƌolujte ŵěŶič. V případě poškozeŶí 
ihned kontaktujte dodavatele. 

   

3 Ujistěte se, že jsou okolŶí podŵíŶkǇ ǀhodŶé pƌo 
instalaci fƌekǀeŶčŶího ŵěŶiče. 

9.1 Pƌostředí 26 

4 IŶstalujte ŵěŶiče do ǀhodŶého ƌozǀáděče s ŶuĐeŶou 
ventilací, pokud je nezbytná (provedení IP20). 

NaŵoŶtujte ŵěŶič Ŷa stěŶu Ŷeďo stƌoj ;pƌoǀedeŶí 
IP66).    

3.1 

3.3 

3.4 

3.5 

3.6 

OďeĐŶě 

‘ozŵěƌǇ a ŵoŶtáž- provedení IP20 

PokǇŶǇ pƌo ŵoŶtáž ǀ ƌozǀáděči- provedení IP20 

RozŵěƌǇ- provedení IP66  

PokǇŶǇ pƌo ŵoŶtáž- provedení IP66  

8 

8 

8 

9 

9 

5 )ǀolte odpoǀídajíĐí pƌůřez ŶapájeĐíĐh a ŵotoƌoǀýĐh 
kaďelů. 

9.2 Technická specifikace 26 

6 Jestliže je ŵěŶič připojeŶ ǀ síti IT, odpojte EMC filtƌ 
před připojeŶíŵ ŶapájeŶí. 

4.2 Odpojení EMC filtru 11 

7 Zkontrolujte, zda-li není poškozeŶ ŶapájeĐí a ŵotoƌoǀý 
kaďel pƌo případ zkƌatu.  

   

8 Připƌaǀte kaďeloǀá ǀedeŶí.    

9 Zkontrolujte, zda-li je patřičŶý ŵotoƌ pƌo daŶou 
aplikaci vhodný. 

   

10 )ajistěte ǀhodŶé jištěŶí ŵěŶiče. 9.2 Technická specifikace 26 

11 )apojte ŶapájeĐí kaďel a ujistěte se, zda-li je připojeŶ 
oĐhƌaŶŶý ǀodič. 

4.1 

4.3 

4.4 

)eŵŶěŶí  
OpatřeŶí při zapojeŶí  
)apojeŶí ŶapájeŶí ŵěŶiče 

11 

11 

11 

12 )apojte oǀládaĐí ǀodiče. 4.7 

4.8 

7 

)apojeŶí řídiĐíĐh oďǀodů  
Schéma zapojení  

KoŶfiguƌaĐe ǀstupů a ǀýstupů 

12 

12 

22 

13 DůkladŶě oǀěřte iŶstalaĐi a zapojeŶí ŵěŶiče    

14 Nastaǀte paƌaŵetƌǇ ŵěŶiče. 5.1 

6 

Ovládací panel  

Parametry 

15 

16 
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RǇĐhlé spuštěŶí – IP20 & IP66 Non Switched 
)apojte spíŶač “TA‘T/“TOP ŵezi sǀoƌkǇ ϭ a Ϯ. 

 
                   5k – 10kΩ 

 

“epŶěte spíŶač pƌo poǀel “TA‘T. 
‘ozpojte spíŶač pƌo poǀel “TOP. 
 

  
Zapojte potenciometr (5k – 10kΩ) dle obrázku pro změnu rychlosti v 

rozsahu nastavení v P-02 (továrně 0Hz) až P-01 (továrně 50Hz)    

 
                 0....10V 

 
0.......50Hz 

RǇĐhlé spuštěŶí – IP66 Switched 
 
)apŶěte ŵěŶič poŵoĐí hlaǀŶího ǀǇpíŶače. 

 
 

 

  

PoteŶĐioŵetƌeŵ Ŷastaǀte požadoǀaŶou ƌǇĐhlost. 
Pozn.: S ϭf. ŵotoreŵ je ŵožŶý pouze jedeŶ sŵěr otáčeŶí. 

 

 
0.......50Hz 
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2. VšeoďeĐŶé iŶforŵaĐe 

2.1. Dekodér zŶačeŶí ŵěŶiče 
Každý ŵěŶič je ŵožŶé ideŶtifikoǀat dle ŵodeloǀého čísla, ǀiz taďulka Ŷíže. Modeloǀé číslo je uǀedeŶo Ŷa kƌaďiĐi a Ŷa ŵěŶiči. Číslo zahƌŶuje 
pƌoǀedeŶí ŵěŶiče ǀčetŶě jeho doplňků. 
 

 ODE - 3 - 1 2 0021 - 1 F 1 2 -01 ϭf. výstup ŵěŶiče 

Modeloǀá řada                Krytí 2 = IP20 

X = IP66 Non Switched 

Y = IP66 Switched 

Generace 

Brzdný          

tranzistor 

1 = bez tranzistoru 

4 = Interní tranzistor 

Velikost        EMC filtr 0 = bez filtru 

F = Interní EMC filtr 

VstupŶí Ŷapětí 1 = 110 – 115V 

2 = 200 – 240V 

Počet ǀstupŶíĐh fází 
Výstupní proud x 10 

 
 

2.2. TeĐhŶiĐká data ŵěŶiče 
   

200 – 240V + / - 10% - 1f. vstup – 1f. výstup 

Modelové číslo Výkon 
[kW] 

Výstupní 
proud [A] 

Velikost 
s EMC filtrem bez EMC filtru 

ODE-3-120043-1F1#-01 ODE-3-120043-101#-01 0.37 4.3 1 

ODE-3-120070-1F1#-01 ODE-3-120070-101#-01 0.75 7.0 1 

ODE-3-120105-1F4#-01 ODE-3-120105-104#-01 1.1 10.5 2 

Poznámka 
Pƌo IPϮϬ pƌoǀedeŶí, Ŷahƌaďte ͚#͛ čísleŵ ͚Ϯ͛ 
Pƌo IPϲϲ NoŶ “ǁitĐhed pƌoǀedeŶí, Ŷahƌaďte ͚#͛ písŵeŶeŵ ͚X͛ 
Pƌo IPϲϲ “ǁitĐhed pƌoǀedeŶí, Ŷahƌaďte ͚#͛ písŵeŶeŵ ͚Y͛ 
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3. MoŶtáž 

3.1.  OďeĐŶě 
 MěŶič ďǇ ŵěl ďýt ŵoŶtoǀáŶ pouze ǀe sǀislé poloze, Ŷa Ŷehořlaǀéŵ poǀƌĐhu ďez ǀiďƌaĐí. K ŵoŶtáži použijte ŵoŶtážŶí otǀoƌǇ, nebo DIN 

lištu.  

 PƌoǀedeŶí ŵěŶiče IPϮϬ iŶstalujte pouze ǀ čistéŵ pƌostředí. 
 NeŵoŶtujte ŵěŶič poďlíž hořlaǀýĐh ŵateƌiálů. 
 Ujistěte se, že okolŶí teplota Ŷepřekƌačuje poǀoleŶou hodŶotu, ǀiz ϵ.ϭ. 
 )ajistěte ǀhodŶé ĐhlazeŶí ďez ǀliǀů ǀlhkosti a zŶečištěŶí. 

3.2. Instalace v souladu s UL 
Více viz 9.3, strana 27. 

3.3. RozŵěrǇ a ŵoŶtáž – provedení IP20  

   
Velikost A B C D E F G H I J Váha 

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg 

1 173 160 109 162 5 123 83 50 5.5 10 1.0 

2 221 207 137 209 5.3 150 110 63 5.5 10 1.7 

 

MoŶtážŶí šƌouďǇ Velikost  1 – 2 4 x M5  

Utahovací momenty Velikost  1 – 2 ŘídíĐí sǀoƌkoǀŶiĐe 0.5 Nm Silové svorky 1 Nm 

  

3.4. PokǇŶǇ pro ŵoŶtáž v rozváděči – provedení IP20 
 PƌoǀedeŶí ŵěŶiče IPϮϬ iŶstalujte ǀolŶě pouze ǀ čistéŵ pƌostředí, Ŷeďo použijte ǀhodŶou ƌozǀáděčoǀou skříň s dostatečŶýŵ kƌǇtím.    

 Použijte ƌozǀáděč z tepelŶě ǀodiǀého ŵateƌiálu. 
 )ajistěte dostatečŶý pƌostoƌ koleŵ ŵěŶiče, ǀiz oďƌázek Ŷíže. 
 V případě ŶuĐeŶé ǀeŶtilaĐe ƌozǀáděče zajistěte dostatečŶý pƌostoƌ Ŷad a pod ŵěŶičeŵ k dosažeŶí optiŵálŶí ĐiƌkulaĐe ǀzduĐhu. Vzduch by 

ŵěl ďýt přiǀáděŶ pod ŵěŶičeŵ a odǀáděŶ Ŷad ŵěŶičeŵ. 
 V pƌašŶýĐh a koŶtaŵiŶoǀaŶýĐh pƌostředíĐh je třeďa do ǀeŶtilačŶíĐh otǀoƌů použít odpoǀídajíĐí filtƌǇ. 
 V pƌostředíĐh ǀlhkýĐh, slaŶýĐh Ŷeďo ĐheŵiĐkǇ zŶečištěŶýĐh použijte ŶeǀeŶtiloǀaŶý ƌozǀaděč s odpoǀídajíĐíŵ kƌǇtíŵ. 

 

 

Pƌo optiŵálŶí ĐiƌkulaĐi ǀzduĐhu ǀ ƌozǀáděči je dopoƌučeŶo zaĐhoǀat ƌozŵěƌǇ Ŷíže.  
 

 

 

 Velikost X Y Z PƌouděŶí 
vzduchu 

 mm mm mm m3/h 

1 50 50 33 >20 

2 75 50 46 >40 

  

 

Poznámka: 

HodŶota ) odpoǀídá ŵoŶtáži ŵěŶičů těsŶě ǀedle seďe.  
 

TepelŶé ztƌátǇ ŵěŶiče jsou tǇpiĐkǇ ϯ% z okaŵžitého ǀýkoŶu ŵěŶiče. 
 

Teplota okolŶího pƌaĐoǀŶího pƌostředí ŵěŶiče ŵusí ďýt dodƌžeŶa. 
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3.5. RozŵěrǇ – provedení IP66 
 

 
 

Velikost A B D E F G H I J Váha 

mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg 

1 232 207 189 25 179 161 148.5 4 8 3.1 

2 257 220 200 28.5 187 188 176.0 4.2 8.5 4.1 

 

MoŶtážŶí šƌouďǇ VšeĐhŶǇ ǀelikosti 4 x M4  

Utahovací momenty VšeĐhŶǇ ǀelikosti ŘídíĐí sǀoƌkoǀŶiĐe 0.8 Nm  

Silové svorky 1 Nm  

 

 

3.6. PokǇŶǇ pro ŵoŶtáž – provedení IP66 
 Ujistěte se, že je ŵěŶič ŵoŶtoǀáŶ ǀe ǀhodŶéŵ pƌaĐoǀŶíŵ pƌostředí ǀiz ϵ.ϭ. 
 MěŶič ŵusí ďýt ŵoŶtoǀáŶ ǀe sǀislé poloze.  
 )ajistěte dostatečŶý pƌostoƌ koleŵ ŵěŶiče, ǀiz oďƌázek Ŷíže. 
 MoŶtážŶí poǀƌĐh a způsoď ŵoŶtáže ďǇ ŵěl ďýt diŵeŶzoǀáŶ s ohledeŵ Ŷa ǀáhu ŵěŶiče.  
 Pro zachování krytí měŶiče je ŶezďǇtŶé použití ǀhodŶýĐh kaďeloǀýĐh pƌůĐhodek. OtǀoƌǇ pƌo ŶapájeĐí a ŵotoƌoǀou pƌůĐhodku jsou již 

toǀáƌŶě ǀǇǀƌtáŶǇ. Otǀoƌ pƌůĐhodkǇ pƌo oǀládaĐí kaďel je potřeďa pƌoƌazit.  
 

 

 

 

 

 

Velikost X  Y ;ŵezi ŵěŶičiͿ 
mm mm 

1 200 10 

2 200 10 

 

                      Poznámka 

 

TepelŶé ztƌátǇ ŵěŶiče jsou tǇpiĐkǇ ϯ% z okaŵžitého ǀýkoŶu ŵěŶiče. 
 

Teplota okolŶího pƌaĐoǀŶího pƌostředí ŵěŶiče ŵusí ďýt dodƌžeŶa. 

               Velikosti pƌůĐhodek 

Velikost Napájecí kabel Motorový kabel Ovládací kabel 

1 M20 (PG13.5) M20 (PG13.5) M20 (PG13.5) 

2 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13.5) 
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3.7. RozŵěrǇ průĐhodek a záŵek hlavŶího vǇpíŶače 
Pƌo zaĐhoǀáŶí kƌǇtí ŵěŶiče je ŶezďǇtŶé použití ǀhodŶýĐh kaďeloǀýĐh pƌůĐhodek, ǀiz taďulka Ŷíže. Při pƌoƌážeŶí Ŷeďo ǀƌtáŶí Ŷoǀého otǀoƌu 
pƌo pƌůĐhodku dďejte zǀýšeŶé opatƌŶosti pƌoti ǀŶikŶutí Ŷečistot do ǀŶitřŶího pƌostoƌu ŵěŶiče. 
        

DoporučeŶé rozŵěrǇ průĐhodek: 
 Napájecí a motorový kabel OǀládaĐí a řídíĐí kaďelǇ 

 Velikost 

předǀƌtaŶýĐh děƌ 

PG závit Metrický závit Díra k 

pƌoƌažeŶí 
PG závit Metrický závit 

Velikost 1 22mm PG13.5  M20  22mm PG13.5  M20  

Velikost 2 27mm  PG21 M25  22mm PG13.5  M20  

 

KƌǇtí je dle ŶoƌŵǇ UL splŶěŶo pouze tehdǇ, pokud jsou použitǇ ŶoƌŵalizoǀaŶé pƌůĐhodkǇ a kaďelǇ.  

)áŵek hlavŶího vǇpíŶače 

HlaǀŶí síťoǀý ǀǇpíŶač ŵěŶiče ŵůže ďýt uzaŵčeŶ ǀ poziĐi "ǀǇpŶuto" staŶdaƌdŶíŵ ϮϬŵŵ ǀisaĐíŵ záŵkeŵ. 
Pozn.: platí pouze pro verzi SWITCHED. 

MoŶtážŶí otvorǇ průĐhodek, verze IPϲϲ )áŵek hlavŶího vǇpíŶače, verze IPϲϲ “WITCHED 

  

 
 

3.8. DeŵoŶtáž krǇtu svorkovŶiĐe 
Pƌo přístup ke sǀoƌkoǀŶiĐi ŵěŶiče je ŶutŶá deŵoŶtáž kƌǇtu sǀoƌkoǀŶiĐe poŵoĐí dǀou šƌouďů, ǀiz oďƌázek Ŷíže. 
 

verze IP66  

 

 
3.9. PravidelŶá údržďa 

Každý fƌekǀeŶčŶí ŵěŶič ďǇ ŵěl ďýt podƌoďeŶ pƌaǀidelŶé údƌžďě, kteƌá zahƌŶuje: 
 KoŶtƌolu pƌaĐoǀŶí teplotǇ okolí, kteƌá ďǇ ŵěla ďýt Ŷižší, Ŷež jak je uǀedeŶo ǀ části ϵ.ϭ. 
 VeŶtilátoƌ se ŵusí ǀolŶě točit a Ŷa Đhladiči Ŷesŵí ďýt pƌaĐh. 
 V případě iŶstalaĐe ŵěŶiče ǀ ƌozǀáděči koŶtƌolu staǀu ǀzduĐhoǀého filtƌu a ǀeŶtilátoƌu. 
  )koŶtƌolujte dotažeŶí ǀšeĐh sǀoƌek ŵěŶiče a staǀ kaďelů. 
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4. )apojeŶí ŵěŶiče 

4.1. )eŵŶěŶí  

 

TeŶto ŵaŶuál je určeŶ jako Ŷávod pro správŶou iŶstalaĐi.  
Pokud jsou ďěheŵ iŶstalaĐe igŶorováŶǇ uvedeŶé pokǇŶǇ, ŵůže dojít k vážŶéŵu úrazu Ŷeďo poškozeŶí zařízeŶí. 

 

Před zahájeŶíŵ jakékoliv práĐe Ŷa ŵěŶiči odpojte ŶapájeĐí ŶapájeŶí. TeŶto ŵěŶič oďsahuje koŶdeŶzátorǇ vǇsokého Ŷapětí, 
které i po vǇpŶutí hlavŶího Ŷapětí potřeďují čas k vǇbití. VǇsoké Ŷapětí Ŷa svorkáĐh a uvŶitř pohonu je přítoŵŶo po doďu až 10 
minut po odpojení elektriĐkého ŶapájeŶí. Počkejte tedǇ ŵiŶiŵálŶě deset minut, Ŷež se koŶdeŶzátorǇ vǇďijí na ďezpečŶou 
úroveň Ŷapětí. NedodržeŶí tohoto upozorŶěŶí, ŵůže způsoďit vážŶé zraŶěŶí Ŷeďo smrt. 

 

Instalovat tento produkt mohou pouze kvalifikovaní elektroteĐhŶiĐi, kteří jsou oďezŶáŵeŶi s koŶstrukĐí, provozeŵ a ŵožŶýŵi 
rizikǇ tohoto zařízeŶí. Než ďudete pokračovat, přečtěte si pečlivě teŶto ŵaŶuál a další příslušŶé příručkǇ. NedodržeŶíŵ tohoto 
upozorŶěŶí, ŵůže dojít k vážŶéŵu zraŶěŶí Ŷeďo sŵrti. 

 
PokǇŶǇ pro zeŵŶěŶí 
)eŵŶí sǀoƌka každého ŵěŶiče ďǇ ŵěla ďýt saŵostatŶě příŵo připojeŶa k zeŵŶěŶí ŶapájeĐí sítě. VǇǀaƌujte se ǀǇtǀářeŶí 
zeŵŶíĐh sŵǇček ŵezi ŵěŶiči Ŷeďo ŵěŶiči a jiŶýŵi zařízeŶíŵi. IŵpedaŶĐe zeŵŶí sŵǇčkǇ ŵusí odpoǀídat ďezpečŶostŶíŵ předpisůŵ. )eŵŶí 
sŵǇčkǇ ďǇ ŵělǇ ďýt pƌaǀidelŶě koŶtƌoloǀáŶǇ. PloĐha pƌůřezu zeŵŶího ǀodiče PE ŵusí ďýt stejŶá jako ostatŶí příǀodŶí ǀodiče. 
)eŵŶěŶí ŵotoru 
VždǇ uzeŵŶěte zeŵŶíĐí sǀoƌku Ŷa stƌaŶě ŵotoƌu. 
Unikající proudy 
U ǀšeĐh fƌekǀeŶčŶíĐh ŵěŶičů je ŵožŶý ǀýskǇt uŶikajíĐíĐh pƌoudů. FƌekǀeŶčŶí ŵěŶiče INVE‘TEK jsou koŶstƌuoǀáŶǇ s ohledeŵ Ŷa Đo ŶejŶižší 
hodŶotǇ uŶikajíĐíĐh pƌoudů. HodŶotu uŶikajíĐího pƌoudu ŵůže oǀliǀňoǀat délka ŵotoƌoǀého kaďelu, ŵodulačŶí fƌekǀeŶĐe, zeŵŶí spojeŶí a tǇp 
EMC filtƌu. Při použití zařízeŶí pƌo detekĐi uŶikajíĐího pƌoudu ;pƌoudoǀého ĐhƌáŶičeͿ dodƌžujte ŶásledujíĐí pokǇŶǇ: 
 Použijte zařízeŶí tǇpu B. 
 )ařízeŶí ŵusí ďýt ǀhodŶé pƌo detekĐi uŶikajíĐího pƌoudu s oďsaheŵ stejŶosŵěƌŶé složkǇ. 
 Pƌo každý ŵěŶič iŶstalujte zǀlášť pƌoudoǀý ĐhƌáŶič. 

4.2. Odpojení EMC filtru 
MěŶiče ǀǇďaǀeŶé EMC filtƌeŵ ŵají zpƌaǀidla ǀǇšší hodŶotǇ uŶikajíĐíĐh pƌoudů. V případě potřeďǇ je ŵožŶé EMC filtƌ odpojit ǀǇšroubováním 

šƌouďu ;pouze ǀeƌze IPϮϬͿ ǀiz obrázek. 

 

OzŶačeŶí šrouďů OdstraŶěŶíŵ šrouďů přerušíte tato spojeŶí ;EMC, VARͿ 

 

 
 

FƌekǀeŶčŶí ŵěŶiče INVE‘TEK ŵají iŶtegƌoǀaŶé pƌǀkǇ ĐhƌáŶíĐí ŵěŶiče pƌoti přepětí, kteƌé ŵůže ďýt způsoďeŶo Ŷapříklad údeƌeŵ ďlesku. 
 

Při pƌoǀáděŶí HiPot ;high potentialͿ testu je pƌo spƌáǀŶý ǀýsledek testu ŶezďǇtŶé odstƌaŶěŶí šƌouďu s indexem VAR.   

 
“tíŶěŶí kaďelů 
“tíŶěŶí kaďelů ďǇ ŵělo ďýt uzeŵŶěŶo Ŷa oďou koŶĐíĐh každého kaďelu. 
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4.3.  )apojeŶí ŶapájeŶí ŵěŶiče 
 Pro ŶapájeŶí ŵěŶiče použijte sǀoƌkǇ Lϭ/L, LϮ/N. 
 FƌekǀeŶčŶí ŵěŶiče ďǇ ŵělǇ ďýt dle ŶoƌŵǇ EN61800-5-ϭ iŶstaloǀáŶǇ se zařízeŶíŵ k odpojeŶí od ŶapájeĐí sítě, kteƌý ǀǇhoǀuje ŵístŶíŵ 

předpisůŵ. 
 PƌůřezǇ kaďelů ďǇ ŵělǇ ďýt diŵeŶzoǀáŶǇ s ohledeŵ Ŷa ŵístŶí předpisǇ, ǀiz ϵ.Ϯ. 
 Mezi ŶapájeŶí ŵěŶiče a ŶapájeĐí sǀoƌkǇ, ďǇ ŵělǇ ďýt iŶstaloǀáŶǇ ǀhodŶé pojistkǇ ǀiz ϵ.Ϯ.. OďeĐŶě platí použití pojistek s Đhaƌakteƌistikou 

gG ;IEC ϲϬϮϲϵͿ Ŷeďo jističů třídǇ B.  
 V případě odpojeŶí ŵěŶiče od ŶapájeŶí ďǇ ŵělo ďýt opětoǀŶé připojeŶí pƌoǀedeŶo s odstupeŵ ϯϬs. PotřeďŶý čas pƌo deŵoŶtáž kƌǇtu 

ŵěŶiče a odpojeŶí kaďeláže je ŵiŶiŵálŶě ϱ ŵiŶ po odpojeŶí ŶapájeŶí.  
 MaǆiŵálŶí zkƌatoǀá odolŶost siloǀýĐh sǀoƌek ŵěŶiče dle IECϲϬϰϯϵ-1 je 100kA. 

 Na ǀstupŶí stƌaŶě ŵěŶiče iŶstalujte síťoǀou tluŵiǀku ǀ případě potřeďǇ: 
- zǀýšeŶí iŵpedaŶĐe ŶapájeĐí sítě 

- potlačeŶí pƌoudoǀýĐh špiček 

- zŵeŶšeŶí defoƌŵaĐe ŶapájeĐího Ŷapětí 
 Pro správné dimenzování tlumivky kontaktujte dodavatele. 

 
4.4.  Zapojení motoru 

 ViŶutí ŵotoƌu je ŶaŵáháŶo pulzŶě šířkoǀou ŵodulaĐí ;PWMͿ a pƌoto ŵusí ďýt daŶý ŵotoƌ ǀhodŶý pƌo pohoŶ s fƌekǀeŶčŶíŵ ŵěŶičeŵ.  
 Motoƌ ŵusí ďýt připojeŶ Ŷa sǀoƌkǇ U a V pomocí 3-ǀodičoǀého stíŶěŶého kaďelu s PVC izolací v souladu s ŵístŶíŵi předpisǇ. )eŵŶíĐí ǀodič 

ŵusí ŵít ŵiŶiŵálŶě stejŶý pƌůřez jako fázoǀý ǀodič.  
 “ ohledeŵ Ŷa EMC Ŷoƌŵu použijte ǀhodŶý stíŶěŶý kabel. 

 “tíŶěŶí kaďelů ďǇ ŵělo ďýt uzeŵŶěŶo Ŷa oďou koŶĐíĐh každého kaďelu s ŵaǆiŵálŶí koŶtaktŶí ploĐhou ŵezi stíŶěŶíŵ a zeŵí. 
 V případě použití ŵěŶičů ǀ pƌoǀedeŶí IPϲϲ připojte stíŶěŶí Ŷa ǀŶitřŶí zeŵŶíĐí sǀoƌkǇ. 

 
 

4.5.  Tepelná ochrana motoru 
4.5.1. Vyhodnocení tepelŶého přetížeŶí 

Každý ŵěŶič je ǀǇďaǀeŶ tepelŶou oĐhƌaŶou ŵotoƌu, kteƌá je Ŷa displeji sigŶalizoǀáŶa kódeŵ poƌuĐhǇ ͞I.t-tƌP͟. Jakŵile dojde k dosažeŶí ϭϱϬ% 
po dobu 60s hodnoty nastavené v parametru P-Ϭϴ ;jŵeŶoǀitý pƌoud ŵotoƌuͿ, ŵěŶič ǀǇhlásí ĐhǇďu ͞I.t-tƌP͟. 

  4.5.2. Zapojení termistoru 
V případě zapojeŶí teƌŵistoƌu ŵotoƌu postupujte ŶásledoǀŶě. 
 

Zapojení  Použijte teƌŵistoƌ tǇpu PTC, Ϯ.ϱkΩ.  
 V parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je pro dig. ǀstup č.ϯ vyhrazena externí porucha, 

Ŷapříklad P-15=3., ǀiz část ϳ. 
 Nastavte do parametru P-47 = ͞" 

 

 

 

1 2 3 4 

 

 

 

4.6.  )apojeŶí řídíĐíĐh oďvodů 
 VšeĐhŶǇ aŶalogoǀé sigŶálǇ ďǇ ŵělǇ ďýt zapojeŶǇ stíŶěŶýŵ kaďeleŵ. Použíǀejte stíŶěŶé kƌouĐeŶé dǀojliŶkǇ a stíŶěŶí připojte k zeŵŶíĐí 

sǀoƌĐe ŵěŶiče. 
 NapájeĐí a řídíĐí kaďelǇ ďǇ ŵělǇ ďýt ǀedeŶǇ odděleŶě. 
 Utahovací moment ovládací svorkovnice je 0,5Nm. 

 PƌůřezǇ oǀládaĐíĐh kaďelů: 0.05 – 2.5mm2 
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4.7.  Schéma zapojení 
 

 

Silový obvod 

A Napájení 

B HlaǀŶí ǀǇpíŶač 

C JištěŶí 
D DodatečŶá tluŵiǀka 

E DodatečŶý EMC filtƌ 

F DodatečŶý ďƌzdŶý ƌezistoƌ 

G “tíŶěŶý kaďel ŵotoƌu 

H Analogový /digitální výstup 

I Reléový výstup 

ŘídíĐí oďvod 

Viz Error! Reference source not 
found. 

8 Analogový výstup 0-10V 

9 0 V 

10 Reléový výstup 

MěŶič ďez poƌuĐhǇ = sepŶuto 11 
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4.8. Použití přepíŶače REV/Ϭ/FWD ;pouze pro verzi IPϲϲ “WITCHEDͿ 
‘eǀeƌzačŶí přepíŶač ŵůže ďýt ǀhodŶýŵ ŶastaǀeŶí koŶfiguƌoǀáŶ pƌo ƌůzŶé aplikaĐe a Ŷe pouze jako “taƌt/ “top/ ‘eǀeƌzaĐe. JedŶou z koŵďiŶaĐí 
ŵůže ďýt Ŷapříklad koŶfiguƌaĐe ǀhodŶá pƌo HVAC aplikaĐe, kde přepíŶač slouží k uƌčeŶí způsoďů oǀládaŶí ‘učŶí/ “top/ Auto ;LoĐal/Remote). 

Pozn.: S 1f. motoreŵ je ŵožŶý pouze jedeŶ sŵěr otáčeŶí. 
 

     

PoziĐe přepíŶače 

Nastavení 
paraŵetrů Poznámka 

P-12 P-15 

START STOP START 0 0 
Tovární nastavení 

Povel Start, nastavení rychlosti integr. potenciometrem. 

FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ STOP START 0 1 
FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ ŶastaǀeŶá ǀ P-20. 

Povel Start s nastavením rychlosti integr. potenciometrem. 

“TA‘T s žádostí aŶ. 
ǀstupu č.Ϯ  STOP START 0 4 

Poǀel staƌt s ŶastaǀeŶíŵ ƌǇĐhlosti Ŷa aŶ. ǀstupu č.Ϯ 

Povel Start s nastavením rychlosti integr. potenciometrem. 

START povolen STOP START povolen 3, 4 0 ŘízeŶí po koŵuŶikaĐi MODBU“ ‘TU. 

FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ STOP 
START povolen 

(Modbus RTU) 
3, 4 5 

ŘízeŶí po koŵuŶikaĐi MODBU“ ‘TU. 
FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ ŶastaǀeŶá ǀ P-20. 

FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ STOP ‘ežiŵ PI ƌegulátoƌu 5, 6 0 
‘ežiŵ PI regulátor.  

FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ ŶastaǀeŶá ǀ P-20. 

START STOP ‘ežiŵ PI ƌegulátoƌu 5, 6 1 

‘ežiŵ PI ƌegulátoƌu: žádaŶá hodŶota pƌo 

PI regulátor je zadána integr. potenciometrem (P44=1). 

‘ežiŵ ƌučŶí oǀládáŶí -nastavení rychlosti potenciometrem.  

START povolen STOP START povolen 7, 8 0 ŘízeŶí po koŵuŶikaĐi CaŶOpeŶ 

FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ STOP 
START povolen 

(CanOpen) 
7, 8 5 

ŘízeŶí po koŵuŶikaĐi CaŶOpeŶ 

FƌekǀeŶčŶí žádost ϭ ŶastaǀeŶá ǀ P-20. 

Pozn.: Pƌo přístup do ƌozšířeŶé sadǇ paƌaŵetƌů ;paƌaŵetƌǇ P-15, P-ϭϲ…Ϳ Ŷastaǀte do Pϭϰ=ϭϬϭ. 
 

4.9. Zapojení ovládací svorkovnice 
 

-Tovární nastavení Číslo svorkǇ Název Popis 

 

1 +24V 100mA. 

2 DigitálŶí ǀstup č.ϭ ͞LogiĐká ϭ͟ ƌozsah ǀstupŶího Ŷapětí: ϴV … ϯϬVDC 

͞LogiĐká Ϭ͟ ƌozsah ǀstupŶího Ŷapětí: ϬV … ϰVDC 
3 DigitálŶí ǀstup č.Ϯ 

4 
DigitálŶí ǀstup č.ϯ/ 

aŶ. ǀstup č.Ϯ 

Dig. vstup: 8 - 30VDC 

An. vstup: 0 - 10V, 0 - 20mA, 4 - 20mA 

5 +10V  +ϭϬV, ϭϬŵA, ϭkΩ ŵiŶ. 

6 
AŶ. ǀstup č.ϭ/ 

digitálŶí ǀstup č.ϰ 

An. vstup: 0 - 10V, 0 -20mA, 4 - 20mA 

Dig. vstup: 8 – 30VDC 

7 0V “pojeŶo se sǀoƌkou č.ϵ 

8 
An. Výstup / 

digitální výstup 

An. výstup: 0 - 10V,  

Dig. výstup: 0 - 24V  
20mA max. 

9 0V “pojeŶo se sǀoƌkou č.ϳ 

10 Kontakt relé  

11 Kontakt relé  250VAC, 6A / 30VDC, 5A 
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5. Ovládání 

 

5.1.  Ovládací panel 
K ŶastaǀeŶí a ŵoŶitoƌoǀáŶí staǀu ŵěŶiče slouží iŶtegƌoǀaŶá kláǀesŶiĐe s displejeŵ.  

 NAVIGATE 
Pƌo zoďƌazeŶí okaŵžitýĐh hodŶot, pƌo přístup i opuštěŶí 
ŵódu editaĐe paƌaŵetƌů, pƌo uložeŶí pƌoǀedeŶýĐh zŵěŶ. 

 

 
NAHORU 

Pƌo zǀýšeŶí otáček ŵotoƌu ǀ ƌežiŵu řízeŶí z oǀládaĐího 
paŶelu, pƌo pƌoĐházeŶí a editaĐi paƌaŵetƌů. 

 
DOLŮ 

Pƌo sŶížeŶí otáček ŵotoƌu ǀ ƌežiŵu řízeŶí z oǀládaĐího 
paŶelu, pƌo pƌoĐházeŶí a editaĐi paƌaŵetƌů. 

 

RESET / 

STOP 

Pƌo zastaǀeŶí ŵotoƌu ǀ ƌežiŵu řízeŶí z oǀládaĐího paŶelu, 
pro reset poruchy.  

 
START Pƌo staƌt ŵotoƌu ǀ ƌežiŵu řízeŶí z oǀládaĐího paŶelu. 

 

 

5.2. )ŵěŶa paraŵetrů 5.3.5.3 Přístup do ŵoŶitorovaĐíĐh 
paraŵetrů 

 5.4. Tovární nastavení 





Pro editaci 

paƌaŵetƌů 
stiskŶěte 
tlačítko 
navigate >2s. 





“tiskŶěte tlačítko 
navigate >2s. 

 

Pƌo přístup k 
továrnímu 

nastavení 

ŵěŶiče 
stiskŶěte 
současŶě 
tlačítka 
nahoru, dolů a 
stop  > 2s. Na 

displej se 

zobrazí 

͞͟ 





“tiskŶěte 
tlačítko 
nahoru, nebo 

dolů pƌo ǀýďěƌ 
parametru. 





“tiskŶěte tlačítko Ŷahoƌu, 
Ŷeďo dolů pƌo ǀýďěƌ 
skupiŶǇ paƌaŵetƌů P-00. 





Pƌo oteǀřeŶí 
parametru 

krátce 

stiskŶěte 
tlačítko 
navigate. 





Pƌo oteǀřeŶí paƌaŵetƌu 
kƌátĐe stiskŶěte tlačítko 
navigate. 



 

Krátce 

stiskŶěte stop. 
Na displeji se 

zoďƌazí ͞͟ 

 

 





PoŵoĐí tlačítek 
nahoru, nebo 

dolů Ŷastaǀte 
požadoǀaŶou 
hodnotu. 





“tiskŶěte tlačítko Ŷahoƌu, 
Ŷeďo dolů pƌo ǀýďěƌ 
parametru. 

5.5. Reset poruchy 



 

Krátce 

stiskŶěte 
tlačítko 
stop/reset.  

Na displeji se 

zoďƌazí ͞͟ 

 





Pro návrat k 

ǀýďěƌu 
paƌaŵetƌů 
krátce 

stiskŶěte 
tlačítko 
navigate. 





Pro zobrazení hodnoty v 

parametru krátce 

stiskŶěte tlačítko 
navigate.  





Pƌo opuštěŶí 
editace 

paƌaŵetƌů 
stiskŶěte 
tlačítko 
navigate >2s. 





Pƌo opuštěŶí čteŶí 
paƌaŵetƌů stiskŶěte 
tlačítko Ŷaǀigate >Ϯs. 




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6. Parametry 

6.1. Základní sada paraŵetrů 
Par. Název Minimum Maximum TovárŶě Jednotka 

P-01 Maximální frekvence P-02 500.0 50.0 Hz / ot./min. 

Maximální rychlost v Hz nebo ot./min. (podle P-10)  

P-02 Minimální frekvence 0.0 P-01 35.0 Hz / ot./min. 

Minimální rychlost v Hz nebo ot./min. (podle P-10) 

P-03 Rozjezdová rampa 0.00 600.0 5.0 s 

Čas zƌǇĐhleŶí z ϬHz Ŷa jŵeŶoǀitou fƌekǀeŶĐi ŵotoƌu ;podle P-09) 

P-04 Zpomalovací rampa 0.00 600.0 5.0 s 

Čas zpomalení z jmenovité frekvence motoru (podle P-ϬϵͿ Ŷa ϬHz. Při ŶastaǀeŶí Ϭ.ϬϬ je uplatŶěŶa hodŶota ǀ P-24. 

P-05 )půsoď zastaveŶí/ zastaveŶí při výpadku ŶapájeŶí 0 2 0 - 

VǇďeƌte způsoď zastaǀeŶí a zastaǀeŶí při ǀýpadku ŶapájeŶí ŵěŶiče. 
Nastavení )půsoď zastaveŶí )půsoď zastaveŶí při výpadku ŶapájeŶí 

0 )astaǀeŶí po ƌaŵpě ;P-04) )astaǀeŶí při ǀǇužití ďěhu ŵotoƌu jako geŶeƌátoƌu 

1 VolŶý doďěh VolŶý doďěh 

2 )astaǀeŶí po ƌaŵpě ;P-04) Rychlý stop podle (P-ϮϰͿ, ǀolŶý doďěh P-24 = 0 

P-06 - - - - - 

P-07 JŵeŶovité Ŷapětí motoru 0 150 / 250 115 / 230 V 

Štítkoǀá hodŶota jŵeŶoǀitého Ŷapětí ŵotoƌu 

P-08 Jmenovitý proud motoru Dle výkonu motoru A 

JŵeŶoǀitý pƌoud podle štítku ŵotoƌu 

P-09 Jmenovitá frekvence motoru 25 120 50 (60) Hz 

JŵeŶoǀitá fƌekǀeŶĐe podle štítku ŵotoƌu. 
P-10 Jmenovitá rychlost motoru 0 7200 0 ot./min. 

Pokud je paƌaŵetƌ ŶastaǀeŶ do Ϭ, pak jsou ǀšeĐhŶǇ hodŶotǇ souǀisejíĐíĐh paƌaŵetƌů zoďƌazeŶǇ ǀ Hz a koŵpeŶzaĐe skluzu je 
zakázáŶa. Při ŶastaǀeŶí otáček ǀ ot./ŵiŶ. ze štítku ŵotoƌu  je koŵpeŶzaĐe skluzu poǀoleŶa a ŵěŶič zoďƌazuje otáčkǇ ǀ ot./ŵiŶ. 
VšeĐhŶǇ paƌaŵetƌǇ souǀisejíĐí s ƌǇĐhlostí ;ŵiŶiŵálŶí, ŵaǆiŵálŶí otáčkǇ, předŶastaǀeŶá ƌǇĐhlostͿ ďudou zoďƌazeŶǇ ǀ ot./ŵiŶ. 
Při zŵěŶě paƌaŵetƌu P-09, dojde k nastavení P-10 zpět do Ϭ. 

P-11 )výšeŶí Ŷapětí při "boost" fázi 0.0 100.0 3.0 % 

PƌoĐeŶtuálŶí zǀýšeŶí Ŷapětí Ŷa počátku ͞ďoost͟ fáze. Pƌo ǀíĐe iŶfoƌŵaĐí ǀiz ϲ.ϰ.   
P-12 )půsoď ovládáŶí 0 9 0 - 

0: Ze svorkovnice. OǀládáŶí z řídíĐí sǀoƌkoǀŶiĐe ŵěŶiče. 
1: Z ovládacího panelu. OǀládáŶí ŵěŶiče z oǀládaĐího paŶelu, ŵožŶý pouze jedeŶ sŵěƌ otáčeŶí. 
2: Z ovládacího panelu. OǀládáŶí ŵěŶiče z oǀládaĐího paŶelu, ŵožŶý pouze jedeŶ sŵěƌ otáčeŶí. 
3: Modbus komunikace. OǀládáŶí ŵěŶiče přes iŶteƌfaĐe MODBU“ ‘TU ;‘“ϰϴϱͿ, při použití daných rozjezdových a dojezdových ramp 

4: Modbus komunikace. OǀládáŶí ŵěŶiče přes iŶteƌfaĐe MODBU“ ‘TU ;‘“ϰϴϱͿ. KoŵuŶikaĐí je ŵožŶo upƌaǀoǀat ƌozjezdoǀou i 
zpomalovací rampu. 
5 : PI regulátor. OǀládáŶí ŵěŶiče poŵoĐí PI ƌegulátoƌu s eǆteƌŶí zpětŶou ǀazďou. 
ϲ : PI regulátor přičítajíĐí hodŶotu aŶ. vstupu č.ϭ. OǀládáŶí ŵěŶiče poŵoĐí PI ƌegulátoƌu s eǆteƌŶí zpětŶou ǀazďou, jejíž hodŶota je 
přičítáŶa k hodŶotě aŶalog. ǀstupu č.ϭ. 
7 : CAN open komunikace. OǀládáŶí ŵěŶiče přes iŶteƌfaĐe CAN opeŶ ;‘“ϰϴϱͿ, při použití daných rozjezdových a dojezdových ramp.  
8 : CAN open komunikace. OǀládáŶí ŵěŶiče přes iŶteƌfaĐe CAN opeŶ ;‘“ϰϴϱͿ. KoŵuŶikaĐí je ŵožŶo upƌaǀoǀat ƌozjezdoǀou i 
zpomalovací rampu. 
9 : Slave mode. OǀládáŶí ŵěŶičeŵ INVE‘TEK připojeŶého ǀ ƌežiŵu Masteƌ. Adresa musí být > 1. 

Poznámka: Pokud je P-12 = ϭ, Ϯ, ϯ, ϰ, ϳ, ϴ, Ŷeďo ϵ, ŵusí ďýt Đhod poǀoleŶ pƌopojeŶíŵ sǀoƌkǇ č. ϭ a Ϯ. 
 

P-13 - - - - - 

P-14 Přístup k rozšířeŶé sadě paraŵetrů 0 65535 0 - 

Po nastavení hodnoty je, dle P-ϯϳ ;toǀáƌŶě 101Ϳ, uŵožŶěŶ přístup k ƌozšířeŶé sadě paƌaŵetƌů. K přístupu do pokƌočilé sadǇ 
paƌaŵetƌů Ŷastaǀte ϮϬϭ. HodŶota ǀ P-ϯϳ ŵůže ďýt zŵěŶěŶa. 
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6.2.  RozšířeŶá sada paraŵetrů 
Par. Název Minimum Maximum TovárŶě Jednotka 

P-15 FuŶkĐe digitálŶíĐh vstupů 0 17 0 - 

Definice funkce digitálŶíĐh ǀstupů ǀ záǀislosti Ŷa způsoďu oǀládáŶí dle P-12. Tabulku kombinaci funkcí naleznete v sekci 7. 

P-16 Forŵát aŶalogového vstupu č.ϭ  U 0-10 - 

 = Ϭ až ϭϬ V ;uŶipoláƌŶíͿ.  
 = Ϭ až ϮϬŵA  
 =  ϰ až ϮϬŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA ǀǇhlásí ĐhǇďu .  

 = ϰ až ϮϬŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA přepŶe Ŷa ƌǇĐhlost dle P-20. 

 = ϮϬ až ϰŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA ǀǇhlásí ĐhǇďu .  

 = ϮϬ až ϰŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA přepŶe Ŷa ƌǇĐhlost dle P-20. 

 = ϭϬ až Ϭ V ;uŶipoláƌŶíͿ. 
P-17 ModulačŶí frekveŶĐe 4 32 8 kHz 

NastaǀeŶí ǀǇšší ŵodulačŶí fƌekǀeŶĐe za účeleŵ sŶížeŶí hluku ŵotoƌu ŵá za Ŷásledek zǀýšeŶí tepelŶýĐh ztƌát ŵěŶiče. Jestliže se na 

displeji ŵěŶiče zoďƌazí ͞ƌEd͟, tak ďǇla z důǀodu ǀǇsoké teplotǇ Đhladiče sŶížeŶa ŵodulačŶí fƌekǀeŶĐe Ŷa hodŶotu ǀiz PϬϬ-32. 

P-18 Funkce výstupního relé 0 7 1 - 

KoŶtakt ƌelé ;sǀoƌkǇ č. ϭϬ a ϭϭͿ sepŶe, je-li fuŶkčŶí podŵíŶka pƌaǀdiǀá.  
0 : MěŶič v Đhodu. 
ϭ : MěŶič ďez poruĐhǇ. 
2 : ŽádaŶá rǇĐhlost je dosažeŶa. 
ϯ : MěŶič vǇhlásil ĐhǇďu. 
4 : Výstupní frekvence >= Limit. VýstupŶí fƌekǀeŶĐe ŵěŶiče >= dle liŵitu ǀ P-19.  

5 : Výstupní proud >= Limit. VýstupŶí pƌoud ŵěŶiče >= dle liŵitu ǀ P-19. 

6 : Výstupní frekvence < Limit. VýstupŶí fƌekǀeŶĐe ŵěŶiče < dle liŵitu ǀ P-19. 

7 : Výstupní proud < Limit. VýstupŶí pƌoud ŵěŶiče < dle limitu v P-19. 

ϴ : AŶalog. vstup č.Ϯ > Liŵit. Žádost Ŷa aŶalogoǀéŵ ǀstupu č.Ϯ > dle liŵitu ǀ P-19. 

P-19 Limit výstupního relé 0.0 200.0 100.0 % 

Nastavení limitu pro P-18 4-8 

P-20 FrekveŶčŶí žádost ϭ 0.0 P-01 5.0 Hz / ot./min. 

P-21 FrekveŶčŶí žádost Ϯ 0.0 P-01 25.0 Hz / ot./min. 

P-22 FrekveŶčŶí žádost ϯ 0.0 P-01 40.0 Hz / ot./min. 

P-23 FrekveŶčŶí žádost ϰ 0.0 P-01 P-09 Hz / ot./min. 

FƌekǀeŶčŶí žádosti jsou aktiǀoǀáŶǇ daŶýŵi digitálŶíŵi ǀstupǇ ŵěŶiče, dle ŶastaǀeŶí Pϭϱ. 
P-24 2. zpomalovací rampa (rychlý stop) 0.00 600.0 0.00 s 

2. zpomalovací rampa (rychlý stop) je aktivoǀáŶa poŵoĐí digitálŶíĐh ǀstupů, dle ŶastaǀeŶí P-ϭϱ. V případě ǀýpadku ŶapájeŶí ŵůže 
být automaticky aktivována, nastavení P-05=2,3.  

P-25 Funkce analogového výstupu 0 10 8 - 

Mód digitálŶí výstup. PodŵíŶka splŶěŶa = +ϮϰV DC  
0 : MěŶič v Đhodu. 
ϭ : MěŶič ďez poruĐhǇ. 
2 : ŽádaŶá rǇĐhlost je dosažeŶa. 
ϯ : MěŶič vǇhlásil ĐhǇďu. 
4 : Výstupní frekvence >= Limit. VýstupŶí fƌekǀeŶĐe ŵěŶiče >= dle liŵitu ǀ P-19.  

5 : Výstupní proud >= Limit. VýstupŶí pƌoud ŵěŶiče >= dle liŵitu ǀ P-19. 

6 : Výstupní frekvence < Limit. VýstupŶí fƌekǀeŶĐe ŵěŶiče < dle liŵitu ǀ P-19. 

7 : Výstupní proud < Limit. VýstupŶí pƌoud ŵěŶiče < dle liŵitu ǀ P-19. 

Mód analogový výstup 

8 : Výstupní frekvence. Ϭ až P-Ϭϭ, ƌozlišeŶí Ϭ,ϭHz . 

9 : Výstupní proud. Ϭ až ϮϬϬ% hodŶotǇ ǀ P-Ϭϴ, ƌozlišeŶí Ϭ,ϭA. 
10 : Výstupní výkon. Ϭ až ϮϬϬ% jŵeŶoǀitého ǀýkoŶu ŵotoƌu. 

P-26 Šířka pásŵa zakázaŶé frekveŶĐe 0.0 P-01 0.0 Hz / ot./min. 

P-27 Zakázaná frekvence 0.0 P-01 0.0 Hz / ot./min. 

NastaǀeŶíŵ zakázaŶé fƌekǀeŶĐe je ŵožŶé předejít ǀiďƌaĐíŵ ŵotoƌu při daŶýĐh fƌekǀeŶĐíĐh. Paƌaŵetƌ Ŷastaǀuje střed pásŵa 
zakázané frekvence ve spojení s P-Ϯϲ. Jestliže je žádaŶá hodŶota fƌekǀeŶĐe ǀ ƌozsahu zakázaŶého pásŵa, ŵěŶič autoŵatiĐký 
přeskočí na horní nebo spodní hranici zakázaného pásma. 
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Par. Název Minimum Maximum TovárŶě Jednotka 

P-28 NastaveŶí Ŷapětí U/f křivkǇ 0 P-07 0 V 

P-29 NastaveŶí frekveŶĐe U/f křivkǇ 0.0 P-09 0.0 Hz 

NastaǀeŶíŵ paƌaŵetƌů P-28 a P-Ϯϵ je ŵožŶé uƌčit ďod pƌůďěhu U/f křiǀkǇ. 
P-30 Automatický start/restart   - Edge-r  

Je-li připojeŶo ŶapájeŶí ǀe staǀu 'dig. ǀstup č. ϭ sepŶut', poǀel “TA‘T ŶeŶí aktiǀŶí. Po připojeŶí ŶapájeŶí se poǀel “TA‘T 
pƌoǀede zŵěŶou ƌozepŶuto-sepŶuto ;ŶáďěžŶá hƌaŶaͿ Ŷa dig. ǀstupu č. ϭ.  
 Poǀel “TA‘T je zadáŶ sepŶutýŵ dig. ǀstupeŵ č. ϭ ;kdǇkoliǀͿ. 
 až   Poǀel “TA‘T stejŶě jako ǀ Auto-Ϭ. Při poƌuše učiŶí ŵěŶič ϭ - ϱ pokusů o ‘E“TA‘T ŵěŶiče ;doďa ŵezi pokusǇ ϮϬsͿ. 
‘eset čítače AUTO-RESTARTU lze provést napájením (vypnout-zapnout), tlačítkeŵ ‘E“ET Ŷa paŶelu Ŷeďo Ŷoǀýŵ poǀeleŵ “TA‘T. 

P-31 Povel start v režiŵu ovládáŶí z ovládaĐího paŶelu 0 7 1 - 

TeŶto paƌaŵetƌ je aktiǀŶí pouze ǀ případě ŶastaǀeŶí oǀládaŶí ŵěŶiče z oǀládaĐího paŶelu ;P-ϭϮ=ϭ,ϮͿ, Ŷeďo při řízeŶí poŵoĐí 
komunikace MODBUS (P-12=3,4). 

Při ŶastaǀeŶí Ϭ, ϭ, ϰ, ϱ je poǀel staƌt/stop z oǀládaĐí paŶelu aktiǀŶí. ;sǀoƌkǇ č.ϭ a Ϯ ŵusí ďýt pƌopojeŶǇͿ.  
Při ŶastaǀeŶí Ϯ, ϯ, ϲ, ϳ je poǀel staƌt zadáǀáŶ z oǀládaĐí sǀoƌkoǀŶiĐe ŵěŶiče ;poǀel staƌt/stop je z oǀládaĐího paŶelu igŶoƌován).  

0 : Minimální rychlost, start na minimální rychlost.  
ϭ : DosažeŶá rǇĐhlost, staƌt Ŷa ŵaǆiŵálŶí ƌǇĐhlost, kteƌá ďǇla dosažeŶa před posledŶíŵ poǀeleŵ stop.  
2 : Minimální rychlost, start na minimální rychlost. 
ϯ : DosažeŶá rǇĐhlost, start na maximální ƌǇĐhlost, kteƌá ďǇla dosažeŶa před posledŶíŵ poǀeleŵ stop. 
4 : Aktuální rychlost, staƌt z oǀládaĐího paŶelu Ŷa ƌǇĐhlost před posledŶíŵ poǀeleŵ staƌt 

ϱ : FrekveŶčŶí žádost ϰ, start z ovládacího panelu na rychlost nastavenou v P-23. 
6 : Aktuální rychlost, staƌt z oǀládaĐí sǀoƌkoǀŶiĐe Ŷa ƌǇĐhlost před posledŶíŵ poǀeleŵ staƌt 

ϳ : FrekveŶčŶí žádost ϰ, start z ovládací svorkovnice na rychlost nastavenou v P-23. 

P-32 Frekvence "boost" fáze 0.0 P-09 P-09 Hz 

FƌekǀeŶčŶí žádost po doďu tƌǀáŶí ͞ďoost͟ fáze 

P-33 Doba trvání "boost" fáze 0.0 150 5.0 s 

Čas, po kteƌý tƌǀá "ďoost" fáze. Po doďu tƌǀáŶí "ďoost" fáze ǀýstupŶí fƌekǀeŶĐe odpoǀídá hodŶotě daŶé paƌaŵetƌeŵ P-ϯϮ, přičeŵž 
Ŷapětí ƌoste liŶeáƌŶě z hodnoty dané parametrem P-11 na hodnotu danou parametrem P-07.  

Pokud P-ϯϯ=Ϭ, je pƌůďěh "ďoost" fáze zŶeŵožŶěŶ. 
P-34 Aktivace brzdného tranzistoru (velikost ŵěŶiče 2)  0 4 0 - 

0 : Zakázáno 
1 : Povoleno se softw. ochranou. “oftǁaƌoǀá oĐhƌaŶa je ŶaǀƌžeŶa pƌo staŶdaƌdŶí ďƌzdŶé odpoƌǇ IŶǀeƌtek Optiďƌake ;ϮϬϬWͿ. 
2 : Povoleno bez softw. ochrany. Softwarová ochrana je zakázána.  

3 : Povoleno se softw. ochranou. “tejŶě jako ϭ, ďƌzdŶý tƌaŶsistoƌ je aktiǀŶí pouze při zŵěŶě ƌǇĐhlosti.  
4 : Povoleno bez softw. ochrany. “tejŶě jako Ϯ, ďƌzdŶý tƌaŶsistoƌ je aktiǀŶí pouze při zŵěŶě ƌǇĐhlosti. 

P-35 Zesílení analogového vstupu  0.0 2000.0 100.0 % 

Nastaǀuje zesíleŶí žádaŶé hodŶotǇ Ŷa aŶalogoǀéŵ ǀstupu. Například při P-16 0-ϭϬV a zesíleŶí ϮϬϬ% ďude již ϱV odpoǀídat ŵaǆiŵálŶí 
frekvenci v P-01. 

P-36 Nastavení komunikace 

IŶdeǆ ϭ : Adresa ŵěŶiče 0 63 1 - 

Index 2 : Rychlost komunikace 9.6 1000 115.2 kbps 

IŶdeǆ ϯ : ChǇďa koŵuŶikaĐe /ŶastaveŶí zpožděŶí 0 3000 t 3000 ms 

IŶdeǆ ϭ : Adresa ŵěŶiče: rozsah: 0 – ϲϯ, toǀáƌŶě: ϭ 

Index 2:  Rychlost komunikace:  

Pro Modbus RTU: 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps.  

Pro CAN Open: 125, 250, 500, 1000 kbps. 

IŶdeǆ ϯ: ChǇďa koŵuŶikaĐe /ŶastaveŶí zpožděŶí: V případě přeƌušeŶí koŵuŶikaĐe je ŵožŶo Ŷastaǀit čas ;ǀ ŵilisekuŶdáĐhͿ, po jehož 
uplǇŶutí ŵěŶič ǀǇhlásí ĐhǇďu. P-36/Index 3=0: chyba se nevyhlásí. 

͚͛: po překƌočeŶí ŶastaǀeŶé pƌodleǀǇ ŵěŶič ǀǇhlásí ĐhǇďu. 
͚͛: po překƌočeŶí ŶastaǀeŶé pƌodleǀǇ ŵěŶič zastaǀí po ƌaŵpě, ďez ǀǇhlášeŶí ĐhǇďǇ. 

P-37 Přístupový kód 0 9999 101 - 

Nastavení hodnoty P-ϭϰ k oteǀřeŶí ƌozšířeŶé sadǇ paƌaŵetƌů. 
P-38 Přístup k paraŵetrůŵ 0 1 0 - 

Ϭ : OdeŵčeŶo. VšeĐhŶǇ paƌaŵetƌǇ je ŵožŶé ŵěŶit. 
ϭ : )aŵčeŶo. PaƌaŵetƌǇ je ŵožŶé pouze číst, zŵěŶa kƌoŵě P-ϯϴ ŶeŶí ŵožŶá. 

P-39 Analog Input 1 Offset -500.0 500.0 0.0 % 

Nastavení offset na analogovém vstupu č.ϭ, ǀe spojeŶí s ŶastaǀeŶíŵ P-ϯϱ. VýsledŶou hodŶotu ǀ % je ŵožŶé sledoǀat ǀ PϬϬ-01. 

P00-Ϭϭ = ;žádaŶá hodŶota (%) x P-35) - P-39 

P-40 Index 1 : Hodnota násobení 0.000 16.000 0.000 - 

Index 2 : Násobená hodnota 0 3 0 - 

TeŶto paƌaŵetƌ uŵožňuje pƌogƌaŵoǀáŶí zoďƌazeŶí alteƌŶatiǀŶí jedŶotkǇ Ŷa displeji ǀ daŶéŵ ŵěřítku, Ŷapříklad ǀýstupŶí fƌekǀeŶĐe. 
Index 1 : NastaǀeŶí hodŶotǇ ŶásoďeŶí, kteƌou je ŶásoďeŶa ǀeličiŶa dle iŶdeǆu Ϯ. 
Index 2 : DefiŶuje ŶásoďeŶou ǀeličiŶu. 
0 : Rychlost motoru. Je násobena rychlost motoru v Hz, nebo v ot./min pokud je P-10>0. 

1 : Proud motoru. Je násoben proud motoru v A. 

Ϯ : HodŶota Ŷa aŶalog. vstupu č.Ϯ. Je ŶásoďeŶa hodŶota Ŷa aŶalog. ǀstupu č.Ϯ. 
ϯ : )pětŶá vazďa PI regulátoru. Je ŶásoďeŶa hodŶota zpětŶé ǀazďy PI regulátoru dle P-46. 
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Par. Název Minimum Maximum TovárŶě Jednotka 

P-41 Proporcionální zesílení PI regulátoru 0.0 30.0 1.0 - 

Číŵ ǀǇšší setƌǀačŶost, tíŵ ǀǇšší hodŶota. Příliš ǀǇsoká hodŶota ǀede k Ŷestaďilitě. 
P-42 IŶtegračŶí koŶstaŶta PI regulátoru  0.0 30.0 1.0 s 

Číŵ ǀǇšší hodŶota, tíŵ poŵalejší, tluŵeŶější ƌeakĐe PI-regulátoru. 

P-43 Reakce PI regulátoru  0 1 0 - 

0: Normální, sŶížeŶí hodŶotǇ zpětŶoǀazeďŶí ǀeličiŶǇ ǀede ke zǀýšeŶí otáček. 
1: Inverzní, zǀýšeŶí hodŶotǇ zpětŶoǀazeďŶí ǀeličiŶǇ ǀede ke zǀýšeŶí otáček. 

P-44 ŽádaŶá hodŶota PI regulátoru  0 1 0 - 

Ϭ : DigitálŶě. ŽádaŶá hodŶota je zadáŶa hodŶotou ǀ P-45 

ϭ : AŶalogově. ŽádaŶá hodŶota je zadáŶa aŶalogoǀýŵ ǀstupeŵ č.ϭ. 
P-45 DigitálŶí žádost PI regulátoru  0.0 100.0 0.0 % 

NastaǀeŶí žádaŶé hodŶotǇ při P-44=0. ϭϬϬ% odpoǀídá ŵaǆ. hodŶotě zpětŶoǀazeďŶí ǀeličiŶǇ. 
P-46 )droj zpětŶé vazďǇ PI regulátoru 0 5 0 - 

Ϭ : AŶalogový vstup č.Ϯ ;sǀoƌka č.ϰͿ HodŶotu je ŵožŶé ǀǇčíst ǀ PϬϬ-02. 

ϭ : AŶalogový vstup č.ϭ ;sǀoƌka č.ϲͿ HodŶotu je ŵožŶé ǀǇčíst ǀ PϬϬ-01. 

2 : Proud motoru. v % dle P-08. 

ϯ : Napětí ŵezioďvodu. 0 – 1000 Volts = 0 – 100%. 

ϰ : AŶ. vstup č.ϭ – aŶ. vstup č.Ϯ. ‘ozdíl hodŶotǇ aŶalogoǀýĐh ǀstupů č. ϭ a Ϯ. HodŶota je oŵezeŶa Ŷa Ϭ.  
ϱ : VǇšší hodŶota aŶ. vstup č.ϭ /aŶ. vstup č.Ϯ Pƌo žádost PI ƌegulátoƌu je ǀǇužita ǀǇší hodŶota jedŶoho ze dǀou aŶ. ǀstupů. 

P-47 Forŵát aŶalogového vstupu č.Ϯ - - - U0-10 

 = Ϭ až ϭϬ V 

 = Ϭ až ϮϬŵA 

 = ϰ až ϮϬŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA ǀǇhlásí ĐhǇďu . 

 = ϰ až ϮϬŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA přepŶe Ŷa ƌǇĐhlost dle P-20. 

 = ϮϬ až ϰŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA ǀǇhlásí ĐhǇďu . 

 = ϮϬ až ϰŵA, ŵěŶič při poklesu žádosti pod ϯŵA přepŶe Ŷa ƌǇĐhlost dle P-20. 

 = Použití pƌo ŵěřeŶí hodŶotǇ teƌŵistoƌu, při ŶastaǀeŶí ǀ P-ϭϱ ;ŶastaǀeŶí eǆteƌŶí poƌuĐhǇ pƌo dig. ǀstup číslo ϯͿ. Úƌoǀeň 
poruchy: ϯkΩ, ƌeset ϭkΩ 

P-48 Režiŵ spáŶku 0.0 25.0 0.0 s 

AktiǀaĐe ƌežiŵu spáŶku P-48>0.  

V případě Đhodu ŵěŶiče Ŷa ŵiŶiŵálŶí ƌǇĐhlost ;P-02) po čas ŶastaǀeŶý ǀ P-ϰϴ, přejde ŵěŶič do ƌežiŵu spáŶku. 
P-49 PřeĐhod z režiŵu spáŶku 0.0 100.0 5.0 % 

NastaǀeŶí úƌoǀŶě hodŶotǇ ƌozdílu ŵezi žádaŶou hodŶotou a hodŶotou zpětŶé ǀazďǇ pƌo přeĐhod/přetƌǀáŶí ǀ ƌežiŵu spáŶku. 
PodŵíŶkou je oǀládáŶí ŵěŶiče ǀ ƌežiŵu PI regulator (P-ϭϮ=ϱ,ϲͿ a poǀoleŶí ƌežiŵu spáŶku ;P-48 >0). 

P-50 Hysteréze digitálního výstupu 0.0 100.0 0.0 % 

NastaǀeŶí úƌoǀŶě hǇsteƌéze pƌo P-ϭϵ k zaďƌáŶěŶí ƌozkŵitáŶí koŶtaktu ƌelé.  
P-60 )ázŶaŵ tepelŶého přetížeŶí 0 1 0 - 

0 : Zakázáno. 
1 : Povoleno. Při toŵto ŶastaǀeŶí ŵěŶič uĐhoǀáǀá hodŶotu přetížeŶí pƌo ǀýpočet oĐhƌaŶǇ ŵotoƌu i po ǀýpadku ŶapájeŶí. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Optidrive ODE-ϯ ϭPhase Output užiǀatelský ŵaŶual ǀeƌze 1.00 

20 www.invertek.cz  
 

6.3. “ada paraŵetrů P-ϬϬ pro ŵoŶitorováŶí ŵěŶiče 
Par. Název Popis 

P00-01 Napětí Ŷa aŶalogoǀéŵ ǀstupu č.ϭ 100% = ŵaǆ. Ŷapětí 
P00-02 Napětí Ŷa aŶalogoǀéŵ ǀstupu č.Ϯ ϭϬϬ% = ŵaǆ. Ŷapětí 
P00-03 FƌekǀeŶčŶí žádost Zobrazena v Hz (pokud P-10=0), jinak v ot./min. 

P00-04 “taǀ digitálŶíĐh ǀstupů “tatus digitálŶíĐh ǀstupů ;ďiŶáƌŶí hodŶotaͿ 
P00-05 Výstup PI regulátoru (%) Zobrazuje výstupní hodnotu PI regulátoru. 

P00-06 )ǀlŶěŶí Ŷapětí ŵezioďǀodu ;VͿ )oďƌazuje hodŶotu zǀlŶěŶí Ŷapětí ǀ ŵezioďǀodu 

P00-07 Napětí do ŵotoƌu (V) EfektiǀŶí hodŶota Ŷapětí do ŵotoƌu 

P-00-08 Napětí stejŶosŵěƌŶého ŵezioďǀodu (V) Napětí stejŶosŵěƌŶého ŵezioďǀodu 

P00-09 IŶteƌŶí teplota Đhladiče ;ᵒCͿ Teplota Đhladiče ǀe stupŶíĐh Celsia 

P00-10 Počet pƌoǀozŶíĐh hodiŶ ;hͿ Nelze ŵěŶit aŶi při Ŷáǀƌatu k počátečŶíŵu ŶastaǀeŶí. 
P00-11 Provozní doba od poslední chyby 1 (h) Provozní hodiny od poslední chyby. 

‘esetují se dalšíŵ ĐhǇďoǀýŵ hlášeŶíŵ Ŷeďo odpojeŶíŵ ŶapájeŶí. 
P00-12 Provozní doba od poslední chyby 2 (h) Provozní hodiny od poslední chyby. 

‘esetují se dalšíŵ ĐhǇďoǀýŵ hlášeŶíŵ, Ŷikoliǀ ǀšak odpojeŶíŵ ŶapájeŶí. 
P00-13 Záznam poruchy )oďƌazeŶí ϰ posledŶíĐh poƌuĐh ŵěŶiče 

P00-14 Provozní doba od posledního vypnutí (h) Při ǀǇpŶutí ŵěŶiče se pƌoǀozŶí hodiŶǇ zastaǀí, při zapŶutí se ƌesetují. 
P00-15 )ázŶaŵ Ŷapětí stejŶosŵěƌŶého  

meziobvodu (V) 

Paŵěť ϴ hodŶot Ŷapětí stejŶosŵěƌ. ŵezioďǀodu před ĐhǇďoǀýŵ hlášeŶíŵ, čas 
vzorkování 256ms 

P00-16 )ázŶaŵ teplotǇ Đhladiče ;VͿ Paŵěť ϴ hodŶot teplotǇ Đhladiče před ĐhǇďoǀýŵ hlášeŶíŵ, čas ǀzoƌkoǀáŶí ϯϬs 

P00-17 Záznam proudu motoru (A) Paŵěť ϴ hodŶot pƌoudu ŵotoƌu před ĐhǇďoǀýŵ hlášeŶíŵ, čas ǀzoƌkoǀáŶí 256ms 

P00-18 )ázŶaŵ zǀlŶěŶí Ŷapětí ŵezioďǀodu ;VͿ Paŵěť ϴ hodŶot zǀlŶěŶí Ŷapětí stejŶosŵěƌŶého ŵezioďǀodu před ĐhǇďoǀýŵ 
hlášeŶíŵ, čas ǀzoƌkoǀáŶí ϮϮŵs. 

P00-19 )ázŶaŵ iŶteƌŶí teplotǇ ŵěŶiče ;ᵒCͿ Paŵěť ϴ hodŶot iŶteƌŶí teplotǇ ŵěŶiče před ĐhǇďoǀýŵ hlášeŶíŵ, čas ǀzoƌkoǀáŶí ϯϬs. 
P00-20 IŶteƌŶí teplota ŵěŶiče ;ᵒCͿ AktuálŶí iŶteƌŶí teplota ŵěŶiče. 
P00-21 PříĐhozí data koŵunikace CANopen  PříĐhozí data ;‘X PDOϭͿ pƌo CANopeŶ: PIϭ, PIϮ, PIϯ, PIϰ 

P00-22 Odchozí data komunikace CANopen  Odchozí data (TX PDO1) pro CANopen: PO1, PO2, PO3, PO4 

P00-23 Teplota Đhladiče > ϴϱᵒC ;hͿ )oďƌazuje čas, po kteƌý ŵěŶič ďěžel s teplotou Đhladiče > ϴϱᵒC. 
P00-24 IŶteƌŶí teplota ŵěŶiče > ϴϬᵒC ;hͿ )oďƌazuje čas, po kteƌý ŵěŶič ďěžel s interní teplotou > 80ᵒC. 

P00-25 OtáčkǇ ƌotoƌu ;HzͿ OdhadoǀaŶá ƌǇĐhlost ƌotoƌu ǀ ŵódu ǀektoƌoǀého řízeŶí. 
P00-26 Celkoǀá spotřeďoǀaŶá eŶeƌgie kWh/ MWh )oďƌazuje Đelkoǀou eŶeƌgii, kteƌou ŵěŶič spotřeďoǀal.   
P00-27 Provozní doba ventilátoru (h) Zobrazena v hh:mm:ss.   

P00-28 Softwarová verze  ͞ϭ͟ zoďƌazuje ǀeƌzi I/O pƌoĐesoƌu, ͞Ϯ͞ zoďƌazuje ǀýkoŶ. 
P00-29 VýkoŶ a tǇp ŵěŶiče VýkoŶ, tǇp ŵěŶiče a kód softǁaƌoǀé ǀeƌze. 
P00-30 VýƌoďŶí číslo ŵěŶiče Ŷapř. ϱϰϬϭϬϮϯϮϬϬϱ 

P00-31 Id / Iq proud )oďƌazuje ŵagŶetizačŶí ;IdͿ a ŵoŵeŶtoǀou složku ;IƋͿ pƌoudu. 
P00-32 ModulačŶí fƌekǀeŶĐe (kHz) AktuálŶí ŵodulačŶí fƌekǀeŶĐe ŵěŶiče. Tato hodŶota ŵůže ďýt Ŷižší Ŷež ŶastaǀeŶá ǀ  

P-ϭϳ pokud hƌozí přehřátí ŵěŶiče. ModulačŶí fƌekǀeŶĐe ŵůže ďýt autoŵatiĐkǇ 
sŶížeŶa ǀ zájŵu Ŷepřetƌžitého Đhodu. 

P00-33 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ O-I TeŶto paƌaŵetƌ zoďƌazuje počet ǀýskǇtů daŶýĐh poƌuĐh. 
  

  

  

  

  

  

  

  

P00-34 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ O-Volts 

P00-35 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ U-Volts 

P00-36 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ O-temp  

P00-37 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ ď O-I  

P00-38 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ O-hEAt  

P00-39 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ s koŵuŶikaĐí Modďus 

P00-40 Počet ǀýskǇtů poƌuĐhǇ s koŵuŶikaĐí 
CANopen 

P00-41 Počet ǀýskǇtů iŶteƌŶíĐh poƌuĐh ŵěřeŶí ǀ 
oǀládaĐí části ŵěŶiče 

P00-42 Počet ǀýskǇtů iŶteƌŶíĐh poƌuĐh ǀ siloǀé části 
ŵěŶiče 

P00-43 Celková provozní doba (h)  Celkoǀá pƌoǀozŶí doďa s připojeŶýŵ ŶapájeŶíŵ. 
P00-44 ChǇďa ŵěřeŶí pƌoudu fáze U  Interní hodnota 

P00-45 ChǇďa ŵěřeŶí pƌoudu fáze V  Interní hodnota 

P00-46 ChǇďa ŵěřeŶí pƌoudu fáze W  Interní hodnota 

P00-47 Pƌoǀoz ǀ ƌežiŵu ͞fiƌe ŵode͞.  IŶdeǆ ϭ: Đelkoǀá pƌoǀozŶí doďa ǀ ƌežiŵu ͞fiƌe ŵode͞. IŶdeǆ Ϯ: počet aktiǀaĐí.  
P00-48 Zobrazení hodnoty kanálu 1 & 2  Zobrazuje hodnotu kanálu, která je zobrazena v programu OptiTools Studio.   

P00-49 Zobrazení hodnoty kanálu 3 & 4  Zobrazuje hodnotu kanálu, která je zobrazena v programu OptiTools Studio.   

P00-50 Číslo iŶteƌŶího softǁaƌu.  Interní hodnota 
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6.4. “tart poŵoĐí ͞ďoost͟ fáze 
Níže je graficky zŶázoƌŶěŶ ƌozďěh ϭf. ŵotoƌu poŵoĐí ŵěŶiče Eϯ ϭPhase. VýstupŶí fƌekǀeŶĐe je ihŶed po staƌtu dle P-32 (50Hz) a 

Ŷapětí ƌoste z hodŶotǇ ǀ P-ϭϭ ;zǀýšeŶé Ŷapětí při ͞ďoost͟ fáziͿ Ŷa jŵeŶoǀité Ŷapětí ŵotoƌu ǀ P-07 po čas ǀ P-33 (doba trvání 

͞ďoost͞ fázeͿ. Po ukoŶčeŶí ͞ďoost͞ fáze je ŵožŶé ŵotoƌ plǇŶule ƌeguloǀat. 
 

 

                              
 

 

 

 

 

Pƌo optiŵalizaĐi ƌozďěhu ŵůže ďýt použit ŶásledujíĐí postup: 
1. Motoƌ ŵusí ďýt k ŵěŶiči spƌáǀŶě připojeŶ. 
2. Ujistěte se, že jsou hodŶotǇ ǀ P-07 a P-Ϭϴ spƌáǀŶě ŶastaǀeŶǇ.  

3. Nastavte parametr P-14 = 101. 

4. Nastaǀte doďu tƌǀáŶí ͞ďoost͟ fáze ǀ P-33. 

5. Pƌoǀeďte staƌt a sledujte pƌoud Ŷa displeji ŵěŶiče ;pƌoud ďude zoďƌazeŶ po kƌátkéŵ stiskŶutí tlačítka NAVIGATE Ϳ  

6. Porovnejte hodnotu na displeji s hodnotou v P-08.  

a. Pokud je hodnota na displeji Ŷižší Ŷež ϴϬ% ǀ P-08 tak: 

i. Pƌoǀeďte stop 

ii. )ǀǇšte P-11 

iii. Pokƌačujte z ďodu ϱ 

b. Pokud je hodŶota Ŷa displeji ǀǇšší Ŷež ϵϬ% ǀ P-08 tak: 

i. Pƌoǀeďte stop 

ii. “Ŷižte P-11 

iii. Pokƌačujte z ďodu ϱ 

7. Po správnéŵ ŶastaǀeŶí hodŶotǇ Ŷapětí ͞ďoost͟ fáze ďǇ ŵěla ďýt hodŶota proudu po 3-5s mezi 80-90% z P-08. 
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7. KoŶfiguraĐe vstupů a výstupů 

7.1. Přehled 
MěŶič použíǀá pƌo ŶastaǀeŶí fuŶkĐe digitálŶíĐh a aŶalogoǀýĐh ǀstupů již předeŵ předŶastaǀeŶá ŵakƌa. 
 P-12 – VǇďíƌá způsoď oǀládáŶí ŵěŶiče. 
 P-15 – Přiřazuje ŵakƌo fuŶkĐe digitálŶíŵ a aŶalogoǀýŵ ǀstupůŵ. 

 

7.2. Legenda makro funkcí 
STOP / START   Rozepnuto STOP, sepnuto START 

START    Impulsní sepnutí START 

STOP    Impulsní sepnutí STOP 

AI1 REF    NastaǀeŶí ƌǇĐhlosti poŵoĐí aŶalogoǀého ǀstupu č.ϭ 

PR REF V záǀislosti sepŶutí digitálŶíĐh ǀstupů je ǀǇďƌáŶa předŶastaǀeŶá ƌǇĐhlost P-ϮϬ až P-23. 

(NO)    Spínací kontakt 

(NC)    Rozpínací kontakt 

Fire Mode   AktiǀaĐe ƌežiŵu ͞Fire Mode͞, viz 7.7 

INC SPD    Spínací kontakt, sepnuto – zǀǇšoǀáŶí otáček 

DEC SPD    Spínací kontakt, sepnuto – sŶižoǀáŶí otáček 

KPD REF    Rychlost zadávána z klávesnice 

FB REF    Nastavení rychlosti pomocí komunikace Modbus/CAN Open. 

 

7.3. Makro funkce - ovládaní ze svorkovnice (P-12 = 0) 
P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 Zapojení 

str. 24 0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP START Bez funkce AI1 REF P-20 REF AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 1 

1 STOP START AI1 REF PR-REF P-20 P-21 AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 2 

2 STOP START DI2 DI3 PředŶastaveŶá rǇĐhlost P-20 - P-23 P-01 3 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

3 STOP START AI1 P-20 REF Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 4 

4 STOP START AI1 AI2 AŶalogoǀý ǀstup č.Ϯ AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 5 

5 STOP START OK Rychlý STOP (P-24) AI1 P-20 REF AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 6 

6 STOP START Bez funkce Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 7 

7 STOP START OK Rychlý STOP (P-24) Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 8 

8 STOP START Bez funkce DI3 DI4 PředŶastaveŶá rǇĐhlost 9 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

9 STOP START OK Rychlý STOP (P-24) DI3 DI4 PředŶastaveŶá rǇĐhlost 10 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

10 (NO) START  STOP  (NC) AI1 REF P-20 REF AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 11 

11 (NO) START   STOP  (NC) (NO) Rychlý STOP (P-24) AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 12 

12 STOP START Rychlý STOP (P-24) OK AI1 REF P-20 REF AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 13 

13 (NO) START  STOP  (NC) (NO) Rychlý STOP (P-24) KPD REF P-20 REF 12 

14 STOP START DI2 Externí chyba OK DI2 DI4 PR 14 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

15 STOP START P-23 REF AI1 Fire Mode AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 2 

16 STOP START P-23 REF P-21 REF Fire Mode Bez funkce 3 

17 STOP START DI2 

 

Fire Mode DI2 DI4 PR 3 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 
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7.4. Makro funkce - ovládání z klávesnice (P-12 = 1, 2) 
P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 Zapojení 

str. 24 
 0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP START povolen - INC SPD  - DEC SPD  Bez funkce 15 

1 STOP START povolen PI regulátor 5 

2 STOP START povolen - INC SPD  - DEC SPD  KPD REF P-20 REF 15 

3 STOP START povolen - INC SPD  Externí chyba OK - DEC SPD   

4 STOP START povolen - INC SPD  KPD REF AI1 REF AI1 6 

5 STOP START povolen Bez funkce KPD REF AI1 REF AI1 1 

6 STOP START povolen Bez funkce Externí chyba OK KPD REF P-20 REF 4 

7 STOP START povolen OK Rychlý STOP (P-24) Externí chyba OK KPD REF P-20 REF 4 

14 STOP START povolen Bez funkce Externí chyba OK Bez funkce 4 

15 STOP START povolen PR REF KPD REF Fire Mode P-23 P-21 3 

16 STOP START povolen P-23 REF KPD REF Fire Mode Bez funkce 3 

17 STOP START povolen KPD REF P-23 REF Fire Mode Bez funkce 3 

Pozn. 8, 9, 10, 11, 12, 13 = 0  
‘ežiŵ oǀládáŶí ǀiz P-31 

 

 
7.5. Makro funkce - ovládaní po komunikaci (P-12 = 3, 4, 7, 8, 9) 

P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 Zapojení 
str. 24 0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP START povolen FB REF (Nastavení rychlosti pomocí komunikace Modbus/CAN Open) 1 

1 STOP START povolen PI regulátor 5 

3 STOP START povolen FB REF P-20 REF Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 4 

5 STOP START povolen FB REF PR REF P-20 P-21 AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 2 

6 STOP START povolen FB REF AI1 REF Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 4 

7 STOP START povolen FB REF KPD REF Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 4 

14 STOP START povolen Bez funkce Externí chyba OK AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 4 

15 STOP START povolen PR REF FB REF Fire Mode P-23 P-21 3 

16 STOP START povolen P-23 REF FB REF Fire Mode AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 2 

17 STOP START povolen FB REF P-23 REF Fire Mode AŶalogoǀý ǀstup č.ϭ 2 

Pozn. 2, 4, 8, 9, 10, 11, 12, 13 = 0 
Pro P-12 = 3, 4, a P-15 = ϱ, ϲ, ϳ je staƌt ǀ případě sepŶutého sigŶálu DIϮ zadáǀáŶ sigŶáleŵ DIϭ. 
Pro P-12 = 3 or 4 and P-31 = 2, 3, 6 or 7 je start zadáván DI1. 

 

 
7.6. Makro funkce - režiŵ PI regulátor ;P-12 = 5, 6) 

 

 

  

P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 Zapojení 
str. 24 0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP START PI regulátor P-20 REF AI2 AI1 5 

1 STOP START PI regulátor AI1 REF AIϮ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ AI1 5 

3, 7 STOP START PI regulátor P-20 Externí chyba OK AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ 4 

4 (NO) START  (NC) STOP  AIϮ ;zpětŶá ǀazďa PI regulátoru) AI1  

5 (NO) START  (NC) STOP  PI REF P-20 REF AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ 11 

6 (NO) START  (NC) STOP  Externí chyba OK AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ  

14 STOP START Bez funkce Externí chyba OK AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ 1 

15 STOP START P-23 REF PI regulátor Fire Mode AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ 2 

16 STOP START P-23 REF P-21 REF Fire Mode AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ 2 

17 STOP START P-21 REF P-23 REF Fire Mode AIϭ ;zpětŶá ǀazďa PI ƌegulátoƌuͿ 2 

Pozn. 2, 8, 9, 10, 11, 12, 13 = 0 
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7.7. Režiŵ ͞Fire Mode͞ 
 

‘ežiŵ ͞Fire Mode͞ je ŶaǀƌžeŶ tak, aďǇ ŵěŶič zajistil Ŷepřetƌžitý pƌoǀoz zařízeŶí ǀ ŶouzoǀýĐh podŵíŶkáĐh do úplŶého poškozeŶí. TeŶto ƌežiŵ je 
aktiǀoǀáŶ příslušŶýŵ digitálŶíŵ koŶtakteŵ, dle ŶastaǀeŶí ǀ P-15. 

V případě přeĐhodu do tohoto ƌežiŵu jsou igŶoƌoǀáŶǇ tǇto poƌuĐhǇ ŵěŶiče: O-t, U-t, Th-FLt, E-trip, 4-20 F, Ph-Ib, P-Loss, SC-trp, I-t-trp. 

Následující poruchy budou registrovány a automaticky resetovány: O-Volt, U-Volt , h O-I, O-I, Out-F. Seznam poruch viz strana 28. 

 

7.8. PříkladǇ zapojeŶí 
Zapojení 1 Zapojení 2 Zapojení 3 Zapojení 4 

  
                                                  P-16 = 

                                                 0 – 10V 

                                               4 – 20mA  

  
                              (NC) 

                              Porucha 

Zapojení 5 Zapojení 6 Zapojení 7 Zapojení 8 

 
                                 P-47=      P-16= 

                                 0-10V      0-10V 

                               4-20mA  4-20mA 

 
                    (NO)                     P-16= 

                    Rychlý                  0-10V                  

                    STOP                    4-20mA 

                     

 
                              (NC) 

                              Porucha 

 
                   (NO)   (NC) 

                  Rychlý  Porucha 

                   STOP      

                    

Zapojení 9 Zapojení 10 Zapojení 11 Zapojení 12 

  
                    (NO)  (NC) 

                   Rychlý  Porucha 

                    STOP     

                     

 
           (NO)  (NC) 

         START  STOP 

              ;pulzŶěͿ 
            

 
           (NO)  (NC)  (NO) 

          START STOP Rychlý STOP 

                     ;pulzŶěͿ 
           

                                 

Zapojení 13 Zapojení 14 Zapojení 15 Zapojení 16 

 
                    (NC) 

                  Porucha 

 
                             (NC) 

                        Porucha 

 
                    (NO)  (NO) 

            Rychlost  Rychlost 
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8. Modbus RTU komunikace 

8.1. Úvod 
FƌekǀeŶčŶí ŵěŶič Optidƌiǀe Eϯ je staŶdaƌdŶě ǀǇďaǀeŶ koŵuŶikaĐí Modďus ‘TU, koŶektoƌ ‘Jϰϱ je Ŷa předŶí stƌaŶě ŵěŶiče. 

8.2. Modbus RTU specifikace 
Protokol Modbus RTU 

Kontrolní chyba CRC 

Rychlost komunikace ϵϲϬϬďps, ϭϵϮϬϬďps, ϯϴϰϬϬďps, ϱϳϲϬϬďps, ϭϭϱϮϬϬďps ;předŶastaǀeŶoͿ 
Formát dat ϭ staƌt ďit, ϴ data ďits, ϭ stop ďits, potlačeŶá paƌita. 
Hardware signálu RS 485 (dvou drát) 

Užiǀatelský iŶteƌfaĐe RJ45 

 
8.3. Konfigurace RJ45 konektoru 

  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8.4. Struktura Modbus telegramu 
FƌekǀeŶčŶí ŵěŶiče Optidƌiǀe Eϯ podpoƌují Masteƌ/“laǀe koŵuŶikaĐi Modďus ‘TU, použitíŵ příkazů Ϭϯ pƌo čteŶí a Ϭϲ pƌo zápis ƌegistƌu. MŶoho 
Masteƌ zařízeŶí ďeƌe ϭ. adƌesu ƌegistƌu jako adƌesu Ϭ, pƌoto ŵůže ďýt ŶutŶé, odečíst hodŶotu ϭ od čísla ƌegistƌu ǀiz ϴ.ϱ. 
 

Příkaz Ϭϯ – čteŶí dat  Příkaz Ϭϲ – zápis dat 

Master Telegram Délka  “laǀe odpoǀěď Délka  Master Telegram Délka  “laǀe odpoǀěď Délka 

Slave adresa 1 B  Slave adresa 1 B  Slave adresa 1 B  Slave adresa 1 B 

FuŶkčŶí kód ;ϬϯͿ 1 B  PočátečŶí adƌesa 1 B  FuŶkčŶí kód ;ϬϲͿ 1 B  FuŶkčŶí kód ;ϬϲͿ 1 B 

Adresa 1. registru 2 B  Hodnota 1. registru 2 B  Adresa registru 2 B  Adresa registru 2 B 

Počet ƌegistƌů 2 B  Hodnota 2. registru 2 B  Hodnota 2 B  Hodnota registru 2 B 

KoŶtƌolŶí součet 2 B  ...    KoŶtƌolŶí součet 2 B  Kontrolní součet 2 B 

    KoŶtƌolŶí součet 2 B         

8.5. Popis registrů 
 

Registr 
 

Par. Typ Příkaz Spodní byte Horní byte Rozsah Popis 

1 - R/W 03,06 Příkaz 0..3 Bit 0 : 0 = Stop, 1= Start 

Bit 1 : 0 = zpoŵaleŶí po ƌaŵpě PϰͿ, 1 = Rychlý stop 2 (P-24) 

Bit 2 : 0 = bez funkce, 1 = reset poruchy 

Bit 3 : 0 = bez funkce, 1 = ǀolŶý doďěh 

2 - R/W 03,06 ŽádaŶá ƌǇĐhlost Modďus 0..5000 ŽádaŶá ƌǇĐhlost ǀ Hz ǆϭϬ, př.: ϭϬϬ = ϭϬ.ϬHz 

4 - R/W 03,06 Délka ƌaŵp řízeŶýĐh koŵuŶikaĐí 0..60000 Délka ƌaŵpǇ ǀ s ǆ ϭϬϬ, př.: ϮϱϬ = Ϯ.ϱ s 

6 - R 03 Kód chyby “taǀ ŵěŶiče  0 = kód poruchy 

1 = aktuálŶí staǀ ŵěŶiče: 
0 : Stop 

1: Chod 

Ϯ: MěŶič ǀǇhlásil poƌuĐhu 

7  R 03 Výstupní frekvence  VýstupŶí fƌekǀeŶĐe ǀ Hz ǆϭϬ, př.: ϭϬϬ = ϭϬ.ϬHz 

8  R 03 Proud motoru  Pƌoud ŵotoƌu ǆϭϬ, př.: ϭϬ = ϭ.Ϭ Aŵps 

11 - R 03 Status dig. vstupu 0..15 “tatus digitálŶíĐh ǀstupů řídíĐí sǀoƌkoǀŶiĐe ;dig. ǀstup ϭ až 
ϰͿ. NejŶižší hodŶota ďitu se ǀztahuje k dig. ǀstupu č. ϭ. 

20 P00-01 R 03 HodŶota aŶalogoǀého ǀstupu č.ϭ 0..1000 HodŶota aŶalogoǀého ǀstupu č.ϭ ǆϭϬ, př.:  1000 = 100% 

21 P00-02 R 03 HodŶota aŶalogoǀého ǀstupu č.Ϯ 0..1000 HodŶota aŶalogoǀého ǀstupu č.Ϯ ǆϭϬ, př.:  ϭϬϬϬ = ϭϬϬ% 

22 P00-03 R 03 HodŶota fƌekǀeŶčŶí žádosti 0..1000 HodŶota fƌekǀeŶčŶí žádosti ǆϭϬ, př.: ϭϬϬ = ϭϬ.ϬHz 

23 P00-08 R 03 Napětí Ŷa stejŶosŵěƌŶéŵ ŵezioďǀodu 0..1000 Napětí Ŷa stejŶosŵěƌŶéŵ ŵezioďǀodu ;VͿ 
24 P00-09 R 03 AktuálŶí teplota ŵěŶiče 0..100 AktuálŶí teplota Đhladiče ;°CͿ 

VšeĐhŶǇ koŶfiguƌoǀatelŶé paƌaŵetƌǇ jsou přístupŶé a ŵohou ďýt čteŶǇ, Ŷeďo zapisoǀáŶǇ použitíŵ příslušŶýĐh Modďus příkazů. Čísla ƌegistƌů 
pƌo každý paƌaŵetƌ ;P-Ϭϰ až P-ϲϬͿ dostaŶeŵe jako ϭϮϴ + daŶé číslo paƌaŵetƌu, Ŷapř.: pƌo paƌaŵetƌ P-ϭϱ je číslo ƌegistƌu ϭ28+15=143.  

U ŶěkteƌýĐh paƌaŵetƌů ŵůže ďýt pƌo jejiĐh ŶastaǀeŶí použita ǀlastŶí stupŶiĐe. 
 

 

 

 

 

 

1 CAN - 

2 CAN + 

3 0 V 

4 -RS485 (PC) 

5 +RS485 (PC)  

6 +24 V (Optiport) 

7 -RS485 (Modbus RTU) 

8 +RS485 (Modbus RTU) 
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9. Technická data 

9.1. Prostředí 
OkolŶí teplota pƌaĐoǀŶího pƌostředí pƌo pƌoǀedeŶí IPϮϬ:  -ϭϬ … ϱϬ°C, IP66: -10 ... 40°C (bez kondenzace) 

Teplota skladování: -ϰϬ … ϲϬ°C 

MaǆiŵálŶí ǀlhkost pƌaĐoǀŶího pƌostředí: ϵϱ%, ďez koŶdeŶzaĐe. 
 

9.2. Technická specifikace 
 

Napájení 1x200 – 240V (+ / - 10%), 3f. výstup 

Model 
Velikost 
ŵěŶiče 

Výkon 
[kW] 

Jm. 
vstupní 

proud [A] 

JištěŶí 
(typ B) 

Napájecí kabel 
[mm2] 

Jm. výstupní 
proud [A] 

Kabel motoru 
[mm2] 

DoporučeŶá hodŶota odporu 
ďrzdŶého rezistoru [Ω] 

ODE-3-120043-1F1#-01 1 0,37 6,8 10 1,5 4,3 1,5 - 

ODE-3-120070-1F1#-01 1 0,75 12,8 16 1,5 7 1,5 - 

ODE-3-220105-1F4#-01 2 1,1 16,2 25 2,5 10,5 1,5 100 

 

 

Poznámka 

Pƌo IPϮϬ pƌoǀedeŶí, Ŷahƌaďte ͚#͛ čísleŵ ͚Ϯ͛.Pƌo IPϲϲ NoŶ “ǁitĐhed pƌoǀedeŶí, Ŷahƌaďte ͚#͛ písŵeŶeŵ ͚X͛. Pƌo IPϲϲ “ǁitĐhed pƌovedení, 

Ŷahƌaďte ͚#͛ písŵeŶeŵ ͚Y͛. 
HodŶotǇ ǀýše jsou pouze dopoƌučeŶýŵi a ŵůžou se lišit dle ŵístŶíĐh předpisů. 
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9.3. Doplňující informace v souladu s UL  
MěŶič Eϯ je ŶaǀƌžeŶ tak, aďǇ splňoǀal požadaǀkǇ ǀ souladu s Ŷoƌŵou UL. V zájŵu zajištěŶí plŶého souladu, ŵusí ďýt plŶě dodƌžeŶo ŶásledujíĐí: 
 

PožadavkǇ vstupŶího ŶapájeŶi 
NapájeĐí Ŷapětí Napájení 1x200 – 240V (+ / - 10%). 

NeǀǇǀážeŶost Maximální povolená odchylka Ŷapětí ŵezi fázemi je 3%. 

VšeĐhŶǇ ŵěŶiče z řadǇ Eϯ ŵají detekĐi ŶeǀǇǀážeŶosti ŶapájeĐího Ŷapětí. NeƌoǀŶoǀáha ŶapájeĐího Ŷapětí ǀǇšší Ŷež 
ϯ% ďude ŵít za Ŷásledek ǀǇpŶutí ŵěŶiče.   

Frekvence 50 – 60Hz ± 5% 

Zkratová odolnost NapájeĐí Ŷapětí Min. výkon [kW]  Max. výkon [kW]  Maximální napájecí zkratový proud 

230V 0.37  1,1 100kA rms (AC) 

PožadavkǇ Ŷa ŵeĐhaŶiĐkou iŶstalaĐi  

VšeĐhŶǇ ŵěŶiče řadǇ Eϯ jsou uƌčeŶǇ pƌo ǀŶitřŶí iŶstalaĐi ǀ koŶtƌoloǀaŶéŵ pƌostředí dle podmínek 9.1. 

MěŶiče pƌoǀedeŶí IPϮϬ iŶstalujte pouze ǀ čistéŵ pƌostředí. 
PožadavkǇ Ŷa elektriĐkou iŶstalaĐi 
PřipojeŶí ǀstupŶího ŶapájeŶí ŵusí ďýt dodƌžeŶo dle ďodu ϰ.ϯ. 

Napájecí a motorové kabely ďǇ ŵělǇ ďýt ǀǇďíƌáŶǇ podle údajů uvedených v bodu ϵ.Ϯ, Ŷeďo dle platŶýĐh ŵístŶíĐh předpisů. 

Motorový kabel 75°C – ŵusí ďýt použit ŵěděŶý 

PřipojeŶí ŶapájeĐíĐh kaďelů a utahoǀaĐí ŵoŵeŶtǇ jsou uǀedeŶǇ ǀ bodech 3.3 a 3.5. 

OďeĐŶé požadavkǇ 

 V případě, kdǇ je ŵotoƌoǀý teƌŵistoƌ použit a připojeŶ k ŵěŶiči, ŵusí ďýt připojeŶí pƌoǀedeŶo dle 4.6.2. 
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10. OdstraněŶí závad 

10.1. Seznam poruch 
Kód 

poruchy 

 Název Postup řešeŶí 

 00 Bez poruchy  

 01  Zkrat na brzdném rezistoru Pƌoǀěřte zapojeŶí ďƌzdŶého ƌezistoƌu, popřípadě případŶou záǀadu Ŷa ďƌzdŶéŵ ƌezistoƌu. 
 02  PřetížeŶí ďƌzdŶého ƌezistoƌu Pƌodlužte zpoŵaloǀaĐí ƌaŵpu ;P-ϬϰͿ, sŶižte setƌǀačŶost zátěže 

 03  Pƌoudoǀé přetížeŶí ŵěŶiče Rozďěh ŵotoru - motor stojí nebo se zastavil: Pƌoǀěřte zapojeŶí ŵotoƌu ;zkƌat Ŷa ǀiŶutíͿ. 
Rozďěh, Ŷeďo ďrzděŶí po raŵpě: Příliš ƌǇĐhlá ;kƌátkáͿ ƌaŵpa. Pokud Ŷelze ƌaŵpǇ ǀ P-03, P-04 

pƌodloužit, je třeďa silŶější ŵěŶič. 
 04  TepelŶé přetížeŶí  Pƌoud ǀětší Ŷež ϭϬϬ% hodŶotǇ ǀ P-Ϭϴ, po uƌčitou doďu, Ŷapř. ϭϱϬ%/ϲϬs. Buď pƌodlužte 

ƌozjezdoǀou ƌaŵpu, Ŷeďo sŶižte zátěž. Pƌoǀěřte, zda délka kaďelů ŵotoƌu odpoǀídá 
specifikaci. 

 05  Závada na výkonovém modulu Pƌoǀěřte zapojeŶí ŵotoƌu ;zkƌat ŵezi fázeŵi, zkƌat fáze-zem). 

 06 Přepětí Ŷa stejŶosŵěƌŶéŵ  
meziobvodu 

Pƌodlužte zpoŵaloǀaĐí ƌaŵpu ;P-ϬϰͿ. Oǀěřte ŶapájeŶí ŵěŶiče. 

 07 Podpětí Ŷa stejŶosŵěƌŶéŵ  
meziobvodu 

Podpětí Ŷa stejŶosŵěƌŶéŵ ŵezioďǀodu 

 08 Teplota Đhladiče ŵěŶiče 

překƌočeŶa 

Zkontrolujte okolní teplotu, není-li třeďa zlepšit ĐhlazeŶí ŵěŶiče ;ǀětší ƌozǀaděč / ŶuĐeŶé 
ĐhlazeŶíͿ. “Ŷižte ŵodulačŶí frekvenci v P-17. 

 09  Příliš Ŷízká okolŶí teplota OkolŶí teplota ŵěŶiče ŵusí ďýt ǀǇšší Ŷež -10st. C 

 10  ToǀáƌŶí ŶastaǀeŶí paƌaŵetƌů  

 11  Externí porucha Externí porucha vyvolaná signálem na dig. ǀstupu č. ϯ. Pokud je eǆteƌŶí poƌuĐha 
ǀǇhodŶoĐeŶíŵ ŵotoƌoǀého teƌŵistoƌu, ŵůže jít o přetížeŶí ŵotoƌu. 

 12  Ztráta komunikace Optibus )koŶtƌolujte spojeŶí ŵezi ŵěŶičeŵ a eǆteƌŶíŵ zařízeŶíŵ. )koŶtƌolujte adƌesu ŵěŶiče. 
 13  )ǀlŶěŶí Ŷapětí ŵezioďǀodu )koŶtƌolujte přítoŵŶost a symetrii napájecích fází. 

 14  Chybí fáze v napájení Třífázoǀě ŶapájeŶéŵu ŵěŶiči ĐhǇďí jedŶa z ŶapájeĐíĐh fází. Pƌoǀěřte zapojeŶí ŶapájeĐíĐh 
oďǀodů. 

 15  Okaŵžité přetížeŶí ǀýstupŶího 
pƌoudu ŵěŶiče 

Oǀěřte zapojeŶí ŵotoƌu-zkrat na vinutí motoru. 

 16  VadŶý teƌŵistoƌ Ŷa Đhladiči Oďƌaťte se Ŷa sǀého dodaǀatele. 
 17  ChǇďa iŶteƌŶí paŵěti “tiskŶěte kláǀesu “TOP, pokud poƌuĐha přetƌǀá, koŶtaktujte sǀého dodaǀatele. 
 18  Ztráta signálu 4-20mA  Zkontrolujte zapojení analogového vstupu. 

 19  ChǇďa iŶteƌŶí paŵěti “tiskŶěte kláǀesu “TOP, pokud poƌuĐha přetƌǀá, koŶtaktujte sǀého dodaǀatele. 
 21  Chyba PTC termistoru  Přehřátí PTC teƌŵistoƌu, zkoŶtƌolujte zapojeŶí. 
 22  Vadný ventilátor (pouze verze 

IP66) 

Oǀěřte fuŶkĐi iŶteƌŶího ǀeŶtilátoƌu ŵěŶiče. 

 23  VǇsoká iŶteƌŶí teplota ŵěŶiče  IŶteƌŶí teplota ŵěŶiče je příliš ǀǇsoká, zkoŶtƌolujte okolŶí teplotu. 
 50 Ztráta komunikace Modbus   Oǀěřte zapojeŶí koŵuŶikaĐe Modďus ‘TU.  

 Zkontrolujte nastavení P-36 Index 3. 

 51 Ztráta komunikace CANopen   Oǀěřte zapojeŶí koŵuŶikaĐe CANopeŶ. 
 Zkontrolujte nastavení P-36 Index 3. 
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